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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

-This product should not be used by children younger than 8 years old

nor persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited
experience or knowledge without the supervision of a parent or guardian
to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance
shall not be performed by children without supervision.

- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept

at a safe distance from the robot while it is operating.

-This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it

outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

-If the charger becomes damaged or broken, stop using it immediately and

contact after-sales service.

-Do not use the robot in an area suspended above ground level without a

protective barrier.

-Do not place the robot upside down. Do not use the robot cover or bumper

as a handle for the robot.

-Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C or

on a floor with liquids or sticky substances.

-Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from

dragging them while cleaning.

-Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from

bumping into and damaging them.




Y Safety Information

Usage Restrictions

-To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from

the floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before
operating the appliance.

-Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of

the robot.

-Keep the cleaning tool out of reach of children.
-Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

-Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to

pick up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted
acids or solvents.

-Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

-Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged

before cleaning or performing maintenance.

-Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and charging

dock. Washable parts must be dried completely before installing and using
them.

-Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

-Please use this product in accordance with the instructions in the User

Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.

Safety Information

Batteries and
Charging

-Do not use any third-party battery, charger, or charging dock. Use only with

RCM11 supply unit.

-Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging

dock on your own.

-Do not place the charging dock near a heat source.
-Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging

contacts.

-Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

-If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn

it off and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3
months to avoid over-discharging the battery.

-This product contains batteries that can only be replaced by qualified

Laser Safety
Information

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co
declaration of conformity is available

technicians or after-sales service.

-The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct
eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

., Ltd. declares that the radio equipment type RPM1GA is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
at the following internet address: https://global.dreametech.com

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags




B Product Overview Product Overview
Accessories Robot

Pre-Installed Accessories

© Dock / Spot Cleaning Button
- Press briefly to send the robot back to the charging dock
- Press and hold for 3 seconds to start spot cleaning

© power / Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off

Main Brush 2-in-1 Water Tank with Dust Box Mop Pad Holder Mop Pad - Press briefly to start cleaning after the robot is turned on
Status Indicator
- Blue: Normal cleaning or charging
- Orange: Error or low battery
Other Accessories R
‘———————o Wi-Fi Indicator

o Cover

=— Yo

Cleaning Tool Side Brush Charger Charging Dock




Product Overview

Robot

Cliff Sensor

Charging Contact o

° Edge Sensor Side Brush

Cliff Sensor
o|Water Tank Release Clip

Main Wheel

oMop Pad Holder Release Clips

o Charging Contact

Yo Omnidirectional Wheel

. [ ] : Cliff Sensor
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= % i i % © Main Wheel
0
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Main Brush

Rocker Switch o

—> Point Laser Sensor

o Air Outlet

o Collision Detection Sensor and Bumper

° Infrared Deceleration Sensor

'—o Return-to-Dock Sensor

= = o Brush Guard Clips
X 0o %
o 030 -

Product Overview

2-in-1 Water Tank with Dust Box

Dust Box
\ o Dust Box Cover
®—0 Filter
°© Sponge
o Primary Filter
Water Tank o Water Tank Plug
o Water Tank Release Clip
Mop Assembly

Mop Pad Holder

o Mop Pad Attachment Area

Mop Pad

Charging Dock

Power Indicatoro——

Signaling Areao———

Charging Contacts o

Outlet Slot

Power Port o

o Winding Post




Il Preparing Your Home Before Use

1. Remove the protections 3. Place the charging dock on the level ground
against the wall and connect it to a power outlet

Note:
) . - Keep the immediate area 1.5 m in front of the charging dock and 0.5 m to its
Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and bot}"]jgdes clear of objects. o
dangerous items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp sofa to ensure safe and smooth operation of the robot. - To ensure you can connect to the robot with your phone well, make sure the

robot and charging dock are within WiFi range.

- Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or where other
objects might block the signal, as this may hinder the robot from returning to
the charging dock.

objects on the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over
by the robot and causing losses.

4.Place the robot onto the charging dock to charge

Uogd 000
v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its To prevent the robot from not recognizing the area that needs to be

proper place to make more space. cleaned, do not stand in the front of the robot, threshold, hallway, or

Note: narrow places. Note:

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time. - Fully charging is recommended before first-time use. This ensures that the
- Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may be v L robot returns to the charging dock successfully.

scratched. ! ! ! ! Note: Install the side brush until it clicks into place. - Do not move the the charging dock while the robot is cleaning.




Connecting with the Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome” in the app store to
download and install the app.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "@" in the upper right, and scan the same
QR code again to add the device. Please follow the prompts to finish the
Wi-Fi connection.

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ
from the directions in this manual. Please follow the instructions

based on the current app version.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the buttons () and (3 until you hear a voice
prompt saying, “Waiting for the network configuration.” Once the Wi-Fi
indicator turns solid white, the Wi-Fi has been successfully reset.

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and
add the device again.

Wi-Fi Indicator ©

- OFF: Unconnected

- Quick Blinking White:
Releasing the hotspot

- Slow Blinking White: Connecting

- Solid White: Connected

How to Use

1. Rocker Switch

Press the ON/OFF rocker switch on the bottom to activate the robot.

2. Turn On/Off

Press and hold the button ()) for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the charging dock, the
robot should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot,
move the robot away from the dock and press and hold the () button for 3
seconds.

3. Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions on
the app to quickly create a map, and the robot will start mapping without
cleaning. The mapping process will be completed when the robot returns to
the dock, and the map will be saved automatically.

4. Start Cleaning

Press the button () briefly to start cleaning after the robot is turned on.
Then, the robot will accurately map out a route, methodically clean along
the edges and walls, then finish by cleaning each room in an S-shaped
pattern to ensure a thorough job.
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Note: If vacuum only, please remove the mop péd holder.

5. Cleaning Mode

The robot has four cleaning modes: Quiet, Standard, Strong, and Turbo.
The default mode is Standard. You can specify the cleaning mode in the
app.

6. Pause/Sleep Mode

When the robot is running, press any button to pause it. If the robot is
paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep mode. All
indicators on the robot will turn off. Press any button on the robot, or use
the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the charging dock, the current
cleaning task will end.

7. Spot Cleaning

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the button () for
3 seconds to start Spot Cleaning Mode. In this mode, it will clean a square-
shaped area of 1.5x1.5 meters directly around the robot. When the spot
cleaning is done, the robot will automatically return to its original location and
stop working.

Note: Activating Spot Clean Mode will end the current cleaning task of the robot.

8. Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator goes out. The DND
mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable the
DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by default.
Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed on time during the DND period.

- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

11



Il How to Use

9. Scheduled Cleaning

You can schedule cleaning time in the Dreamehome app. The robot will
automatically start cleaning at the designated time and then return to the
charging dock to recharge when the cleaning is done.

10. Additional App Functions

Follow the instructions on the app interface to use more functions. The version
of the app might have been updated; please follow the instructions based on
the current app version.

11. Use the Mopping Function
It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before
the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Install the mop pad as
shown in the diagram.

© o

2) Fill the tank with water.

=
- e

- Itis recommended to remove the dust box before filling the tank with water, to
avoid dampening the dust box.
- Do not use detergent or disinfectant.

3) Slide the 2-in-1 water tank with dust box and mop assembly into the
back of the robot until it clicks into place. Press the button () or use the
Dreamehome app to start cleaning.

Note:
- Itis not recommended to use the mopping function on carpets.
- Use the app to adjust the water flow as required.

Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Maintenance

Part Frequency Replacement Period
Mop pad After each use Every 3 to 6 months
Main brush Every 6 to 12 months
Dust box's filter Once every 2 weeks

Every 3 to 6 months
Side brush

Charging dock's
signaling area

Charging contacts

Omnidirectional wheel

Bumper Once every month

Point laser sensor

Edge sensor

Cliff sensors

Water tank
Clean it as needed /

Dust box

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot.
If an exception occurs due to special circumstances, the parts should be
replaced.

13



Y Routine Maintenance

Clean the Water Tank
1. Pour out the water in the tank. Clean with only water and leave it to
air-dry before re-installing.

Clean the Mop Pad
1. Press the release clips on the mop pad holder to remove the mop
assembly. Pull the mop pad off the mop pad holder.

Note: Do not expose the tank to the sun directly.

2. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before re-installing.

14

Routine Maintenance

Clean the Dust Box and Filter
1. Press the water tank release clip to remove the 2-in-1 water tank with 3. Remove the filter and tap its basket gently.

dust box.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp
objects to prevent damage.

2. Open the dust box cover and empty the dust box as shown in the diagram. 4. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely

before reinstalling.

Note:
- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any detergent.

- Use the dust box and filter only when they are completely dry.

15



16

Routine Maintenance
Clean the Main Brush Clean the Main Wheel/Omnidirectional Wheel

1.Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the
brush out of the robot.

e 1111111 e
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Note: Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
omnidirectional wheel.

Clean the Side Brush

Pull out the side brush and use the included cleaning tool to remove any hair
tangled in the brush.

Note: Do not pull out the hair tangled in the main brush excessively. Otherwise,
the brush may be damaged.

Routine Maintenance

Clean the Sensors

Wipe sensors and charging contacts by using a soft and dry cloth, as shown in the diagram.
Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and charging dock. Please use dry rags for cleaning.

o Point Laser Sensor

o Collision Detection Sensor and Bumper

° Infrared Deceleration Sensor
o Return-to-Dock Sensor

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down
the button () for 10 seconds or press the ON/OFF rocker switch to forcefully
turn it off. Then press and hold the button () for 3 seconds to turn the robot
on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please
ensure that it remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of
time, turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging,
the robot should be recharged at least once every three months.

17




Il Troubleshooting

18

Problem

Solution

Robot does not turn on

The battery level is low. Recharge the robot on the charging dock, then try again.

The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32 °F (0°C) and 104 °F (40°C).

Troubleshooting

Problem

Solution

Robot does not recharge

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the charger are plugged in correctly.
Poor contact. Clean charging contacts of the charging dock and robot.

Robot cannot connect to Wi-Fi

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of the
Dreamehome app, then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Dreamehome app is enabled.
Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot does not return to
charging dock

There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open area.
Please clean the dock's signaling area.

Robot does not perform scheduled
cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has at least 15% battery left.

Does leaving the robot on the
charging dock consume power if
itis already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little electricity and helps maintain
optimal battery performance.

Robot is malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a strange noise

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and remove
any debris.

No water comes out of the water
tank, or only a little bit comes out

Check whether there is water inside the water tank.
Clean the mop if it becomes dirty.
Make sure the mop pad is installed correctly according to the User Manual.

Robot no longer cleans
efficiently or leaves dust behind

The dust box is full. Please clean it.
The filter is blocked. Please clean it.
A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

Robot doesn't resume cleaning
after charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb mode (DND), which will prevent it from resuming cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging dock.

Robot doesn’t return to charging
dock after being moved

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the charging
dock, it might not be able to automatically return on its own, in which case you need to manually place the robot onto
the charging dock.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

19



Y Specifications
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Robot

Model

RPM1GA

Charging Time

Approx. 4 hours

Rated Voltage

14.4 V=

Charging Dock
Model RCM11
Rated Input 20.0V = 09A

Rated Power

40w

Rated Output

20.0V = 09A

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

< 20dBm

Charger
Model SA182H-200090V
Rated Input 100-240 V-~ 50/60 Hz 0.4 A

Rated Output

20.0V = 0.9A

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.

Battery Disposal and Removal EN

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed

with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a

designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
— installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

21



Il Sicherheitsinformationen
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Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu
vermeiden, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und
bewahren Sie sie zum spateren Gebrauch auf.

Nutzungseins-
chrankungen

-Um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und Risiken zu vermeiden,

darf dieses Produkt nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit
kérperlichen, sensorischen oder geistigen Einschrankungen oder von
Personen mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines Elternteils oder
Vormunds verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung
nicht ohne Aufsicht durchfihren.

-Kinder darfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafur, dass

Kinder und Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren
Abstand zum Gerat halten.

-Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Ladegerats stellen Sie

die Verwendung sofort ein und wenden Sie sich an den Kundendienst.

-Dieses Produkt ist nur fur die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung

geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem
Boden oder in einer kommerziellen oder industriellen Umgebung.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich GUber dem

Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt
wird.

-Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die Roboterabdeckung

oder den StoBfanger nicht als Griff fir den Roboter.

-Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen

Sicherheitsinformationen

Nutzungseins-
chrankungen

uber 40 ° C oderunter0°C liegen, und auch nicht auf Béden mit
Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

-Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu

verhindern, dass diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

-Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu

verhindern, dass der Roboter sie anst6Bt und beschadigt.

-Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie Kabel oder

Netzkabel am Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um
Schaden oder Schaden beim Anziehen zu verhindern.

-Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saugoéffnung des

Roboters fern.

-Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge fur die Blrste von Kindern fern.
-Kinder, Haustiere oder Gegenstande durfen weder auf dem stillstehenden

noch dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

-Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen

brennender Substanzen. Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen
von entflammbaren oder brennbaren Flassigkeiten, atzenden Gasen oder
unverdinnten Sauren oder L6sungsmitteln.

-Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie

das Gerat nicht zum Aufnehmen von Gegenstanden wie Steinen, groBen
Papierstiicken oder anderen Dingen, die das Gerat verstopfen kénnten.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation

vom Strom getrennt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten
durchfahren.
23
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Nutzungseins-
chrankungen

Akkus und Ladung

-Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen oder eine Flussigkeit

zum Spullen des Roboters und der Ladestation. Waschbare Teile missen
vollstandig getrocknet werden, bevor sie installiert und verwendet werden.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und

moglichst in der Originalverpackung beférdert wird.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im

Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden
verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts
entsteht.

-Verwenden Sie keine Akkus, Ladegerate oder Ladestationen von externen

Anbietern. Nur mit Netzteil RCM11 verwenden.

-Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu

reparieren oder zu modifizieren.

-Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle ab.
-Benutzen Sie kein nasses Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der

Ladestation zu reinigen.

-Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaRB. Unbenutzte Akkus sollten in einer

geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn der Roboter flr eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden

Sie ihn voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kiihlen und
trockenen Ort. Laden Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine
Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

-Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder

dem Kundendienst ausgewechselt werden kénnen.

Sicherheitsinformationen

Lasersicherhei-
tsinformationen

-Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-
1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 fir Laserprodukte der Klasse 1. Bei der
Verwendung ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RPM1GA mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags




Y Produktiibersicht Produktibersicht
Zubehor Roboter

Vorinstalliertes Zubehor

© Dock-/Punktreinigungstaste

- Kurz driicken, um den Roboter zurlick in die Ladestation zu
schicken

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedruckt, um die
Punktreinigung zu starten

© Einschalt-/Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedruckt, um das Gerat
ein- oder auszuschalten

- Drucken Sie diese Taste kurz, um die Reinigung nach dem
Einschalten des Roboters zu starten

Hauptbuirste 2-in-1-Wasserbehalter mit Staubfach Wischpadhalter Wischpad

Status-Anzeige
- Blau: Normale Reinigung oder Aufladen
- Orange: Fehler oder schwache Batterie

Anderes Zubehor

= N’

Reinigungswerkzeug Seitenbirste Ladegerat Ladestation

-————— o WLAN-Anzeiger

o Abdeckung
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Produktiibersicht Produktiibersicht

2-in-1-Wasserbehdélter mit Staubfach Ladestation

Roboter

Klippensensor
Stromanzeige o——

Staubbehélter

Staubbehalterdeckel signalbereich

Ladekontakto o Ladekontakt

Omnidirektionales Rad o Schwamm

° Randsensor Seitenblrste RfOTEE

Klippensensor . ~5C]o a0 Klippensensor o Primarfilter
. . . = o S Ladekontakte o
o|Wasserbehalter-Entriegelungsclip Hauptrad * o Hauptrad
i = ; oWasserbehdlter-Stopfen
C = = - Hauptbirste Wasserbehélter

oWischmopphalterung-Entriegelungsclips .
- = o Klammern fir

Wippschalter o =
o o i
6 ° o / Birstenschutz
° 0@0 °
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Q;;—o Wickelgestell

o Luftauslass

o Kollisionserkennungssensor und StoBfanger . . )
o Wischmopp Befestigungsbereich

° Infrarot-Verzdgerungssensor
oRuckkehrsensor zur Dockingstation Wischpad
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lEE |hr Zuhause vorbereiten Vor der Verwendung

1. Schutzfolien entfernen 3. Stellen Sie die Ladestation auf einem ebenen
Untergrund an die Wand und schlieBen Sie sie an
eine Steckdose an

>1,5m >05m

Hinweis:

- Halten Sie den unmittelbaren Bereich von 1,5 m vor der Ladestation und 0,5 m
zu ihren beiden Seiten frei von Gegenstanden.

- Vergewissern Sie sich, dass sich der Roboter und die Ladestation innerhalb der
WLAN-Reichweite befinden, damit Sie eine gute Verbindung zum Roboter mit
lhrem Handy herstellen konnen.

- Stellen Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter
Sonneneinstrahlung oder an einem Ort auf, an dem andere Objekte das
Signal blockieren kannten, da dies die Ruckkehr des Roboters zur Ladestation
behindern kénnte.

Entfernen Sie vor der Reinigung instabile, zerbrechliche, wertvolle oder Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
gefahrliche Gegenstande und raumen Sie Kabel, Tucher, Spielzeug, harte und von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten
scharfe Gegenstande vom FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder zu ermoglichen.

Umfallen durch den Roboter und damit verbundene Verluste zu vermeiden.

4, Stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die
Ladestation

UOd 000
v

Offnen Sie die Tiir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
in die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. erkennt, sollten Sie sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren Hinweis:

) ) oder engen Stellen aufhalten. - Es wird empfohlen, den Roboter vor dem ersten Gebrauch vollstandig
Hinweis: aufzuladen. Dadurch wird sichergestellt, dass der Roboter erfolgreich zur
- Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme wahrend des Reinigungsvorgangs, um mogliche Hindernisse rechtzeitig zu entfernen. Ladestation zurlckkehren kann.
- Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine, Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande wie Bauschutt, Glasscherben und Nagel auf, da dadurch Hinweis: Installieren Sie die Seitenbirste, bis sie einrastet. - Bewegen Sie die Ladestation nicht, wahrend der Roboter eine Reinigung

der Boden verkratzt werden kann. durchfuhrt.
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Il Verbinden mit der Dreamehome App

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder suchen Sie im App-Store
nach ,Dreamehome”, um die App herunterzuladen und zu installieren.

2. Gerat hinzufiigen

Offnen Sie die Dreamehome App, tippen Sie auf ,@" in der oberen rechten
Ecke und scannen Sie den gleichen QR-Code auf dem Roboter erneut, um

das Gerat hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-
Verbindung herzustellen.

32

Hinweis:

- Es wird nur 2,4 GHz WLAN unterstitzt.

- Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche
Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

3. WLAN zuriicksetzen

Halten Sie die Tasten () und () gleichzeitig gedriickt, bis Sie folgende
Sprachansage ,Warten auf die Netzwerkkonfiguration” héren. Sobald
die WLAN-Anzeige konstant weiB leuchtet, wurde das WLAN erfolgreich
zurilickgesetzt.

Hinweis: Wenn Ihr Roboter sich nicht erfolgreich mit der App verbinden kann,
setzen Sie das WLAN zurick und fugen Sie das Gerat erneut hinzu.

WLAN-Anzeiger °

- AUS: Nicht verbunden

- Schnell blinkend WeiB3:
Freischalten des Hotspots

- Langsam blinkend WeiB:
Verbindung hergestellt

- Leuchtet weiB3: Verbunden

Anwendung

1. Wippschalter

Driicken Sie den EIN/AUS-Wippschalter an der Unterseite, um den Roboter
zu aktivieren.

2. Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten Sie die Taste () 3
Sekunden lang gedrickt. Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie
den Roboter auf die Ladestation. Der Roboter sollte sich automatisch
einschalten und mit dem Aufladen beginnen. Um den Roboter
auszuschalten, entfernen Sie den Roboter von der Dockingstation und
halten Sie die Taste (/) 3 Sekunden lang gedriickt.

3. Schnelle Kartenerstellung

Nach erfolgter Erstkonfiguration des Netzwerks folgen Sie den Anweisungen
in der App fur die schnelle Erstellung einer Karte und der Roboter

beginnt mit der Kartierung ohne Reinigung. Der Kartierungsvorgang wird
abgeschlossen, nachdem der Roboter zur Dockingstation zurlickgekehrt ist
und die Karte wird automatisch gespeichert.

4. Reinigung starten
Driicken Sie nach dem Einschalten des Roboters kurz die Taste (), um die
Reinigung zu starten. Danach legt der Roboter eine genaue Route fest,
reinigt methodisch entlang der Kanten und Wande und reinigt schlieBlich
jeden Raum in einem S-férmigen Muster, wodurch eine grindliche
Reinigung gewahrleistet wird. :

'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'
O (NOSRRNS ~ = === | I

Hinweis: Wenn der Roboter nur staubsaugt, entfernen Sie bitte den Wischpadhalter.

5. Reinigungsmodus

Der Roboter verfligt Gber vier Reinigungsmodi: Leise, Standard, Stark und
Turbo. StandardméaBig ist der Standardmodus eingestellt. Sie kénnen den
Reinigungsmodus in der App festlegen.

6. Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn
anzuhalten. Wird der Roboter ldnger als 10 Minuten angehalten, geht er
automatisch in den Ruhemodus Utber. Alle Anzeigen am Roboter schalten
sich aus. Drlicken Sie eine beliebige Taste auf dem Roboter, oder nutzen Sie
die App, um den Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die Ladestation gestellt,
endet die aktuelle Reinigungsaufgabe.

7. Punktreinigung

Wenn der Roboter auf Pause oder im Standby-Modus ist, halten Sie die Taste
O 3 Sekunden lang gedriickt, um den Punktreinigungsmodus zu starten. In
diesem Modus wird ein quadratischer Bereich von 1,5x1,5 Metern direkt um
den Roboter herum gereinigt. Wenn die Punktreinigung abgeschlossen ist,
kehrt der Roboter automatisch an seinen ursprunglichen Standort zurlick und
beendet dann seine Arbeit.

Hinweis: Durch Aktivieren des Punktreinigungsmodus wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe des Roboters beendet.

8. Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt, kann er die

Reinigung nicht fortsetzen und die Betriebsanzeige erlischt. Der Nicht-

Stéren-Modus (DND) ist ab Werk standardmdaBig deaktiviert. Sie kdnnen den

Nicht-Stéren-Modus (DND) uber die App aktivieren oder den DND-Zeitraum

andern. Der Nicht-Stdren-Zeitraum (DND) ist standardmaBig auf 22:00-8:00

Uhr eingestellt.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend der Nicht-Storen-Zeit
(DND) punktlich ausgefthrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf des DND-
Zeitraums aufgehort hat.
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Anwendung

9. Geplante Reinigung

Sie kdnnen die Reinigungszeit in der Dreamehome App planen. Der
Roboter beginnt automatisch zur festgelegten Zeit mit der Reinigung und
kehrt dann nach Abschluss der Reinigung zum Aufladen in die Ladestation
zurick.

10. Zusétzliche App-Funktionen

Befolgen Sie die Anweisungen auf der Benutzeroberflache der App, um
weitere Funktionen zu nutzen. Die Version der App wurde mdglicherweise
bereits aktualisiert; bitte befolgen Sie die Anweisungen entsprechend der
aktuellen App-Version.

11. Verwendung der Wischfunktion
Es wird empfohlen, alle Béden vor dem ersten Wischen mindestens dreimal
zu saugen, um eine bessere Reinigungswirkung zu erzielen.

1) Befeuchten Sie den Wischmopp und driicken Sie das Uiberschiissige
Wasser aus. Setzen Sie den Wischmopp wie in der Abbildung gezeigt ein.

2) Fullen Sie den Wasserbehalter mit Wasser.

Hinweis:
+ Es wird empfohlen, das Staubfach vor dem Befullen des Wasserbehalters zu
entfernen, um ein Befeuchten des Staubfachs zu vermeiden.

- Verwenden Sie keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel.

3) Schieben Sie den 2-in-1-Wasserbehdlter mit Staubfach und
Wischmoppeinheit in die Rickseite des Roboters, bis er einrastet. Starten
Sie die Reinigung durch Driicken der Taste () oder tiber die Dreamehome
App.

Hinweis:
- Es wird nicht empfohlen, die Wischfunktion auf Teppichen zu verwenden.
- Verwenden Sie die App, um den Wasserdurchfluss je nach Bedarf einzustellen.

RegelmadBige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen

Wartung des Zubehors zu beachten.

Teil Haufigkeit der Haufigkeit des
Wartungsarbeiten Austausches
) Nach jedem .
Wischpad Gebrauch Alle 3 bis 6 Monate
Hauptbrste Alle 6 bis 12 Monate
- ) Einmal alle 2
Staubbehalterfilter Wochen

Alle 3 bis 6 Monate
Seitenblrste

Signalbereich der
Ladestation

Ladekontakte

Omnidirektionales Rad

i i /
StoBfanger Einmal im Monat
Punktlaser-Sensor
Randsensor
Cliff-Sensoren
Wasserbehalter Nach Bedart /

Staubbehaélter reinigen

Hinweis: Die Austauschintervalle hangen von der Nutzung des Roboters
ab. Sollte durch besondere Umstdnde eine Ausnahme auftreten, missen
die Teile ausgetauscht werden.

35



lEH Regelmé&Bige Wartung

Reinigung des Wischmopps Reinigen des Wasserbehalters

1. Drucken Sie auf die Entriegelungsclips am Wischmopphalter, um 1. Fullen Sie das Wasser im Wasserbehdlter aus. Reinigen Sie ihn
die Wischmoppeinheit zu entfernen. Ziehen Sie den Wischmopp vom ausschlieBlich mit Wasser und lassen Sie ihn vor dem Wiedereinbau an
Wischmopphalter ab. der Luft trocknen.

Hinweis: Setzen Sie den Wasserbehdlter nicht direkt der Sonne aus.

2. Reinigen Sie den Wischmopp ausschlieBlich mit Wasser und lassen Sie
ihn vor dem Wiedereinsetzen an der Luft trocknen.

36

RegelmadBige Wartung

Reinigen des Staubfachs und des Filters

1. Driicken Sie auf den Entriegelungsclip des Wasserbehalters, um den 2-in- 3. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf
1-Wasserbehalter mit Staubfach zu entfernen. seinen Filterkorb.

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Burste, einem Finger oder
scharfen Gegenstanden, um Schaden zu vermeiden.

2. Offnen Sie die Staubbehélterabdeckung und leeren Sie den Staubbehélter 4. Spulen Sie den Staubbehdlter und den Filter mit Wasser ab und trocknen
wie in der Abbildung gezeigt. Sie sie vor dem Wiedereinbau vollstandig ab.

A
A <'>

Hinweis:

- Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser ab.
Keine Reinigungsmittel verwenden.

- Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn sie vollstandig
trocken sind.
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RegelmafBige Wartung

Reinigen Sie die Hauptbiirste

1. Drucken Sie den Burstenschutzclip nach innen, um den Blirstenschutz zu
entfernen und die Birste aus dem Roboter zu heben.

e 1111111 e
..\H\\H\\H\”HHHHHHH\"

2. Entfernen Sie mit dem geeigneten Reinigungswerkzeug alle in der Birste
verhedderten Haare.

Hinweis: Ziehen Sie die in der HauptbUrste verhedderten Haare nicht zu stark
heraus. Andernfalls kann die BUrste beschadigt werden.

Reinigen Sie das Hauptrad/Universalrad

Hinweis: Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads mit einem
Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher.

Reinigen Sie die Seitenbiirste

Ziehen Sie die Seitenbirste heraus und entfernen Sie mit dem
mitgelieferten Reinigungswerkzeug alle in der Blrste verhedderten Haare.

RegelmaBige Wartung

Reinigen Sie die Sensoren

Wischen Sie die Sensoren und Ladekontakte mit einem weichen und trockenen Tuch ab, wie in der Abbildung dargestellt.
Hinweis: Nasse Tucher kbnnen empfindliche Bauteile im Roboter und in der Ladestation beschadigen. Bitte nutzen Sie trockene Lappen zur Reinigung.

Randsensor o

o Punktlaser-Sensor

o Kollisionserkennungssensor und StoBfanger

o Infrarot-Verzégerungssensor

o Rickkehrsensor zur Dockingstation

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten lasst,
halten Sie die Taste (/) 10 Sekunden lang gedriickt oder driicken Sie den
Ein-/Ausschalter, um ihn zwangsweise auszuschalten. Zum Einschalten
des Roboters driicken und halten Sie dann die Taste ()) 3 Sekunden lang
gedrickt.

Akku

Der Roboter enthdlt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akkupack.
Achten Sie bei taglichem Gebrauch auf eine ausreichende Akkuladung,
um eine optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten Sie den Roboter bei
langerem Nichtgebrauch aus und verstauen Sie ihn. Der Roboter sollte
mindestens alle drei Monate aufgeladen werden, um Schaden durch
Uberentladung zu vermeiden.
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FAQ

Problem

Lésung

FAQ

Roboter lasst sich nicht
einschalten

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.

Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird empfohlen, das Gerat bei einer Temperatur zwischen 0°C
und 40°C in Betrieb zu nehmen.

Problem

Lésung

Der Roboter fiihrt die geplante
Reinigung nicht aus

Der Akku des Roboters hat einen niedrigen Akkuladestand. Die planmdaBige Reinigung wird nur dann begonnen, wenn
der Roboter einen Ladestand von mindestens 15 % hat.

Roboter ladt sich nicht auf

Die Ladestation wird nicht mit Strom versorgt. Vergewissern Sie sich, dass beide Anschlussstecker des Ladegerats richtig
eingesteckt sind.

Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zuriick

Es gibt zu viele Hindernisse um die Ladestation herum. Stellen Sie die Ladestation in einer offeneren Umgebung.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Verbraucht das Belassen des
Roboters auf der Ladestation
Strom, wenn er bereits aufgeladen
ist?

Das Belassen des Roboters auf der Ladestation nach dem Ladevorgang verbraucht nur sehr wenig Strom und tragt zur
Aufrechterhaltung einer optimalen Akkuleistung bei.

Roboter arbeitet nicht einwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Roboter gibt ein merkwirdiges
Gerdusch ab

Ein Fremdkérper kdnnte sich in der Hauptblrste, Seitenbiirste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie den
Roboter aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz

Kein Wasser kommt aus dem
Wassertank, oder nur ein kleines
bisschen kommt heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefillt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls erforderlich.
Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.
Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist.

Der Roboter reinigt nicht mehr
wirksam, oder er hinterlasst Staub

Der Staubbehalter ist voll. Bitte leeren Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkorper hat sich in der Hauptbirste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.

Der Roboter nimmt die Reinigung
nach dem Aufladen nicht wieder
auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nicht im Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser verhindert eine
Fortsetzung der Reinigung.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht automatisch fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf der Ladestation gestellt
wird.

Roboter kann nicht mit dem WLAN
verbinden

Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zuriick und laden Sie die neuste Version der
Dreamehome App herunter. Versuchen Sie dann erneut, eine Verbindung herzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung auf der Dreamehome
App geoffnet ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang
befindet.

WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstitzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden ist.

Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des Benutzernamens
und Kennworts sicher.

Der Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zurlick, nachdem er
versetzt wurde

Das Versetzen des Roboters kann dazu fihren, dass er sich selbst neu positioniert oder seine Umgebung neu kartiert.
Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er moglicherweise nicht automatisch von selbst
zurlickkehren. In diesem Fall mlssen Sie den Roboter manuell auf der Ladestation platzieren.

Bei weiteren Fragen kontaktieren Sie uns tber https://global.dreametech.com
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B Spezifikationen
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Ladestation

Modell

RCM11

Nenneingang

20,0V =09A

Roboter
Modell RPM1GA
Ladedauer Ca. 4 Stunden
Nennspannung 14,4 V=
Bemessungsleistung 40w

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Maximale
Ausgangsleistung

< 20dBm

Nennausgang 20,0V —=09A
Ladegerat
Modell SA182H-200090V

Nenneingang

100-240 V~50/60 Hz 0,4 A

Nennausgang

20,0V = 09A

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Korper des Benutzers

einhalten.

Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefdhrdende Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die Batterie von
qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

- die Batterie muss vor dem Verschrotten aus dem Gerat entfernt werden;
- das Gerdt muss beim Ausbau der Batterie vom Netz getrennt werden;
- die Batterie muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett leer laufen.
Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkei-t aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen, spulen Sie mit Wasser und
suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Entfernen

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und entfernen Sie dann die
Abdeckung.

2. Ziehen Sie die Klemmen zwischen der Batterie und der Leiterplatte ab, um die Batterie zu entfernen.

Informations DEEE

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerdte (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und
darfen nicht mit unsortiertem Haushaltsmll vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre zu
E entsorgenden Gerdte an eine daflir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behérde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von
Elektroschrott und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemaéaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit
— von Umwelt und Menschen zu vermeiden.Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behdrden, um Informationen zum Standort und
den allgemeinen Geschasbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.
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Entsorgung von Elektro- und Elektronikgerdten

Die durchgestrichene Mulltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerdte einer vom unsortierten Siedlungsabfall
E getrennten Erfassung zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die Restmilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte

Batterien oder Akkus, die nicht fest verbaut sind, missen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

Mdoglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgeraten kénnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfligung stehenden
Moglichkeiten der Riickgabe oder Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist.
Unter dem folgenden Link besteht die Méglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen anzuzeigen zu lassen: https://
www.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammelund-ruecknahmestellen.

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie fir das Léschen personenbezogener Daten auf den zu
entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich sind.

Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une
utilisation incorrecte de l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant
d'utiliser 'appareil et le conserver pour pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions
d’utilisation

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par

des personnes présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou
ayant une expérience ou des connaissances limitées, sans la supervision
d'un parent ou d'un tuteur afin de garantir un fonctionnement sdr et d'éviter
tout risque. Le nettoyage et l'entretien ne doivent pas étre effectués par des
enfants sans surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage,

assurez- vous que les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus
a une distance de sécurité du robot aspirateur.

-Si le chargeur est endommagé ou cassé, arrétez de l'utiliser immédiatement

et contactez le service apres-vente.

- Ce produit est uniqguement destiné au nettoyage des sols dans un

environnement domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces
autres que des sols ou dans un environnement commercial ou industriel.

-N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans

barriere de protection.

-Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le pare-chocs ou le couvercle

du robot comme poignée pour tenir le robot.

-N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante

est supérieure a 40° C ou inférieure a 0° C, ni sur un sol avec des liquides ou




B Informations sur la sécurité
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Restrictions
d’utilisation

-des substances collantes.
-Retirez tous les cables au sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu’il ne les

entraine dedans pendant le nettoyage.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d’éviter que le

robot ne les percute ou ne les endommage.

-Pour éviter d'endommager l'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de

tout objet mobile et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se
trouvent sur le trajet de nettoyage avant d'utiliser l'appareil.

-Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps

éloignés de U'orifice d’aspiration du robot.

- Conservez l'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.
-Ne mettez pas d’enfants, d’animaux ou d’objets sur le robot, qu’il soit a

U'arrét ou en mouvement.

-N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets bralants. N'utilisez pas le

robot pour ramasser des liquides inflammables ou combustibles, des gaz
corrosifs ou des acides ou solvants non dilués.

-N’aspirez pas d’objets durs ou tranchants. N'utilisez pas ['appareil pour

ramasser des objets tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou
tout autre élément susceptible d'obstruer 'appareil.

-Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché

avant d’effectuer le nettoyage ou l‘entretien.

-N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le

robot et le socle de charge. Les pieces lavables doivent étre totalement
seéchées avant de les installer et de les utiliser.

Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

Batteries et
charge

-Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque

vous le transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

-Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi.

Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d’'une
mauvaise utilisation de ce produit.

-N'utilisez pas de batterie, de chargeur, ou de station de charge d'une autre

marque. Utilisez uniquement avec 'unité d'alimentation RCM11.

-N’essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou la

station de charge.

-Ne placez pas la station de charge prés d’une source de chaleur.
-N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains humides, pour essuyer ou

nettoyer les contacts de charge de la station.

-Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles

doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si vous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée,

chargez-le complétement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit
frais et sec. Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter
un déchargement excessif de la batterie.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des

techniciens qualifiés ou par le service apres-vente.
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Informations sur - Le capteur laser dans ce produit réepond a la norme IEC 60825-1:2014/EN
la sécurité liée 60825-1:2014/A11:2021 pour les produits laser de classe 1. Veuillez éviter
3 l'utilisation du le contact visuel direct avec le produit pendant l'utilisation.

laser PRODUIT LASER DE CLASSE 1

PRODUIT LASER DE CONSOMMATION
EN 50689:2021

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RPM1GA est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration de
conformité pour l'UE est disponible a l'adresse suivante: https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Apercu du produit
Accessoires

Accessoires préinstallés

Brosse principale

Autres accessoires

5 —

Outil de nettoyage

Réservoir d'eau 2 en 1 avec
compartiment a poussiere

N’

Brosse latérale

Support de serpilliere

Chargeur

Serpilliere

Station d'accueil
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] Apercu du produit Apercu du produit

Robot

Robot
Capteur de vide
© Bouton Nettoyage localisé/Station
- Appuyez brievement pour renvoyer le robot & la station Contact de chargeo o Contact de charge
d'accueil
- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour o B/ o
démarrer le nettoyage localisé °Capteur de bord Brosse latérale o= Roue omnidirectionnelle
© Bouton Alimentation/Nettoyage Capteur de vide 8 3Bo t E Capteur de vide
- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour . . . . - T 0 u
llumer ou éteindre o|Clip de déverrouillage du réservoir d’eau Roue principale L /° o Roue principale
- Appuyez brievement pour commencer le nettoyage une fois le 0 i
ropbpotyallumé v e oClips de déverrouillage du support de L e > Brosse principale
serpilliere Interrupteur = = = o Clips de la grille de
Indicateur d'état a bascule o a % protection de la brosse
o o
- Bleu : Change ou nettoyage normal ° 0@0 o
- Orange : Erreur ou niveau de batterie bas o Capteur laser
—————— o Indicateur Wi-Fi
o Couvercle o Sortie d'air
o Pare-chocs et capteur de détection de collision
°© Capteur de décélération infrarouge
o Capteur Retour a la station
50
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] Apercu du produit Préparation de votre domicile

Réservoir d'eau 2 en 1 avec compartiment a poussiere Station d'accueil

Compartiment
a poussiere

Indicateur d'alimentation o———

Couvercle du
o compartiment a
poussiére

@—o Filtre

o Eponge

Zone d'émission du signal o——

° Filtre principal Contacts de charge

Avant de nettoyer, veuillez enlever les objets instables, fragiles, de Avant de nettoyer, placez une barriére physique au bord des marches

oBouchon du réservoir d'eau val_eur ou dangereux, et retirer les cables, les vétements, leSJquets, lgs et du canapé pour permettre au robot de fonctionner facilement et en
objets durs et les objets tranchants présents sur le sol pour éviter qu'ils toute sécurité

ne soient coincés, égratignés et renversés par le robot et de causer des :

Réservoir d'eau

Fente de sortie pertes.
|
o Clip de déverrouillage du 1
réservoir d'eau
Ciree g
Ensemble de la serpilliere ,lﬁ& E\N Loy [:][:][:]
Port d'alimentation o (O]weur s—o Enrouleur de cable
Support de
serpilliere
o Zone de fixation de serpilliere
Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et disposez correctement les Pour permettre au robot de bien identifier la zone qui doit étre nettoyée,
Serpilliere meubles pour libérer de l'espace. ne restez pas devant le robot, un seuil, un couloir ou des endroits
étroits.
Remarque :

- Ala premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel a temps.
- N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des billes en acier et des pieces de jouet, ou des objets tranchants tels que des déchets de construction, du verre

brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.
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I Avant l'utilisation

1. Enlever les protections

Remarque : Installez la brosse latérale en veillant a bien ['engager.
54

3. Placer la station d'accueil sur un sol plat contre le
mur et la connecter a une prise

>1,5m >0,5m

Remarque :

- Maintenez les zones de proximité immediate de 1,5 m devant la station
d'accueil et de 0,5 m sur ses deux cotés exemptes d'objets.

- Pour assurer une bonne connexion entre le robot et votre téléphone portable,
assurez-vous que le robot et la station d'accueil sont a portée du réseau Wi-Fi.

- Ne placez pas la station d'accueil dans un endroit exposé a la lumiere directe
du soleil ou dans un endroit ou d'autres objets pourraient bloguer le signal,
car cela peut empécher le robot de retourner a la station d'accueil.

4. Placer le robot sur la station d'accueil pour le
charger

Remarque :

- Ilest recommandeé de le charger completement avant la premiere utilisation.
Cela permet de garantir que le robot retourne bien a la station d'accueil.

- Ne déplacez pas la station d'accueil lorsque le robot nettoie.

Connexion a l'application Dreamehome

1. Télécharger l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez "Dreamehome" dans l'app
store pour télécharger et installer l'application.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur " @ " dans le coin supérieur
droit, et scannez le méme code QR sur le robot encore une fois pour ajouter
'appareil. Suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque :

- Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

- Le logiciel d'application est soumis a des mises a jour, les opérations
reelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Suivez les
instructions en fonction de la version de |'application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi
Maintenez les boutons () et (> enfoncés simultanément jusqu'a ce que vous
entendiez le message vocal « En attente de la configuration du réseau.»

L'indicateur Wi-Fi s'illumine en blanc pour inddiquer que le Wi-Fi a été
correctement réinitialisé.

Remarque : Sivotre robot ne peut pas se connecter correctement a l'application,
réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau 'appareil.

c

Indicateur Wi-Fi

- DESACTIVER : Déconnecté

- Clignotement rapide Blanc :
Activation du point d'acces

- Clignotement lent en blanc :
Connexion

- Blanc fixe : Connecté

©
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] Comment utiliser le robot

1. Interrupteur a bascule

Appuyez sur l'interrupteur a bascule Marche/Arrét situé sur le dessous pour
activer le robot.

2. Allumer/Eteindre

Appuyez et maintenez le bouton () enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot. L'indicateur d'alimentation doit s'allumer. Placez le
robot sur la station d'accueil, le robot doit s'allumer automatiquement et
commencer a charger. Pour éteindre le robot, retirez-le de la station et
maintenez le bouton () enfoncé pendant 3 secondes.

3. Cartographie rapide

A la premiére configuration du réseau, suivez les instructions affichées sur
'application pour créer rapidement une carte, et le robot commencera

a cartographier sans nettoyer. Le processus de cartographie sera

terminé lorsque le robot retourne a la station, et la carte sera enregistrée
automatiquement.

4. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour commencer le nettoyage une
fois le robot allumé. Puis le robot réalisera une carte précise du chemin

a parcourir, nettoiera méthodiquement le long des bords et des murs, et
terminera par un nettoyage de chaque piece selon un parcours en S pour
un résultat parfait. !

'

'

T

'

'

'

'

'

'

'

'
PRI . === | I

Remarque : en mode Aspiration uniquement, veuillez retirer le support de
serpilliere.
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5. Mode de nettoyage

Le robot dispose de quatre modes de nettoyage : Silencieux, Standard,
Puissant et Turbo. Le mode Standard est le mode par défaut. Vous pouvez
indiquer le mode de nettoyage dans l'application.

6. Mode Pause/Veille

Lorsque le robot est en cours de fonctionnement, appuyez sur un bouton
pour le mettre en pause. Si le robot est mis en pause pendant plus de 10
minutes, il passe automatiquement en mode veille. Tous les indicateurs
sur le robot s'éteindront. Appuyez sur n'importe quel bouton du robot, ou
utilisez 'application pour réactiver le robot.

Remarque : Si le robot est en pause et placé sur la station d'accueil, la tache de
nettoyage en cours prendra fin.

7. Nettoyage localisé

Lorsque le robot est en pause ou en mode Veille, maintenez le bouton (O
enfoncé pendant 3 secondes pour lancer le mode Nettoyage localisé. Dans
ce mode, il nettoiera une surface carrée de 1,5x1,5 m directement autour de
lui. A la fin du nettoyage localisé, le robot retournera automatiquement &
son emplacement d'origine et s'arrétera.

Remarque : 'activation du mode Nettoyage localisé mettra fin a la tache de
nettoyage en cours du robot.

8. Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), il lui sera
impossible de reprendre le nettoyage, et l'indicateur d'alimentation s'éteint.
Le mode DND est désactivé par défaut a l'usine. Vous pouvez utiliser
'application pour activer le mode DND ou modifier la période DND. La
période DND s'étend de 22:00 a 8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées a temps pendant la
periode DND.

- Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété a la fin de la période DND.

Comment utiliser le robot

9. Nettoyage programmeé

Vous pouvez programmer ['heure de nettoyage dans l'application
Dreamehome. Le robot commence automatiquement a nettoyer a l'heure
indiquée, puis retourne a la station d'accueil pour se recharger une fois le
nettoyage terminé.

10. Autres fonctions de l'application

Suivez les instructions indiquées sur l'interface de l'application pour utiliser
plus de fonctions. La version de l'application a pu étre mise a jour ; veuillez
suivre les instructions de la version actuelle de l'application.

11. Utiliser la fonction de lavage
Les sols devraient tous étre aspirés au moins trois fois avant la premiere
session de lavage pour un meilleur résultat de nettoyage.

1) Humidifiez la serpilliére et essorez-la bien. Installez la serpilliere comme
indiqué sur le schéma.

2) Remplissez le réservoir d'eau.

Remarque :
« Ilest recommandé de retirer le compartiment a poussiére avant d'installer le
réservoir d'eau pour éviter de ['humidifier.

- N'utilisez pas de détergent ou de désinfectant.

3) Faites glisser le réservoir d'eau 2 en 1 avec le compartiment a poussiére
et l'ensemble de la serpilliere a l'arriere du robot en veillant a bien engager
le tout. Appuyez sur le bouton () ou utilisez l'application Dreamehome pour
commencer a nettoyer.

Remarque :
+ Il n'est pas recommande d'utiliser la fonction de lavage sur les tapis.
- Utilisez l'application pour ajuster le débit d'eau au besoin.
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I Entretien courant Entretien courant

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a l'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de

routine. Nettoyer la serpilliére Nettoyer le réservoir d'eau
- — 1. Appuyez sur les clips de déverrouillage sur le support de serpilliere pour 1. Versez de l'eau dans le réservoir. Nettoyez-le uniguement a l'eau et
Pieces Ffequen_ce Délai de retirer l'ensemble de la serpilliere. Retirez la serpilliere du support. laissez-le sécher a l'air libre avant de le réinstaller.
d'entretien remplacement
. Aprés chaque R ;
Serpilliere utilisation Tous les 3 a 6 mois
Brosse principale Tous les 6 a 12 mois
Filtre du compartiment Une fois toutes les
a poussiére 2 semaines Tous les 3 3 6 mois
Brosse latérale
Zone d'émission du ‘ ) _ _
signal de la station Remarque : N'exposez pas le réservoir directement au soleil.
d'accueil
Contacts de charge
Roue omnidirectionnelle i
gl)eisfms tous les / 2. Nettoyez la serpilliere uniquement a l'eau et laissez-la sécher a l'air libre
Pare-chocs avant de la réinstaller.
Capteur laser )
Capteur de bord !
Capteurs de vide
Réservoir d'eau
Le nettoyer si /
Compartiment a nécessaire
poussiere

Remarque : La fréquence de remplacement dépendra de l'utilisation
du robot. Si, en raison de circonstances particulieres, un événement se
produit, les pieces doivent étre remplacées.
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Entretien courant

Nettoyer le compartiment a poussiére et le filtre

1. Appuyez sur le clip de déverrouillage du réservoir d'eau pour retirer le
réservoir d'eau 2 en 1 avec le compartiment a poussiére.

3. Retirez le filtre et tapotez légérement son panier.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre a l'aide d'une brosse, d'un doigt
ou d'un objet tranchant afin d'éviter les dommages.

4. Rincez le compartiment a poussieére et le filtre a 'eau et séchez-les
completement avant de les réinstaller.

2. Ouvrez le couvercle du compartiment a poussiere et videz le compartiment
a poussiere comme illustré sur le schéma.

Remarque :

- Rincez le compartiment a poussiere et le filtre uniquement a 'eau claire.
N'utilisez aucun détergent.

- Utilisez le compartiment a poussiere et le filtre uniquement lorsqu'ils sont
completement secs.

Entretien courant

Nettoyer la brosse principale Nettoyer la roue omnidirectionnelle/roue principale

1. Enfoncez les clips de la grille de protection de la brosse pour retirer la grille
de protection de la brosse et sortez la brosse du robot.

'muumumm
ap v

AT

Remarque : Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le
pneu de la roue omnidirectionnelle.

2. Utilisez l'outil de nettoyage adapté pour enlever les cheveux emmélés

Nettoyer la brosse latérale
dans la brosse.

Retirez la brosse latérale et utilisez l'outil de nettoyage fourni pour enlever les
cheveux emmeélés dans la brosse.

Ve

Remarque : Ne tirez pas les cheveux emmeélés dans la brosse principale en
forgcant. Sinon, vous pouvez endommager la brosse.
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D Entretien courant

Nettoyer les capteurs

Essuyez les capteurs et les contacts de charge a l'aide d'un chiffon doux et sec, comme indiqué sur le schéma.
Remarque : Des chiffons humides peuvent endommager les éléements sensibles dans le robot et la station d'accueil. Veuillez utiliser des chiffons secs pour le nettoyage.

o Capteur laser

Capteur deo
bord

o Pare-chocs et capteur de détection de collision

o Capteur de décélération infrarouge
o Capteur Retour a la station

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus et ne peut pas s'éteindre, maintenez le bouton ()
enfoncé pendant 10 secondes ou appuyez sur l'interrupteur Marche/Arrét
pour l'arréter de force. Puis appuyez et maintenez le bouton () enfoncé
Capteur o pendant 3 secondes pour allumer le robot.

de vide

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez vous
assurer que la batterie reste bien chargée pour une utilisation au quotidien
afin de maintenir les performances optimales de la batterie. Si le robot n'est
pas utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Pour
éviter tout risque de dommages lié a une décharge excessive, le robot doit
étre rechargé au moins une fois tous les trois mois.
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FAQ

Probléeme

Solution

Le robot ne s'allume pas

Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a l'aide du socle de charge, puis réessayez.

La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner l'appareil a une
température entre 32 °F (0°C) et 104 °F (40°C).

Le robot ne se charge pas

La station de charge n'est pas alimentée. Vérifiez que les deux extrémités du chargeur sont branchés correctement.
Probleme de contact. Nettoyez les contacts de charge du socle de charge et du robot.

Le robot ne retourne pas au socle
de charge

Ily a trop d’obstacles autour du socle de charge. Placez le socle de charge dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone d'émission de signal du socle.

Le robot ne fonctionne pas cor-
rectement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Le robot émet un bruit étrange

Un objet étranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une des roues principales.
Arrétez le robot et enlevez les débris.

Le robot ne nettoie plus correcte-
ment ou n’élimine pas toute la
poussiere

Le bac a poussiére est plein. Veuillez le nettoyer.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

Le robot ne peut pas se connecter
au Wi-Fi

Un probléme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la derniere version de 'application
Dreamehome, puis essayez de vous reconnecter.

Le systeme de localisation n'est pas ouvert. Veuillez vous assurer que le systeme de localisation de l'application
Dreamehome est ouvert.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant une bonne couverture Wi-Fi.

Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi 2,4
GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom d'utilisateur et le mot de
passe saisis sont corrects.
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FAQ

Probleme

Solution

Le robot n'effectue pas le
nettoyage programmé

Le niveau de batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne commence pas tant que le robot ne dispose pas
d’au moins 15 % de batterie.

Est-ce que de 'énergie continue
d’étre consommeée lorsque je
laisse le robot sur le socle de
charge tandis qu'il est déja
chargé ?

Laisser le robot sur le socle de charge lorsqu’il est entierement chargé consomme une trés petite quantité d'électricité et
aide a garantir une performance optimale de la batterie.

Spécifications
Robot Socle de charge
Modele RPM1GA Modele RCM11

Temps de Charge

Environ 4 heures

ILn'y a pas d'eau qui sort du
réservoir d'eau, ou seulement un
peu d'eau.

Vérifiez que le réservoir d'eau est rempli et nettoyez la serpilliere, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliere si elle est sale.
Assurez-vous que la serpilliere est bien installée conformément au mode d’emploi.

Tension nominale

14,4 V=

Entrée nominale

20,0V = 09A

Puissance nominale

40 W

Sortie nominale

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Le robot ne reprend pas le
nettoyage apres la charge

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage aprés avoir été placé sur le socle de charge ou chargé manuellement.

Puissance maximale en
sortie

< 20dBm

Le robot ne retourne pas au socle
de charge apres avoir été déplacé

Le déplacement du robot peut l'obliger a se repositionner ou a cartographier a nouveau ses environs. Si le robot est trop
éloigné du socle de charge, il ne pourra pas y retourner automatiquement. Vous devrez alors le placer manuellement
sur le socle de charge.

Pour d’'autres conseils, veuillez nous contacter via https://global.dreametech.com

20,0V = 09A

Chargeur

Modele

SA182H-200090V

Entrée nominale

100-240 V~50/60 Hz 0,4 A

Sortie nominale

200V =09A

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre
maintenu a une distance d'au moins 20 cm entre l'antenne et le corps de

l'utilisateur.

B A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE

ses accessoires,
piles et cordons < ou
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
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Mise au rebut et retrait de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour
'environnement. Avant de mettre la batterie au rebut, assurez-vous qu'elle
est retirée par des techniciens qualifiés et mise au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre mise au rebut ;

- l'appareil doit étre déconnecté du réseau électrique lors du retrait de la
batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

ATTENTION:

Avant de retirer la batterie, débranchez l'appareil et videz la batterie autant
que possible.

Les batteries inutilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

Ne pas exposer a un environnement a haute température pour éviter les
risques d'explosion.

Dans des conditions abusives, un liquide peut étre éjecté de la batterie. En
cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

WEEE-Informationen

Guide de retrait

1. Retournez le robot, utilisez un outil approprié pour retirer les vis a l'arriere
du robot, puis retirez le couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte PCB pour retirer la
batterie.

2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la

E Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne

santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé
_— par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement négatif sur
l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant l'emplacement

ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.

Informazioni di sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio,
per favore leggi attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per

riferimento futuro.

Restrizioni per
l'utilizzo

-Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a

8 anni, né da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o
conoscenza limitata, senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine
di garantire la sicurezza del funzionamento ed evitare eventuali rischi. La
pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza
supervisione.

-Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che

bambini e animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre &
in funzione.

-Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va

usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale
o industriale.

-Se il caricabatterie € danneggiato o rotto, interrompere immediatamente

['utilizzo e contattare il servizio di assistenza.

-Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza

una barriera protettiva.

-Non posizionare il robot capovolto. Non utilizzare il coperchio o il paraurti del

robot come maniglia per il robot.

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di 0°C

0 su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.
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Informazioni di sicurezza
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Restrizioni per
l'utilizzo

-Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che

vengano tirati durante la pulizia.

-Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li

urti e li danneggqi.

-Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali

oggetti sciolti dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul
percorso di pulizia prima di usare l'apparecchio.

-Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di

aspirazione del robot.

-Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei

bambini.

-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul

robot, sia quando é fermo sia quando & in movimento.

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze inflammabili. Non usare

il robot per raccogliere liquidi inflammabili o combustibili, gas corrosivi o
acidi o solventi non diluiti.

-Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare

l'apparecchio per raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o
qualsiasi altro oggetto che possa ostruire ['apparecchio.

-Accertarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata

prima di pulire o effettuare operazioni di manutenzione.

-Non usare un panno umido per pulire o alcun liquido per risciacquare

il robot e la stazione di ricarica. Le parti lavabili devono essere
completamente asciugate prima di installarle e usarle.

Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

Batterie e Ricarica

-Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

-Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente.

Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso
improprio dell'apparecchio.

-Non utilizzare batterie di terze parti, caricabatterie o stazione di ricarica di

terze parti. Utilizzare solo con l'unita di alimentazione RCM11.

-Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di ricarica

da soli.

-Non posizionare la base di ricarica vicino a fonti di calore.
-Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della

base di ricarica.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

-Se |'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,

quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot
almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della
batteria.

-Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da

tecnici qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.
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Informazioni di sicurezza

Informazioni di -1l sensore laser di questo prodotto & conforme allo Standard IEC 60825-1:2014/
sicurezza sul laser EN 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto

diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio di tipo RPM1GA e conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di
conformita UE e disponibile al seguente indirizzo Internet : https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato e disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Panoramica del prodotto
Accessori

Accessori preinstallati

Serbatoio dell'acqua 2 in 1 con Supporto per il tampone Tampone del mocio
contenitore per la polvere del mocio

Spazzola principale

Altri accessori

— o’

Strumento di pulizia Spazzola laterale Caricabatterie Stazione di ricarica
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Panoramica del prodotto

Robot

© Pulsante per la pulizia localizzata / stazione
-Premere per rimandare il robot alla stazione di ricarica
-Tenere premuto per 3 secondi per awiare la pulizia localizzata

© Pulsante di accensione / pulizia

-Tenere premuto per 3 secondi per accendere o spegnere il
dispositivo

-Premere brevemente per awiare la pulizia dopo l'accensione
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del robot

Indicatore di stato
-Blu: Pulizia o ricarica normale
-Arancione: Errore o batteria scarica

'—————— o Indicatore Wi-Fi

o Coperchio

Panoramica del prodotto

Robot

o Sensore di bordo

o|Clip di rilascio del serbatoio dell'acqua

oClip di rilascio del supporto del tampone del
mocio

o Sensore laser puntiforme

o Sensore di decelerazione a infrarossi
o Sensore di ritorno alla azione

Sensore di dislivello

Contatto di ricaricao

Spazzola laterale

Sensore di dislivello

Ruota principale

o Contatto di ricarica

Ruota omnidirezionale

Sensore di dislivello

o o

|

o
[+)
B [

L] A2

o Ruota principale

Spazzola principale

Interruttore o
a bilanciere

o Uscita dell'aria

o Sensore di rilevamento collisione e paraurti

\

00@00

o Clip della protezione
della spazzola
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Panoramica del prodotto

Serbatoio dell'acqua 2 in 1 con contenitore per la polvere

Contenitore

della Coperchio del
polvere o contenitore della
polvere
®—o Filtro
° Spugna
o Filtro primario
oTappo del serbatoio dell'acqua

Serbatoio
dell'acqua

o Clip di rilascio del serbatoio
dell'acqua

Gruppo mocio

Supporto per
iltampone del
mocio

oArea di attacco del tampone
del mocio

Tampone del

mocio

Stazione di ricarica

Indicatore di alimentazione o———

Area di segnalazione o

Contatti di ricarica o

Slot esterno

ﬁ ®
Porta di o—F 6 @'NPUT 2

alimentazione

—o Supporto
di riavvolgimento

Preparare la casa

Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli oggetti instabili, fragili,
di valore o pericolosi e togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti
duri e gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per evitare che il robot
possa impigliarsi, graffiarsi o rovesciarsi e causare danni.

ﬁ 000
v

Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i mobili al loro posto
per lasciare piu spazio.

Nota:

Prima della pulizia, posizionare una barriera fisica sul bordo delle scale
e del divano per garantire il funzionamento sicuro e senza intoppi del
robot.

Do

Per evitare che il robot non riconosca le aree da pulire, non sostare
davanti al robot, alle soglie, ai corridoi o ai luoghi angusti.

- Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.
- Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili, vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il pavimento.




Prima dell'uso

1. Rimuovere le protezioni

Nota: Installare la spazzola laterale finche non scatta in posizione.
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3. Posizionare la stazione di ricarica in piano contro
la parete e collegarla a una presa di corrente

Nota:

- Mantenere libera da oggetti 'area immediata di 1,5 m davanti alla base di
ricarica e di 0,5 m su entrambi i lati.

- Per assicurarsi di riuscire a connettersi al robot con il telefono, assicurarsi che il
robot e la base di ricarica si trovino nel raggio d'azione della rete WiFi.

- Non collocare la base di ricarica in un'area illuminata dalla luce solare diretta
o dove altri oggetti potrebbero bloccare il segnale, in quanto cio potrebbe
impedire al robot di tornare alla base.

4. Posizionare il robot sulla stazione di ricarica per
caricarlo

Nota:

- Siraccomanda una ricarica completa prima del primo utilizzo. In questo modo

si garantisce che il robot ritorni alla stazione di ricarica con successo.
- Non spostare la stazione di ricarica durante la pulizia del robot.

Collegamento con 'App Dreamehome

1. Scaricare l'app Dreamehome

Scannerizza il codice QR sul robot, oppure cerca "Dreamehome" nell'App
Store per scaricare e installare l'applicazione.

2. Aggiungere un dispositivo

Apri l'app Dreamehome, tocca "@" nell'angolo superiore destro e
scannerizza nuovamente lo stesso codice QR sul robot per aggiungere il
dispositivo. Segui le istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Nota:

- E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

- A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le operazioni
effettive potrebbero differire dalle indicazioni contenute in questo
manuale. Segui le istruzioni in base alla versione attuale dell'app.

3. Ripristino del Wi-Fi

Tenere premuti contemporaneamente i pulsanti (b e () finché non si sente
un messaggio vocale che dice "In attesa della configurazione di rete.”
Quando l'indicatore Wi-Fi diventa bianco fisso, il Wi-Fi e stato ripristinato
€ON successo.

Nota: Se il robot non riesce a connettersi all'app, ripristinare il Wi-Fi e
aggiungere nuovamente il dispositivo.

c

Indicatore Wi-Fi
-OFF: Non collegato
-Lampeggio rapido Bianco:
Rilascio dell'hotspot
-Bianco in lampeggiamento
lento: In collegamento
-Bianco fisso: Collegato
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Come si usa

1. Interruttore a bilanciere
Premere l'interruttore ON/OFF sul fondo per attivare il robot.

2. Accensione/spegnimento

Premere e tenere premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il
robot. L'indicatore di alimentazione dovrebbe essere acceso. Collocare
il robot sulla stazione di ricarica, il robot si accendera automaticamente
e iniziera a caricarsi. Per spegnere il robot allontanarlo dalla stazione, e
tenere premuto il pulsante () per 3 secondi.

3. Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le istruzioni
dell'app per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a mappare
senza pulire. Il processo di mappatura sara completato quando il robot
tornera alla stazione e la mappa sara salvata automaticamente.

4. Avvio della pulizia

Premere brevemente il pulsante (\) per avviare la pulizia dopo 'accensione
del robot. Quindi il robot traccera con precisione un percorso, pulira
metodicamente lungo i bordi e le pareti, poi terminera la pulizia di ogni
stanza secondo uno schema a S per garantire un lavoro completo.

Nota: Se si utilizza solo ['aspirapolvere, rimuovere il'supporto del tampone del mocio.

5. Modalita di pulizia

ILrobot dispone di quattro modalita di pulizia: Silenzioso, Standard, Forte
e Turbo. La modalita predefinita e Standard. E possibile specificare la
modalita di pulizia nell'App.

6. Modalita Pausa/Riposo

Quando il robot e in funzione, premere un pulsante qualsiasi per

metterlo in pausa. Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti, entra
automaticamente in modalita di riposo. Tutti gli indicatori sul robot si
spegneranno. Premere un pulsante qualsiasi del robot o utilizzare 'app per
attivarlo.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di ricarica, il
compito di pulizia in corso viene interrotto.

7. Pulizia localizzata

Quando il robot e in pausa o in modalita Standby, tenere premuto il (O
pulsante per 3 secondi per avviare la modalita di pulizia localizzata. In
questa modalita, pulisce un'area quadrata di 1,5x1,5 metri direttamente
intorno al robot. Una volta terminata la pulizia localizzata, il robot torna
automaticamente alla sua posizione originale e smette di lavorare.

Nota: L'attivazione della modalita di pulizia localizzata interrompe ['attivita di
pulizia corrente del robot.

8. Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non disturbare (DND), il robot
non puo riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si spegne. La
modalita DND e disattivata per impostazione predefinita in fabbrica. Con
l'app & possibile attivare la modalita DND o modificare il periodo di DND.
Per impostazione predefinita, il periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

- Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite puntualmente durante il
periodo di DND.

- Il robot riprendera la pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata allo scadere del
periodo di DND.

Come si usa

9. Pulizia programmata

E possibile programmare la pulizia nellApp Dreamehome. Il robot iniziera
automaticamente a pulire all'ora stabilita e tornera alla base di ricarica per
ricaricarsi al termine della pulizia.

10. Funzioni aggiuntive dell'App

Segquire le istruzioni sull'interfaccia dell'App per utilizzare altre funzioni. La
versione dell'App potrebbe essere stata aggiornata; si prega di seguire le
istruzioni basate sulla versione corrente dell'App.

11. Utilizzo della fuzione lavaggio con il mocio
Si consiglia di aspirare tutti i pavimenti almeno tre volte prima della prima
passata di lavaggio per ottenere un effetto di pulizia migliore.

1) Inumidire il tampone del mocio e strizzare l'acqua in eccesso. Installare il
tampone del mocio come indicato nel diagramma.

2) Riempire il serbatoio d'acqua.

¢
Nota: @

+ Si raccomanda di rimuovere il contenitore della polvere prima di riempire il
serbatoio con acqua, per evitare di inumidire il contenitore.

+ Non utilizzare detergenti o disinfettanti.
3) Far scorrere il serbatoio dell'acqua 2 in 1 con il contenitore della polvere

e il mocio nella parte posteriore del robot finché non scatta in posizione.
Premere il pulsante () o utilizzare I'App Dreamehome per avviare la pulizia.

Nota:
+Non e consigliabile utilizzare la funzione di lavaggio sui tappeti.
- Utilizzare 'App per regolare il flusso d'acqua secondo necessita.
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Manutenzione ordinaria Manutenzione ordinaria

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'uso degli accessori nell'applicazione o alla tabella seguente per la

manutenzione ordinaria. Pulire il tampone del mocio Pulizia del serbatoio dell'acqua
1. Premere le clip di rilascio sul supporto del tampone del mocio per 1. Svuotare l'acqua dal serbatoio. Pulirlo solo con acqua e lasciare
Parte Frequenza di Periodo di rimuovere il gruppo del mocio. Rimuovere il tampone del mocio dal relativo asciugare all'aria prima di reinstallarlo.
manutenzione sostituzione supporto.

Tampone del mocio Dopo ogni utilizzo Ogni 3-6 mesi
Spazzola principale 0Ogni 6-12 mesi
Filtro del contenitore Una volta ogni 2
della polvere settimane . .

Ogni 3-6 mesi

Spazzola laterale

Area di segnalazione
della stazione di ricarica

Nota: Non esporre il serbatoio direttamente al sole.

Contatti di ricarica

Ruota omnidirezionale - . ; ; -
2. Pulire il tampone del mocio solo con acqua e lasciarlo asciugare all'aria

Paraurti Una volta al mese prima di reinstallarlo.

Sensore laser
puntiforme

Sensore di bordo

Sensori di dislivello

Serbatoio dell'acqua
Pulire se

Contenitore della necessario
polvere

Nota: La frequenza di sostituzione dipende dall'utilizzo del robot. Se si
verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, le parti devono
essere sostituite.
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Manutenzione ordinaria

Pulizia del contenitore della polvere e del filtro

1. Premere la clip di rilascio del serbatoio dell'acqua per rimuovere il
serbatoio dell'acqua 2-in-1 con il contenitore della polvere.

2. Aprire il coperchio del contenitore della polvere e svuotarlo come mostrato
nel diagramma.

3. Rimuovere il filtro e battere delicatamente il suo cestello.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita 0 oggetti appuntiti per
evitare di danneggiarlo.

4. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugarli
completamente prima di reinstallarli.

Nota:

- Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non
utilizzare alcun detergente.

- Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando sono
completamente asciutti.

Manutenzione ordinaria
Pulizia della spazzola principale Pulire la Ruota principale/omnidirezionale

1. Premere i fermi della protezione della spazzola verso l'interno per
rimuoverla e sollevare la spazzola dal robot.

111111
"umummuuuuw

Nota: Utilizzare un utensile come un piccolo cacciavite per separare l'asse e o
pneumatico della ruota omnidirezionale.

2. Utilizzare lo strumento di pulizia in dotazione per rimuovere i peli

impigliati nella spazzola. Pulizia della spazzola laterale

Estrarre la spazzola laterale e utilizzare lo strumento di pulizia in dotazione
per rimuovere i peli impigliati nella spazzola.

Ve

Nota: Non tirare eccessivamente i peli impigliati nella spazzola principale. In
€aso contrario, la spazzola potrebbe danneggiarsi.
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Manutenzione ordinaria

Pulizia dei sensori

Pulire i sensori e i contatti di ricarica utilizzando un panno morbido e asciutto, come mostrato nel diagramma.
Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi sensibili del robot e della stazione di ricarica. Per la pulizia utilizzare un panno asciutto.

Sensore di
bordo

Sensore di dislivello

Contatto di ricaricao

Sensore di 9
dislivello

—o Sensore laser puntiforme

o Sensore di rilevamento collisione e paraurti

o Sensore di decelerazione a infrarossi

'—o Sensore di ritorno alla stazione

Riavvio del robot

o Contatto di ricarica

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, premere e
tenere premuto il pulsante () per 10 secondi oppure l'interruttore ON/OFF
per spegnerlo forzatamente. Quindi, tenere premuto il pulsante () per 3
secondi per accendere il robot.

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi
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che la batteria rimanga ben carica per l'uso quotidiano al fine di mantenere
prestazioni ottimali della batteria. Se il robot non viene utilizzato per un
tempo prolungato, spegnerlo e metterlo via. Per evitare danni dovuti a
scariche eccessive, il robot deve essere ricaricato almeno una volta ogni tre
mesi.

Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende

Il livello della batteria & basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica, e poi riprovare.

La temperatura della batteria & troppo bassa o troppo alta. Si consiglia di far funzionare l'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0 °C) e 104 °F (40 °C).

ILrobot non si ricarica

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del caricabatterie siano collegate
correttamente.

Problema sui contatti. Pulire i contatti di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

ILrobot non ritorna alla stazione
diricarica

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione di ricarica in una zona piu libera.
Pulire l'area di segnalazione della stazione di ricarica.

IL robot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

ILrobot fa uno strano rumore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo nella spazzola principale, in quella laterale o in una delle rotelle
principali. Spegnere il robot e rimuovere eventuali residui.

IL robot non pulisce pit con la
stessa efficienza di prima o lascia
polvere dietro di sé

Il raccogli-polvere e pieno. Svuotarlo.
ILfiltro & bloccato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si & incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.

ILrobot non riesce a collegarsi al
Wi-Fi

Qualcosa non va con la connessione Wi-Fi. Resettare il Wi-Fi e scaricare l'ultima versione dell'app Dreamehome, poi
prova a riconnetterti.

L'autorizzazione alla posizione non e aperta. Si prega di assicurarsi che l'autorizzazione alla posizione sia aperta
sull'app Dreamehome.

Il segnale Wi-Fi & troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona all'interno della portata del Wi-Fi.
La frequenza 5Ghz del Wi-Fi non é supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso al Wi-Fi 2.4Ghz.
Lo username o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di inserire lo username e la password corretti.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

Il robot non effettua la pulizia
programmata

ILrobot ha la batteria bassa. La pulizia programmata non iniziera a meno che il robot non abbia almeno il 15% di
batteria residua.

Se il robot viene lasciato sulla
stazione di ricarica, consumera
energia

Se il robot viene lasciato sulla stazione di ricarica, consumera poco energia e cid contribuira a mantenere prestazioni
ottimali per la batteria.

Non esce acqua dal serbatoio
d'acqua, o o ne esce solo un
po'

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.
Pulire il panno se diventa stroppo sporco.
Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'utente.

ILrobot non riprende a pulire
dopo la ricarica dopo tornato
alla stazione a causa dell
batteria scarsa durante una lla
ba pulizia

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare che impedirebbe la ripresa della pulizia.
ILrobot non riprende a pulire quando viene caricato o posto manualmente sulla stazione di ricarica.

Specifiche tecniche

Robot Stazione diricarica
Modello RPM1GA Modello RCM11
Tempo di ricarica Circa 4 ore Ingresso nominale 20,0V = 0,9 A
Tensione nominale 14,4 V=
Uscita nominale 20,0V = 0,9A
Potenza nominale 40w

requenza d’esercizio 2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita

. < 20 dBm
massima

ILrobot non ritorna sulla
stazione di ricarica dopo essere
stato spostato

Lo spostamento del robot puod portare quest'ultimo a posizionarsi altrove o a ridefinire cio che gli sta intorno. Se il
robot e troppo lontano dalla stazione di ricarica, potrebbe non riuscire a tornare automaticamente alla stazione di
ricarica da solo, nel qual caso sara necessario posizionarlo manualmente su di essa.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com

e N I

2 I I I G A

RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del Comune.
n modo corretto.

Separa le componenti e confe

Caricabatterie

Modello

SA182H-200090V

Ingresso nominale

100-240 V~50/60 Hz 0,4 A

Uscita nominale

200V = 09A

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a
una distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.
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Smaltimento e Rimozione della Batteria

La batteria incorporata agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per
'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurati che la batteria sia
rimossa da tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclaggio
appropriato.

-la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima che sia rottamata;
-l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione al
momento della rimozione della batteria;

-la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

Prima di rimuovere la batteria, scollega l'alimentazione ed esaurisci la
batteria il pit possibile.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di
riciclaggio appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di
esplosione.

In condizioni abusive, il liquido potrebbe essere espulso dalla batteria. In
caso di contatto, sciacqua con acqua e consulta un medico.

Informazioni RAEE

Guida alla Rimozione

1. Capovolgi il robot, usa uno strumento adeguato per rimuovere le viti sul
retro del robot, quindi rimuovi il coperchio.

2. Scollega i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la
batteria.

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE)
che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, e necessario proteggere 'ambiente e la salute umana
consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla
pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative
BN ,|'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali

punti di raccolta.

Informacion de seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para futuras consultas.

Restricciones de - Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 afios ni por
uso personas con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o

conocimientos limitados, sin la supervision de un progenitor o un tutor legal
que pueda garantizar un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza
y el mantenimiento no deben ser realizados por menores sin supervision.

-Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto nilos como
mascotas mantienen una distancia de sequridad mientras esté en
funcionamiento.

- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo

utilice en exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o
industrial.

-Si el cargador se dafa o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato y contacte
con el servicio de posventa.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.

-No coloque el robot boca abajo. No use la cubierta del robot o el paragolpes
como asa para el robot.

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior a
los 0°C, o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

-Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se
dafien durante la limpieza.
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3 Informacion de seguridad
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Restricciones de
uso

-Recoja objetos fragiles o pequenios del suelo para evitar que el robot los

succione y los danie.

-Para evitar dafos por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del

piso y guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato.

-Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en

contacto con la zona de succion del robot.

-Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
-No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

-No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables. No utilice el

robot para recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o
acidos o disolventes sin diluir.

-No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos

como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que pueda
obstruir el aparato.

-Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, asegurese de

que esta apagado y la base de carga desconectada.

-No utilice pafio humedo ni ningun liquido para limpiar o enjuagar el robot y

el puerto de carga. Las piezas lavables deben secarse completamente antes
de serinstaladas y utilizadas.

-Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en

su embalaje original si es posible.

-Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los

usuarios son responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no
adecuado del producto.

Informacién de seguridad

Baterias y carga

Informacion de
seguridad del
laser

-No utilice una bateria, un cargador o una estaciéon de carga de terceros.

Utilizar unicamente con la unidad de energia RCM11.No intente desarmar,
reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su cuenta.

-No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.
-No limpie los contactos de carga de la base con un pafio humedo ni las

manos mojadas.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no

se necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

-Sino va a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo

completamente, apaguelo y gudrdelo en un lugar fresco y seco. Recargue
el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la
bateria.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por

técnicos cualificados o por el servicio posventa.

-El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el
contacto directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RPM1GA cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrard el texto completo de la
declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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3 Descripcion general del producto

Accesorios

Accesorios preinstalados

Cepillo principal Deposito de agua 2 en 1 con caja de polvo

Otros accesorios

= N

Herramienta de limpieza Cepillo lateral

92

Descripcion general del producto

Robot

© Boton de limpieza localizada / atraque

- Pulse brevemente para enviar el robot de regreso a la
estacion de carga

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para iniciar la
limpieza localizada

Soporte de mopa Mopa

N\

© Boton de encendido / limpieza

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o
apagar

- Pulse brevemente para empezar a limpiar después de

encender el robot

Indicador de estado
- Azul: Limpieza normal o carga
- Naranja: Error o bateria baja

'—————— o Indicador Wi-Fi

o Cubierta

Cargador Estacion de carga
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Descripcion general del producto

Robot

Sensor de precipicio

o Contacto de carga

Contacto de cargao

o Sensor de bordes Cepillo lateral

Sensor de precipicio

o|Presilla de liberacion del depésito de agua Rueda principal

oPresillas de liberacion del soporte de mopa

Interruptor de encendido

o Sensor laser de punto

o Salida de aire

o Sensor de deteccion de colisién y paragolpes

° Sensor de desaceleracion infrarrojo
o Sensor de regreso a la estacién
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Rueda omnidireccional

Sensor de precipicio
Rueda principal
Cepillo principal

o Pinzas del protector de

(< > o
o=
N L
lo 9 o
= = 5
DO o i
*
] = =
o . %
[e) o
o 030 o

cepillo

Descripcion general del producto

Depdsito de agua 2 en 1 con caja de polvo
Caja de polvo
o Cubierta de caja de

polvo
Filtro

o Esponja
o Filtro principal

oTapon del depdsito de agua

Depdsito de
agua

o Presilla de liberacién del
deposito de agua

Conjunto de mopa

Soporte de
mopa

o Area de fijacion de mopa

Mopa

Estacion de carga

Indicador de alimentacion o——

Area de sefalizacion o——

Contactos de carga ©

Ranura de salida

Puerto de carga

®
g}—o Organizador

de cable
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lE Preparando su hogar
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Antes de limpiar, retire los articulos inestables, fragiles, valiosos o
peligrosos, y recoja los cables, la ropa, los juguetes y los objetos
afilados y rigidos del suelo para evitar que se enreden, se arafien o se
golpeen con el robot causando pérdidas.

OO0

v

Abra la puerta de la habitacion que vaya a limpiar y coloque los
muebles en el lugar apropiado para hacer mdas espacio.

Nota:

Antes de empezar a limpiar, utilice la barrera fisica en el borde de las
escaleras y el sofd para garantizar un funcionamiento seguro y fluido
del robot.

Do

Para evitar que el robot no reconozca el drea que se tiene que limpiar,
no permanezca de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o
lugares estrechos.

- Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstaculo potencial de inmediato.

- No aspire objetos duros como piedras, bolas de acero ni piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de construccion, cristales rotos y clavos, de lo contrario

el suelo podria rayarse.

Antes de usar

1. Retire las protecciones

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su sitio.

3. Coloque la estacion de carga en un suelo
nivelado contra la pared y conéctelo a un toma
eléctrica.

Nota:

- Mantenga un espacio libre de 1,5 m delante de la estacion de carga y de
0,5m en ambos lados libres de objetos.

- Para garantizar que puede conectar bien el robot con su teléfono, asegurese
de que el roboty la estacion de carga se encuentren dentro del alcance de
Wi-Fi.

- No coloque la estacion de carga en una drea con luz solar directa o donde
otros objetos puedan bloguear la sefial, ya que esto puede dificultar que el
robot regrese a la estacion de carga.

4. Coloque el robot en la estacion de carga para
cargar

Nota:

- Se recomienda una carga completa antes del primer uso. Esto garantiza que
el robot vuelva correctamente a la estacion base.

- No mueva la estacion de carga mientras el robot esta limpiando.
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Conexion con la app Dreamehome

1. Descargar la app Dreamehome

Escanee el cddigo QR del robot, o busque "Dreamehome" en la App Store
para descargarla e instalarla.

2. Aiadir un dispositivo

Abra la app Dreamehome, toque en "@" en la esquina superior derecha, y

escanee el mismo cédigo QR en el robot de nuevo para afiadir el
dispositivo.

Nota:

- Solo es compatible con Wifi 2,4 GHz.

- Debido a actualizaciones del software de la App, el funcionamiento
real puede diferir de las indicaciones que hay en este manual. Siga las
instrucciones en funcion de la version actual de la app.

3. Restablecer el Wi-Fi

Mantenga pulsados los botones () y {7 al mismo tiempo hasta que se oiga
el aviso por voz «Esperando configurar la red» Una vez que el indicador se
ilumine en blanco fijo, se habra restablecido el Wi-Fi correctamente.

Nota: Si su robot no puede conectarse a la app correctamente, restablezca el
Wi-Fi'y vuelva a afiadir el dispositivo.

c

Indicador Wi-Fi ©

- APAGADO: Desconectado

- Parpadeo rapido en blanco:
Compartir el punto de acceso

- Parpadeo lento en blanco:
Conectando

- Blanco fijo: Conectado

Modo de uso

1. Interruptor basculante

Pulse el interruptor basculante de ENCENDIDO/APAGADO en la parte
inferior para activar el robot.

2. Encender/apagar

Mantenga pulsado el boton () durante 3 segundos para encender el robot.
Elindicador de alimentacion se debe iluminar. Al colocar el robot en la
estacion de carga, el robot se debe encender automaticamente y empezar
a cargar. Para apagar el robot, aleje el robot de la estacién y mantenga
pulsado el botén () durante 3 segundos.

3. Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de
la aplicacion para crear rapidamente un mapay el robot comenzara a
mapear sin limpiar. El proceso de mapeo se completard cuando el robot
vuelva a la estacion, y el mapa se guardara automaticamente.

4. Empezar a limpiar

Pulse brevemente el botdn () para empezar a limpiar después de encender
el robot. A continuacion, el robot trazard una ruta de forma precisa,
limpiara sistematicamente a lo largo de los bordes y las paredes, luego
terminard limpiando cada habitacién con un patron en forma de S para
garantizar un trabajo exhaustivo. :

'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'

PO | RIS . == I
'
'
'
'
'
'
'
'
'
T
'

Nota: Sisolo aspira, retire el soporte de mopa.

5. Modo de limpieza

El robot cuenta con cuatro modos de limpieza: Silencio, Estandar, Fuerte y
Turbo. EL modo predeterminado es el Estandar. Puede especificar el modo
de limpieza en la app.

6. Modo de pausa/reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier boton para pausarlo. Si
el robot esta pausado mas de 10 minutos, entra automdaticamente en modo
de reposo. Todos los indicadores del robot se apagan. Para despertar el
robot, pulse cualquier boton del robot o la estaciéon base, o use la app.
Nota: Si el robot se detiene y se coloca en la estacion de carga, se termina el
proceso de limpieza actual.

7. Limpieza localizada

Cuando el robot esté pausado o en modo de espera, mantenga pulsado el
botén (O durante 3 segundos para iniciar el modo de limpieza localizada.
En este modo, el robot limpiara el drea de forma cuadrada de 1,5%1,5 metros
directamente a su alrededor. Después de terminar la limpieza localizada, el
robot volverd automdaticamente a su ubicacion inicial y dejara de trabajar.

Nota: La activacion del modo de limpieza localizada finalizard la tarea de limpieza
actual delrobot.

8. Modo No molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar (DND), se impide que el
robot retome la limpieza y el indicador de alimentacion se apaga. El modo
DND estd inhabilitado de manera predeterminada desde la fabrica. Se
puede usar la app para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND.
El periodo DND es 22:00-8:00 de manera predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programadas se realizaran durante el periodo DND.

- Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la limpieza donde la dejo.
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lE Modo de uso Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

9. Limpieza programada 2) Llene el depdsito con agua.
Puede programar la hora de limpieza en la app Dreamehome. El robot pieza Frecuencia de Frecuencia de
empezara a limpiar automaticamente a la hora indicada y luego volvera a mantenimiento sustitucion
la estacion de carga para cargar una vez termine de limpiar. 5
Mopa Ssegpues de cada Cada 3 a 6 meses
4+
. .. Cepillo principal Cada 6 a 12 meses
10. Funciones adicionales de la app prHoprinee | s
; ; na vez cada
Siga las instrucciones en la interfaz de la app para utilizar mas funciones. Filtro de la caja de polvo | o, o
La version de la app podria haber sido actualizada; siga las instrucciones illo | L Cada 3 a 6 meses
en funcion de la version actual de la app. Nota: Cepillo latera
+ Se recomienda retirar la caja de polvo antes de llenar el deposito con agua para Area de sefializacion de
evitar mojar la caja de polvo. la estacion de carga
. ili laf i6n d l - No use detergente o desinfectante.
11. Como utilizar la funcion de pasar la mopa Contactos de carga
Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres veces antes de la
primera sesion de pasar la mopa para lograr un mejor efecto de limpieza. 3) Deslice el depdsito de agua 2 en 1 con caja de polvo y el conjunto Rueda omnidireccional
de mopa en la parte posterior del robot hasta que encaje en su sitio. /
1) Humedezca la mopa y escurra el exceso de agua. Instale la mopa como Mantenga pulsado el boton () o use la app Dreamehome para empezar a Paragolpes Una vez al mes
se muestra en el diagrama. limoi
piar.
Sensor laser de punto
Sensor de bordes
Sensores de altura
0 Depdsito de agua
Ooo b K Limpie cuando sea /
00 . necesario
Caja de polvo
O]
Nota: Nota: La frecuencia de sustitucion dependerd de su uso del robot. Si
- Se recomienda usar la funcion de pasar la mopa en las alfombras. ocurre una excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben

ser sustituidas.

+ Use la app para ajustar el flujo de agua segun sea necesario.
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lE Mantenimiento rutinario Mantenimiento rutinario

Limpiar la mopa Limpiar el depdsito de agua Limpiar la caja de polvo y el filtro
1. Presione las presillas de liberacion en el soporte de mopa para retirar el 1. Vierta el agua del depdsito. Limpie solo con agua y deje secar al aire 1. Presione la presilla de liberacion del dep6sito de agua para retirar el
conjunto de mopa. Retire la mopa del soporte de mopa. antes de volver a instalarlo. depdsito de agua 2 en 1 con caja de polvo.

Nota: No exponga el deposito directamente al sol.

2. Abra la cubierta de caja de polvo y vaciela como se muestra en el

2. Limpie la mopa solo con agua y deje secar al aire antes de volver a diagrama.

instalarla.

102

3. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u objetos afilados
para evitar dafos.

4. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y séquelos
completamente antes de volver a instalarlos.

—tny "

Il .

i
i

‘: ,
N2 7
Nota:

- Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente. No utilice

detergente.
- Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén completamente secos.
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lE Mantenimiento rutinario

Limpiar el cepillo principal Limpie la ruda principal/rueda omnidireccional

1. Presione las presillas del protector de cepillo hacia dentro para quitar el
protector de cepillo y sacar el cepillo del robot.

Nota: Use una herramienta como un pequefio destornillador para separar el eje y
el neumadtico de la rueda omnidireccional.

2. Use una herramienta de limpieza adecuada para retirar los pelos

Limpiar el cepillo lateral
enredados en el cepillo.

Extraiga el cepillo lateral y use la herramienta de limpieza suministrada para
retirar los pelos enredados en el cepillo.

Nota: No arranque los pelos enredados en el cepillo principal, de lo contrario, el
cepillo puede dafiarse.
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Mantenimiento rutinario

Limpiar los sensores

Pase un pafio suave y seco por los sensores y los contactos de carga, como se muestra en el diagrama.
Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles dentro del robot y la estacion de carga. Utilice trapos secos para la limpieza.

o Sensor laser de punto

Sensor de o
bordes

o Sensor de deteccidn de colisién y paragolpes
o Sensor de desaceleracién infrarrojo
o Sensor de regreso a la estacién

Sensor de precipicio oL
Reinicio del robot

Contacto de carga Contacto de carga
Si el robot deja de responder o no puede apagarse, mantenga pulsado el
boton () durante 10 segundos o pulse el botén de ENCENDIDO/APAGADO
o @:a o para forzar el apagado. Luego mantenga pulsado el boton () durante 3
Sensor de precipicio RO g o Sensor de precipicio segundos para encender el robot.

Bateria

El robot cuenta con una bateria de iones de litio de alto rendimiento.
Asegurese de que permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento 6ptimo. Si el robot se usa durante un periodo
de tiempo prolongado, apdguelo y gudrdelo. Para evitar dafios por
sobredescarga, el robot debe cargarse al menos una vez cada tres meses.

105




3 Preguntas frecuentes

Problema

Solucién

Preguntas frecuentes

El robot no se enciende

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.

La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda operar el aparato a una
temperatura entre 32 °F (0°C) y 104 °F (40°C).

Problema

Solucién

El robot no realiza la limpieza
programada.

El robot tiene la bateria baja. La limpieza programada no comenzara si el robot no tiene al menos un 15% de bateria
restante.

El robot no se recarga

La estacidn de carga no recibe corriente. Confirme que los dos extremos del cargador estan enchufados correctamente.
Fallo de contacto. Limpie el contacto de carga de la base de carga y el robot.

El robot no vuelve a la base de
carga

Hay demasiados obstaculos alrededor de la base de carga. Coloque la base de carga en una zona mds abierta y libre de
obstaculos.

Por favor, limpie el drea de emisién de sefial de la base de carga.

Dejar el robot en la base
de carga una vez que esta
completamente cargado
consume energia?

Dejar el robot en la base de carga tras haber completado la carga de la bateria consume muy poca electricidad y
ayuda a mantener un funcionamiento éptimo de la bateria.

El robot no funciona
adecuadamente.

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

El robot hace un ruido extrafio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas principales.
Apague el robot y elimine la basura acumulada.

No sale agua del depdsito de
agua, o solo sale un poco.

Compruebe que el depodsito de agua estd lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie la mopa si estd sucia.
Compruebe que la mopa estd colocada correctamente, de acuerdo con el manual.

El robot no limpia de forma
correcta o deja basura a su paso

El depdsito de basura estd lleno. Por favor, vacielo.
El filtro estd bloqueado. Por favor, limpielo.
Un objeto extrafio estd obstruyendo el cepillo principal. Por favor, limpielo.

El robot no reanuda la limpieza
a pesar de que tiene bateria
suficiente.

Compruebe que el robot no se encuentre en modo No Molestar.
El robot no reanuda la limpieza cuando es recargado manualmente o colocado en la base de carga.

El robot no se conecta al Wi-Fi

Hay algun problema con la conexidn Wi-Fi. Reinicie el Wi-Fi, descargue la ultima versién de Dreamehome APP, e intente
conectarlo de nuevo.

El permiso de ubicacién no estd activado. Asegurese de activar el permiso de ubicacién en la aplicacion Dreamehome.
La sefial Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefial de Wi-Fi.
No admite Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuario y la contrasefia
correctos.

El robot no vuelve a la base de
carga después de ser movido.

Mover el robot puede hacer que se reubique o vuelva a mapear sus alrededores. Si el robot estd demasiado lejos
de la base de carga, puede que no sea capaz de volver automdticamente por si mismo, en cuyo caso es necesario
colocar manualmente el robot en el puerto de carga.

Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com
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M3 Especificaciones Extraccion y Eliminacion de Bateria

Robot Puerto de carga La bateria de iones de litio incorporada contiene sustancias que son Guia de Extraccion
peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar la bateria,
asegurese de sean retiradas por técnicos calificados y que la deseche en
Modelo RPM1GA Modelo RCM11 una instalacion de reciclaje adecuada.

- se debe quitar la bateria del aparato antes de desecharlo;

1. Voltee el robot, utilice una herramienta adecuada para quitar los tornillos
en la parte posterior del robot y luego quite la tapa.

2. Desconecte los terminales entre la bateria y la placa PCB para quitar la

. - bateria.
Tiempo de carga Aprox.4 horas I 20,0V — 05 A qilitzplzrzzgr?;e estar desconectado de la red de alimentacién cuando se
- la bateria debe desecharse de forma segura.
Tension nominal 14,4 V=
Salida nominal 20,0V =09A
PRECAUCION:
Potencia nominal 40w ) . . » .
Antes de quitar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria
_ - Cargador tanto como sea.posible. ' B o
Frecuencia de operacié 2400-2483,5 MHz Las baterias quitadas deben desecharse en una instalacién de reciclaje
adecuada.
Potencia maxima de Modelo SA182H-200090V No las exponga a alta temperatura para evitar riesgos de explosion.
salida < 20dBm En condiciones &speras, es posible que gotee liquido de la bateria. Si ocurre
contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.
Entrada nominal 100-240 V~50/60Hz 0,4 A
Salida nominal 20,0V = 0,9A

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Informacién sobre RAEE

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben
mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus equipos de
desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades

_—— locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.
Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mdés informacion sobre la ubicacion y las condiciones de dichos
puntos de recogida.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikng¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia,
nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w -Z produktu nie powinny korzysta¢ dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedostatkam

uzytkowaniu i fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswiadczeniem czy ni
ewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna, aby zapewni¢ bezpieczng o
bstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie powinny przeprowadzac czyszczenia i
konserwacji bez nadzoru.

-Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta
domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego
pracy.

-Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku
domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na powierzchniach innych niz podtogi
oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

-Jezeli tadowarka zostanie uszkodzona lub jest peknieta, zaprzestan niezwtocznie
uzywania wyrobu i skontaktuj sie z serwisem posprzedazowym.

-Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego
zastosowania bariery ochronnej.

-Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie uzywaj pokrywy robota ani
zderzaka jako jego uchwytu.

-Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na
podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

-Przed uzyciem robota nalezy podnies¢ z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiec ich
przemieszczaniu podczas czyszczenia.

-Nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich
uszkodzeniu w przypadku zderzenia.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uz-ytkowaniu

-Aby unikngc¢ uszkodzen lub szkéd spowodowanych ciggnieciem, przed rozpoczeciem

pracy urzgdzenia nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie luzne przedmioty oraz usungc
kable lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na Sciezce czyszczenia.

-Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotdow.
-Trzymac przyrzad do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.
-Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotow na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

-Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy uzywac

robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazéw korozyjnych,
nierozcienczonych kwasow lub rozpuszczalnikéw.

-Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie nalezy uzywac urzgdzenia

do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub innych
przedmiotow, ktdre moggq zatkac urzgdzenie.

-Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony, a

stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.

-Nie nalezy uzywac¢ mokrej szmatki do wycierania ani zadnego ptynu do optukiwania

robota i stacji tadujgcej. Czesci nadajgce sie do mycia muszg by¢ catkowicie wysuszone
przed ich zamontowaniem i uzyciem.

-Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

-Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Wazne informacje
dotyczgce
bezpieczenstwa

-Nie uzywaj akumulatora strony trzeciej, tadowarki ani stacji dokujgcej. Uzywaj tylko z

zasilaczem RCM11.

-Nie nalezy podejmowac samodzielnych prob rozbierania, naprawy lub

modyfikowania akumulatora lub stacji tadujgcej.

-Nie stawiac stacji tadujgcej w poblizu zrodta ciepta.
-Nie uzywac¢ mokrej szmatki ani mokrych rgk do wycierania lub czyszczenia stykow

tadowania stacji tadujgce;j.

-Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktadow zajmujgcych sie recyklingiem.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do petna, a

nastepnie wytgczyc¢ i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu. tadowac robota
Cco najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

-Wewnatrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, ktére mogg by¢ wymieniane

wytgcznie przez wykwalifikowanych technikow lub serwis posprzedazny.

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Unikaj bezposredniego kontaktu z
oczami podczas uzytkowania.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RPM1GA jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji zgodno
ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https://global.dreametech.com
Szczegotowg elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Przeglad urzgdzenia
Akcesoria

Akcesoria zainstalowane fabrycznie

Szczotka gtowna Zbiornik na wode z pojemnikiem na
kurz 2-w-1

Inne akcesoria

= N’

Narzedzie do sprzgtania Szczotka boczna

Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa

tadowarka Stacja tadowania
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Przeglad urzgdzenia

Robot

114

© Przycisk dokowania / czyszczenia punktowego

- Krotko weisnij, aby odestac robot do stacji tadowania

- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby uruchomic
czyszczenie punktowe

© Przycisk Zasilanie / Czyszczenie
-Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby witgczyc lub wytgczyc
-Krotko wisnij, aby rozpoczac czyszczenie po wigczeniu robota

Wskaznik statusu
-Niebieski: Normalne czyszczenie lub tadowanie
-Pomaranczowy: Btad lub roztadowany akumulator

——— Wskaznik Wi-Fi

o Pokrywa

Przeglad urzgdzenia

Robot

Styk tadowania

° Czujniki krawedzi Szczotka boczna

Czujnik urwiska

o|Zatrzask zwalniania zbiornika na wode Koto gtéwne

oZaciski zwalniania uchwytu podktadki mopa

Czujnik urwiska

Styk tadowania

Kotko wielokierunkowe

Czujnik urwiska

o °

==
#*

L] A2

o Koto gtéwne

Szczotka gtéwna

Przetgcznik kotyskowy o

o Punktowy czujnik laserowy

o Wylot powietrza

o Czujnik detekcji kolizji i zderzak

° Czujnik spowolnienia na podczerwien
o Czujnik powrotu do stacji dokujgcej

\

oO@Oo

o Zaciski ostony szczotki
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Przeglad urzgdzenia

Zbiornik na wode z pojemnikiem na kurz 2-w-1
Pojemnik na kurz

o Pokrywa pojemnika
na kurz

S

o Ggbka

o Filtr pierwotny

o Wtyczka zbiornika na wode
Zbiornik na wode

Zespot mopa

Uchwyt
podktadki mopa |

o Miejsce mocowania podktadki
mopa

Podktadka mopa
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Stacja tadowania

Wskaznik zasilania o——

Obszar sygnalizacji o————

Styki tadowania o

Szczelina wylotowa

Port zasilania o

o Uzwojenie

stupek

Przygotowanie domu

Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, wrazliwe,
cenne lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i
ostre uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o
robot i spowodowania strat.

000

v

Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we
wtasciwym miejscu, aby zostawi¢ wiecej przestrzeni.

Wskazowka:

Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodéw i sofy,
aby zapewni¢ bezpieczne i bezproblemowe dziatanie robota.

nna

Aby uchroni¢ robot przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi
sprzatania, nie stawaj przed nim, przed progiem, korytarzem lub
waskimi miejscami.

- Uruchamiajgc robot po raz pierwszy sledz go wokot podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.
- Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w przeciwnym

razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.
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Przed uzyciem

1. Usun zabezpieczenia

Wskazowka: Zainstaluj szczotke boczng, az kliknie na wiasciwym miejscu.
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3. Umies¢ stacje dokowania na poziomie podtoza
przy Scianie i podtgcz do gniazdka sieciowego

Wskazdéwka:

- Utrzymuj obszar 1,5 m przed stacjg dokujgcg i 0,5 m po bokach wolny od
jakichkolwiek obiektow.

- Aby zapewni¢, ze mozna potgczyc¢ dobrze robot z telefonem, nalezy upewnic
sie, czy robot i stacja tadowania sg w zasiegu Wi-Fi.

- Nie ustawiaj stacjitadowania w miejscach, gdzie bezposrednio padaja
promienie stoneczne ani gdzie inne obiekty mogtyby blokowac sygnat, gdyz to
moze robotowi utrudniac powrot do stacji tadowania.

4. Umiesc robot w stacji tadowania celem
tadowania

Wskazowka:

- Petne tadowanie jest zalecane przed uzyciem po raz pierwszy. To zapewni, ze
robot pomyslnie powrdci do stacji tadowania.

- Nie poruszaj stacji tadowania, podczas gdy robot sprzata.

taczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Skanuj kod QR na robocie lub wyszukaj "Dreamehome" w sklepie aplikacji,
aby jg pobrac i zainstalowac.

2. Dodawanie urzgdzenia

Otwarz aplikacje Dreamehome, puknij "@" w prawym gérnym narozniku,
zeskanuj ten sam kod QR na robocie ponownie, aby doda¢ urzgdzenie.
Stosuj sie do zachet, aby ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Wskazowka:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbierac od instrukgji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezacg wersje aplikacji.

3. Reset Wi-Fi

Rownoczesnie wcisnij i przytrzymaj przyciski () i {0 az ustyszysz zachete
stowng, ,,Oczekiwanie na konfiguracje sieci.” Gdy wskaznik Wi-Fi przetgcza
sie na ciggty biaty, Wi-Fi zostat pomyslnie zresetowany.

Wskazowka: Jezeli robot nie moze pomyslnie potaczyc sie z aplikacjg, zresetu;j
Wi-Fi i ponownie dodaj urzadzenie.

c

Wskaznik Wi-Fi ©
- WYt. Niepotgczone

- Szybko btyska

Biate: Zwalnianie hotspotu

- Powoli migajgce biate: taczenie
- Ciggte biate: Potgczony
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Sposéb uzytkowania

1. Przetgcznik kotyskowy
Wcisnij przetgcznik kotyskowy ON/OFF na dole, aby aktywowac robot.

2. Wtaczanie/wytaczanie

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk (D, aby wtgczy¢ robot.
Wskaznik zasilania powinien by¢ podswietlony. Umies¢ robot na stacji
tadowania, powinien on wtgczyc¢ sie automatycznie i rozpoczg¢ tadowanie.
Aby wytgczyc robot, odsun go od stacji bazowej, wcisnij przycisk ()i
przytrzymaj go przez 3 sekundy.

3. Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w aplikacji,
aby szybko utworzy¢ mape, robot uruchomi mapowanie bez czyszczenia.
Proces mapowania zakonczy sie, gdy robot powrdci do stacji, mapa
zostanie zapisana automatycznie.

4. Start czyszczenia

Krétko wecisnij przycisk (), aby rozpoczagé czyszczenie po wtgczeniu
robota Nastepnie robo bedzie doktadnie mapowac trase, metodycznie
czysci¢ wzdtuz krawedzi i Scian, nastepnie zakonczy sprzgtajgc kazde
pomieszczeniem wzorem w ksztatcie S, aby zapewnic staranng prace.

'
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Wskazowka: Do przeprowadzenia jedynie tylko odkurzania, nalezy wyjac¢ uchwyt
Onak{adki mopa.

5. Tryb czyszczenia

Robot ma cztery tryby czyszczenia: Spokojny, Standardowy, Silny i Turbo.
Trybem domyslnym jest Standard. Tryb czyszczenia mozesz ustali¢ w aplikacji.

6. Tryb Pauzy/Uspienia

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac. Jezeli robot
nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w tryb usépienia.
Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij dowolny przycisk w
robocie bgdz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Wskazéwka: Jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji tadowania,
biezgce zadanie czyszczenia zakonczy sie.

7. Czyszczenie punktowe

Gdy robot jest pauzowany lub w Trybie Gotowosci, wcisnij i przytrzymaj
przycisk (O przez 3 sekundy, aby uruchomi¢ Tryb Czyszczenia punktowe. W
tym trybie sprzgtany bedzie kwadratowy obszar 1,5 x 1,5 m bezposrednio
wokét robota. Zakonczywszy zadanie czyszczenia punktowego robot
automatycznie powrdci do pozycji pierwotnej i zatrzyma prace.
Wskazoéwka: Aktywacja Trybu czyszczenia punktowego zakonczy biezace
zadanie czyszczenia robota.

8. Tryb Nie przeszkadzac (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb Nie Przeszkadzac¢ (DND), nie dojdzie

do wznowienia czyszczenia przez niego i lampka zasilania gasnie. Tryb
DND jest domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do
aktywacji trybu DND lub zmodyfikowac okres DND. Domyslnie okres DND
wynosi 22:00-8:00.

Wskazowka:

-Planowe zadania czyszczenia bedg wykonywane na czas w okresie DND.
-Robot wznowi sprzatanie, gdy zostat wytgczony po uptywie okresu DND.

Sposob uzytkowania

9. Czyszczenie planowe

Czas czyszczenia mozesz zaprogramowac w aplikacji Dreamehome. Robot
automatycznie uruchomi sprzgtanie o oznaczonym czasie i powréci potem
do stacji tadowania w celu dotadowania po zakonczeniu sprzgtania.

10. Dodatkowe funkcji Aplikacji

Stosuj sie do instrukgji w interfejsie aplikacji, aby postuzyc sie kolejnymi
funkcjami. Wersja aplikacji mogta by¢ zaktualizowana, stosuj sie do
instrukcji opartych o biezgcg wersje aplikacji.

11. Uzycie funkcji mopowania
Zaleca sie, by wszystkie podtogi byty odkurzone przynajmniej trzy razy
przed pierwszg sesjg mopowania, aby osiggng¢ jak najlepszy efekt.

1) Nawilz naktadke mopujacg i wycisnij nadmiar wody. Zainstaluj naktadke,
jak przedstawiono na schemacie.

G o

2) Napetnij zbiornik woda.

Wskazéwka:

- Zaleca sie wyjmowanie pojemnika na kurz przed napetnieniem zbiornika wodg,
aby unikna¢ zawilgocenia pojemnika.

-Nie uzywaj detergentu ani srodka dezynfekcyjnego.

3) Wsun zbiornik wody 2-w-1 wraz z pojemnikiem na kurz i zespotem mopa
z powrotem do robota, az kliknie na miejscu. Wcisnij przycisk () lub uzyj
aplikacji Dreamehome, aby rozpoczg¢ czyszczenie.

Wskazowka:
- Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.
- Uzyj aplikacji, aby wyregulowac przeptyw wody stosownie do potrzeby.
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Rutynowa konserwacja Rutynowa konserwacja

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriow w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Wymyj naktadke mopujacg Oczysc zbiornik na wode
Czeéc Czestotliwosc Okres wymian 1. Wcisnij zaciski na uchwycie naktadki mopujgcej, aby wyjgc¢ zespot mopa. 1. Wylej wode ze zbiornika. Umyj samg wodg i przez ponownym
konserwacji Y Y i ii ; Seni ieci i
) Wyciggnij naktadke mopujacg z uchwytu. zatozeniem pozostaw do wyschniecia na powietrzu.
Podktadka mopa Po kazdym uzyciu Co 3 do 6 miesiecy
Szczotka gtéwna Co 6 do 12 miesiecy
Filtr pojemnika na kurz Raz na 2 tygodnie

Co 3 do 6 miesiecy
Szczotka boczna

Pole sygnalizacyjne
stacji tadowania

Wskazoéwka: Nie wystawiaj zbiornika na bezposrednie dziatanie

Styki tadowania I
promieni stonecznych.

Kotko wielokierunkowe

Zderzak Raz na miesigc

Punktowy czujnik 2. Umyj naktadke mopujgcg samg wodg i pozostaw do wyschniecia w
laserowy powietrzu przed ponownym zainstalowaniem.

Czujniki krawedzi

Czujniki klifu

Zbiornik na wode Czyé¢ w miare
/

potrzeby

Pojemnik na kurz

Wskazowka: Czestotliwos¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W
razie wystapienia wyjatku ze wzgledu na szczegolne okolicznosci, czesci
nalezy wymienic.
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Rutynowa konserwacja

Oczysc pojemnik na kurz i filtr

1. Wcisnij zatrzask zwalniania zbiornika wodnego i wyjmij zbiornik 2-w-1
wraz z pojemnikiem na kurz.

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz i opréznij go, jak przedstawiono na
schemacie.
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3. Wyjmij filtr i delikatnie wytrzep jego koszyk.

Wskazéwka: Nie probuj czyscic filtra szczotka, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby unikna¢ uszkodzenia.

4. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie
przed ponownym zatozeniem.

Wskazowka:
-Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czysta woda. Nie uzywaj detergentu.
-Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.

Rutynowa konserwacja
Wyczysc¢ szczotke gtdwng Oczysc¢ kotko gtowne/wielokierunkowe
1. Wcisnij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjg¢ ostone, wyjmij

szczotke z robota.

Wskazéwka: Narzedziem typu matego srubokretu oddziel 0$ od opony kotka
wielokierunkowego.

2. Zastosuj wtasciwe narzedzie do czyszczenia, aby usung¢ wtosy wplatane Wyczysé szczotke boczng

w szczotke. - : . : .
Wyciggnij szczotke boczng i postuz sie dostarczonym narzedziem, aby usung¢

wtosy wplatane w szczotke.

VA

Wskazéwka: Nie wyciggaj wtosow wplgtanych w szczotke gtéwng stosujgc
nadmierng site. W przeciwnym razie moze dojs¢ do uszkodzenia szczotki.
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Rutynowa konserwacja

Wyczys¢ czujniki

Czujniki i styki tadowania wycieraj miekka i suchg Sciereczkg, jak przedstawiono na rysunku ponizej.
Wskazéwka: Wilgotne sciereczki mogg naruszyc czute elementy w robocie i stacji tadowania. Do czyszczenia uzywaj suche sciereczki.

Czujniki
krawedzi

Styk tadowania o

Czujnik urwiska ¢

Czujnik urwiska

o Styk tadowania

126

—o Punktowy czujnik laserowy

o Czujnik detekgji kolizji i zderzak

° Czujnik spowolnienia na podczerwien
—o Czujnik powrotu do stacji dokujacej

Ponowne uruchamianie robota

Jezeli robot przestaje reagowac lub nie moze sie wytgczyc¢, wcisnij przycisk
(i przytrzymaj przez 10 sekund, aby wymusi¢ wytgczenie sie. Nastepnie
wcisnij przycisk () i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczyc robot.

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany
do codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na
optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest uzywany przez dtuzszy czas,
wytacz go i ztéz. Aby unikng¢ szkdd wskutek nadmiernego roztadowania,
robot nalezy dotadowywac przynajmniej co trzy miesigce.

Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie problemu

Robot nie wtgcza sie

Poziom baterii jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujacej i sprobuj ponownie.

Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie urzgdzenia w temperaturze pomiedzy 32 °F (0°C)
a 104 °F (40°C).

Robot nie taduje sie

Stacja tadujgca nie jest podtgczona do zasilania. Zapewnij, aby oba konce tadowarki byty wetkniete prawidtowo.
Stabe potgczenie. Wyczysc styki tadowania robota i stacji tadujgce;j.

Robot nie moze wrdci¢ do stacji

Wokot stacji tadujgcej jest zbyt wiele przeszkdd. Umies¢ stacje tadujgcg na wiekszej przestrzeni.
Oczysc¢ strefe sygnatowq stacji tadujace;j.

Robot dziata nieprawidtowo

Wytacz i wtgcz robota ponownie.

Robot wydaje dziwny dzwiek

Obcy przedmiot moze zaplatac sie w szczotke gtdéwng, szczotke boczng lub jedno z két gtéwnych. Zatrzymaj odkurzacz
i usun wszelkie zanieczyszczenia.

Robot nie czysci tak skutecznie,
jak wczesniej, lub pozostawia
kurz za sobg

Pojemnik na kurz jest petny. Nalezy go opréznic.
Filtr jest zapchany. Nalezy go oczyscic.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtowng. Nalezy go usungc¢.

Robot nie moze sie potgczyc z
siecig Wi-Fi

Wystgpit problem z potgczeniem Wi-Fi. Nalezy zresetowac potgczenie Wi-Fi i pobra¢ najnowszg wersje aplikacji
Dreamehome, a nastepnie sprébowac ponownie nawigzac potgczenie.

Pozwolenie na dostep do lokalizacji nie jest aktywne. Upewnij sie, ze zezwolenie na dostep do lokalizacji w aplikacji
Dreamehome jest aktywne.

Sygnat sieci Wi-Fi jest za staby. Nalezy upewnic sie, ze robot znajduje sie w obszarze z dobrym zasiegiem sieci Wi-Fi.
Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze twoj odkurzac tgczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.

Nazwa uzytkownika lub hasto Wi-Fi jest nieprawidtowe. Nalezy upewnic¢ sie, czy zostaty wprowadzona prawidtowa
nazwa i hasto uzytkownika.
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie problemu

Robot nie rozpoczyna
zaplanowanego czyszczenia

Robot ma stabg baterie. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, dopoki bateria robota nie bedzie natadowana co
najmniej w 15%.

Dane techniczne

Czy pozostawienie robota

w stacji tadujgcej powoduje
zuzycie energii nawet wtedy,
gdy odkurzacz jest natadowany?

Pozostawienie robota w stacji tadujgcej po jego petnym natadowaniu skutkuje minimalnym zuzyciem energii, ktéry
pomaga zachowac optymalng wydajnos¢ akumulatora.

Robot
Model RPM1GA
Czas tadowania Ok. 4 godzin
Napiecie znamionowe 14,4 V==
Moc znamionowa 40 W

Ze zbiornika na wode nie
wyptywa woda lub wyptywa jej
tylko troche

Nalezy upewnic sie, ze zbiornik jest napetniony woda.

W razie potrzeby wyczy$¢ wktad myjacy.

Nalezy upewnic¢ sie, ze wktad myjacy jest zainstalowany prawidtowo, zgodnie z instrukcjg obstugi.
Nalezy oczyscic¢ otwor w zbiorniku na wode.

Czestotliwos¢ operacji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc

Robot nie wznawia czyszczenia
po natadowaniu

Nalezy upewnic sie, ze robot nie jest w trybie ,,nie przeszkadzac”, co uniemozliwia wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu w stacji tadujacej.

Robot nie wraca do stacji
tadujacej po jego przeniesieniu

Przeniesienie robota moze spowodowac zmiane jego pozycji lub ponowne zeskanowanie otoczenia. Jesli robot jest za
daleko od stacji tadujacej, moze nie by¢ w stanie automatycznie do niej powrdécic. W takim przypadku nalezy recznie
umiesci¢ go w stacji tadujgce;j.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami poprzez https://global.dreametech.com

128

wyjsciowa < 20dBm
Stacja ttadujaca

Model RCM11

Wejscie 20,0V = 0,9A

Wyjscie 20,0V == 0,9A

tadowarka
Model SA182H-200090V
Wejscie 100-240 V~50/60 Hz 0,4 A
Wyjscie 20,0V = 0,9A

W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie powinno znajdowac

sie w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.
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Dane techniczne

)¢

€3
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Ochrona srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii
Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony srodowiska dotyczgcymi usuwania odpadow. Szczegotowe
informacje na ten temat mozna uzyskac¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktorym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia

Unii Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z
bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
srodowiska, okreslajacych zagrozenia, ktore powinny zosta¢ wykryte
i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi,
stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym
zakresie lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w
zakresie uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji
obstugi, nalezy regularnie, minimum raz na tydzien oceniac
odmiennos¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek
odmiennosci nalezy pilnie podjac¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji w
chwili wykrycia stanu odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajace z zaniedbania.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarangji
dystrybutora / producenta dostepne na stronie internetowej
https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktory z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy
dla urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas
pracy w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie
jest to wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng
zywotnos$¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu
ponizej 3,18V lub 15% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np.

2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzadzenia
przez czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do
50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania.
Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala od stonca i
ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzadzenie w
miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych temperatur.

Utylizacja i wyjmowanie baterii

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne
dla $rodowiska. Przed utylizacjg nalezy upewnic sie, ze akumulator zostat
wyjety przez wykwalifikowanych technikéw i zutylizowany w odpowiednim
punkcie recyklingu.

- bateria musi by¢ wyjeta z urzgdzenia przed jego ztomowaniem;
- podczas wyjmowania baterii urzagdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania
- baterie nalezy zutylizowac¢ w bezpieczny sposéb.

UWAGA:

- Przed wyjeciem baterii nalezy odtgczy¢ zasilanie i maksymalnie wyczerpac
baterie.

- Niepotrzebne baterie nalezy zutylizowa¢ w odpowiednim punkcie
recyklingu.

- Nie nalezy wystawiac¢ na dziatanie wysokiej temperatury, aby unikna¢
ryzyka wybuchu.

- Z powodu niewtasciwych warunkéw z baterii moze zostac¢ wydostac sie
ciecz. Jesli dojdzie do kontaktu ciata z cieczg, nalezy optukac dane miejsce
pod wodg i zasiegng¢ pomocy medycznej.

Instrukcja demontazu

1. Odwroc robota, uzyj odpowiedniego narzedzia do odkrecenia srub
znajdujacych sie z tytu robota, a nastepnie zdejmij pokrywe.

2. Odtacz zaciski pomiedzy baterig a ptytg gtéwng, aby wyjac baterie.
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Veiligheidsinformatie

U dient de gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren
voor toekomstig gebruik om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het
toestel te voorkomen.

Gebruiksbeper- -Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden

kingen gebruikt door kinderen jonger dan 8 jaar of personen met fysieke,
zintuiglijke of geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring of
kennis, om een veilige bediening te waarborgen en risico's te vermijden.
Schoonmaken en onderhoud mogen niet door kinderen zonder toezicht
worden uitgevoerd.

-Kinderen mogen niet met dit product spelen. Zorg ervoor dat kinderen en
huisdieren terwijl de robot in werking is op veilige afstand blijven.

-Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke
omgeving. Gebruik het niet buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een
commerciéle of industriéle omgeving.

-Als de oplader beschadigd of stuk is, stop dan onmiddellijk met het gebruik
ervan en neem contact op met de klantenservice.

- Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven de grond bevindt zonder
een veiligheidsbarriere.

-Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de afdekking van de robot niet
als handgreep voor de robot.

-Gebruik de robot niet bij een omgevingstemperatuur boven 40 °C of onder
0 °C of op een vloer met vloeistoffen of kleverige stoffen.

-Haal alle kabels van de vloer voordat u de robot gebruikt, om te voorkomen
dat deze tijdens het schoonmaken worden meegesleept.

-Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen
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Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeper-
kingen

dat de robot er tegenaan stoot en ze beschadigt.

-0Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse

voorwerpen van de vloer en verwijdert u kabels of netsnoeren op het
reinigingspad voordat u het toestel gebruikt.

-Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de

zuigopening van de robot.

-Houd het schoonmaakgereedschap voor de borstel buiten het bereik van

kinderen.

-Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot,

ongeacht of deze stilstaat of beweegt.

- Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de

robot niet om ontvlambare of brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen,
onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

-Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet om

voorwerpen op te rapen zoals stenen, grote stukken papier of andere
voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

-Zorg ervoor dat de robot is uitgeschakeld en het laadstation is

losgekoppeld voordat u de robot reinigt of onderhoudswerkzaamheden
uitvoert.

-Gebruik geen natte doek of vloeistof om de robot en het oplaadstation af

te spoelen. Afwasbare onderdelen moeten volledig gedroogd zijn alvorens
deze te installeren en te gebruiken.

-Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien

mogelijk in de originele verpakking wordt bewaard.

- Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding.

Gebruikers zijn verantwoordelijk voor verlies of schade als gevolg van
onjuist gebruik van dit product. 133




Veiligheidsinformatie

Batterijen en
opladen

Informatie over
laserveiligheid

- Gebruik geen batterij, oplader of oplaadstation van derden. Gebruik

uitsluitend met de RCM11-voedingseenheid.

-Probeer de batterij of het oplaadstation niet zelf te demonteren, te

repareren of aan te passen.

-Plaats het oplaadstation niet in de buurt van een warmtebron.
- Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het

oplaadstation af te vegen of schoon te maken.

-Gooi oude batterijen niet op ongepaste wijze weg. Oude batterijen moeten

worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

-Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig

op, schakel het uit en bewaar het op een koele, droge plaats. Laad de
robot minstens elke 3 maanden op om overontlading van de batterij te
voorkomen.

-Dit product bevat batterijen die alleen kunnen worden vervangen door

gekwalificeerde technici of de klantenservice.

-De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 norm voor klasse 1 laserproducten. Vermijd direct
oogcontact tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
EN 50689:2021

Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RPM1GA in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU. De
volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com

134Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Productoverzicht
Accessoires

Voorgeinstalleerde accessoires

Hoofdborstel 2-in-1 Watertank met stofbak

Andere accessoires

= o

Schoonmaakgereedschap Zijborstel

Dweilpadhouder

Oplader

Dweilpad

Oplaadstation
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Productoverzicht

Robot

136

© Oplaadstation-/Spotreinigingsknop
-Druk kort om de robot terug te sturen naar het oplaadstation
-Houd 3 seconden ingedrukt om spotreiniging te starten

© Aan/Uit/Reinigen-knop

-Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te schakelen

-Druk kort om te beginnen met reinigen nadat de robot is
ingeschakeld

Statusindicator
-Blauw: Normaal reinigen of opladen
-Oranje: Fout of bijna lege batterij

-———— o Wifi-indicator

o Klep

Productoverzicht

Robot

Oplaadcontact

Afgrondsensor

N L

Oplaadcontact

Rondomlopend wiel

Afgrondsensor

o
o

% 0 T %
= *

L] ~2

o Hoofdwiel
Hoofdborstel

o Randsensor Zijborstel
Afgrondsensor
o|Watertankontgrendelingingsklem Hoofdwiel
oOntgrendelingsklemmen van
dweilpadhouder Tuimelschakelaar o

o Puntlasersensor

o Luchtuitlaat

o Botsingsdetectiesensor en bumper

° Infrarood vertragingssensor
o Terug-naar-oplaadstation-sensor

. 1502

o Borstelbeschermingsclips
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Productoverzicht

2-in-1 Watertank met stofbak

Stofbak
o Stofbakdeksel
®—O Filter
o Spons
o Primair filter
o Watertankplug
Watertank
o Watertankontgrendelingingsklem
Dweileenheid

Dweilpadhouder

o Bevestigingsoppervlak voor
dweilpad
Dweilpad
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Oplaadstation

Stroomindicator o——

Signaleringsvlak o————

Oplaadcontacten o

Stroompoort

Uitlaatopening

< Opwikkel-houder

Bereid uw huis voor

Verwijder voor het reinigen onstabiele, breekbare, waardevolle of
gevaarlijke voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed, harde
voorwerpen en scherpe voorwerpen op de grond op om te voorkomen
dat ze verstrikt raken, gekrast of omgestoten worden door de robot en
schade veroorzaken.

ﬁ 000
v

Open de deur van de kamer die moet worden gereinigd, en zet het
meubilair op de juiste plaats om meer ruimte te maken.

Opmerking:

Plaats voor het reinigen een fysieke barriere bij de rand van de trap en
de bank, zodat de robot veilig en soepel kan werken.

nna

Om te voorkomen dat de robot de zone die gereinigd moeten worden
niet herkent, mag u niet véér de robot, drempel, gang of smalle plaat-
sen gaan staan.

- Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te verwijderen.
- Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers, anders

kan de vloer krassen oplopen.
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Voar gebruik

1. Verwijder de beschermingen

Opmerking: Installeer de zijborstel totdat deze op zijn plaats vastklikt.
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3. Zet het oplaadstation op vlakke ondergrond te-
gen de muur en sluit het op een stopcontact aan

Opmerking:

- Houd de directe omgeving 1,5 m aan de voorkant van het oplaadstation en 0,5
m aan weerszijden ervan vrij van voorwerpen.

- Om ervoor te zorgen dat u met uw telefoon goed verbinding kunt maken met
de robot, moet u ervoor zorgen dat de robot en het oplaadstation zich binnen
het wifi-bereik bevinden.

- Plaats het oplaadstation niet op een plek met direct zonlicht of waar andere
voorwerpen het signaal kunnen blokkeren, omdat dit de terugkeer van de ro-
bot naar het oplaadstation kan belemmeren.

4.Zet de robot op het oplaadstation om op te laden

Opmerking:

- Volledig opladen wordt aanbevolen voor het eerste gebruik. Dit zorgt ervoor
dat de robot met succes terugkeert naar het oplaadstation.

- Verplaats het oplaadstation niet terwijl de robot aan het reinigen is.

Verbinding maken met de Dreamehome-app

1. Download de Dreamehome-app

Scan de QR-code op de robot, of zoek "Dreamehome" in de app-store om

de app te downloaden en te installeren.

2. Apparaat toevoegen

Open de Dreamehome-app, tik op "@" in de rechterbovenhoek en scan

dezelfde QR-code op de robot opnieuw om het apparaat toe te voegen.
Volg de aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

Opmerking:

- Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

- Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de daadwerkelijke
handelingen afwijken van de aanwijzingen in deze handleiding. Volg

de instructies op basis van de huidige app-versie.

3. Wifi resetten

Druk tegelijkertijd op (b en 1 houd de knoppen ingedrukt totdat u een
stemmelding hoort die zegt: "Wachten op de netwerkconfiguratie." Zodra
de wifi-indicator constant wit oplicht, is de wifi-functie met succes gereset.

Opmerking: Als uw robot geen verbinding kan maken met de app, reset dan de
Wi-Fi en voeg het apparaat opnieuw toe.

Q'

wifi-indicator N

- UIT: Niet verbonden

- Snel knipperend wit:
De hotspot vrijgeven

- Langzaam knipperend wit:
Bezig met verbinding maken

- Onafgebroken wit: Verbonden

141




Hoe te gebruiken

1. Tuimelschakelaar

Druk op de AAN/UIT-tuimelschakelaar aan de onderkant om de robot te
activeren.

2. Aan-/uitzetten

Houd de knop () 3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen. De
stroomindicator moet branden. Plaats de robot op het oplaadstation, de
robot zou automatisch moeten inschakelen en beginnen met opladen. Om
de robot uit te schakelen, beweegt u de robot weg van het oplaadstation
en houdt u de knop () 3 seconden ingedrukt.

3. Snelin kaart brengen

Volg, nadat de netwerkverbinding is gemaakt de instructies in de app
om een plattegrond te maken, de robot begint hier dan mee zonder dat
deze gaat schoonmaken. Het in kaart brengen is afgerond als de robot
terugkeert naar het oplaadstation, de plattegrond wordt automatisch
opgeslagen.

4. Begin met reinigen

Druk kort op de knop () om te beginnen met reinigen nadat de robot is
ingeschakeld. Vervolgens zal de robot nauwkeurig een route uitstippelen,
methodisch langs de randen en muren reinigen, en vervolgens elke kamer
reinigen in een S-vormig patroon om grondig werk te garanderen.

'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'

I OSRRNS  — === I
'
'
'
'
'
'
'
'
'
T
'

Opmerking: Als u alleen stofzuigt, verwijder dan'de dweilpadhouder.
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5. Reinigingsmodus
De robot heeft vier reinigingsmodi: Stil, Standaard, Krachtig en Turbo. De

standaardmodus is Standaard. U kunt de reinigingsmodus in de app opgeven.

6. Pauze/slaapmodus

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop om deze te pauzeren. Als
de robot langer dan 10 minuten is gepauzeerd, gaat deze automatisch naar
de slaapmodus. Alle indicatoren op de robot zullen uitgaan. Druk op een
willekeurige knop op de robot of gebruik de app om de robot te ontwaken.
Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en op het oplaadstation wordt
geplaatst, wordt de huidige reinigingstaak beéindigd.

7. Spotreiniging

Als de robot gepauzeerd is of in stand-bymodus staat, houdt u de knop

1 3 seconden ingedrukt om de spotreinigingsmodus te starten. In deze
modus zal het een vierkant gebied van 1,5x1,5 meter direct rondom de robot
reinigen. Als de spotreiniging klaar is, keert de robot automatisch terug naar
zijn oorspronkelijke locatie en schakelt uit.

Opmerking: Het activeren van de spotreinigingsmodus beéindigt de huidige
reinigingstaak van de robot.

8. Niet-storen-modus (DND)

Als de robot in de niet-storen-modus (DND) staat, zal deze niet kunnen
gaan schoonmaken, de stroomindicator gaat uit. De DND-modus wordt in
de fabriek standaard uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken om de
DND-modus in te schakelen of de DND-periode ervan aan te passen.

De DND-periode is standaard ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:

- De geplande reinigingstaken worden nog uitgevoerd tijdens de DND-periode.

- De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het reinigen hervatten
waar deze de vorige keer gestopt is.

Hoe te gebruiken

9. Geplande reiniging
U kunt de reinigingstijd inplannen in de Dreamehome-app. De robot begint

automatisch met schoonmaken op het aangewezen tijdstip en keert dan
terug naar het oplaadstation om op te laden zodra het reinigen klaar is.

10. Extra app-functies

Volg de instructies op de app-interface om meer functies te gebruiken. De
versie van de app kan zijn bijgewerkt; volg de instructies op basis van de
huidige app-versie.

11. De dweilfunctie gebruiken
Voor de eerste dweilbeurt wordt aanbevolen om alle vloeren ten minste
drie keer te stofzuigen, zodat een beter reinigingseffect wordt bereikt.

1) Maak de dweilpad vochtig en wring het overtollige water uit. Installeer
de dweilpad zoals aangegeven in het diagram.

G o

2) Vul de tank met water.

Opmerking:

- Het wordt aanbevolen om de stofbak te verwijderen voordat u de tank met water
vult, om te voorkomen dat de stofbak vochtig wordt.

- Gebruik geen reinigingsmiddel of ontsmettingsmiddel.

3) Schuif de 2-in-1 watertank met stofbak en dweil in de achterkant van de

robot totdat deze vastklikt. Druk op de knop () of gebruik de Dreamehome-

app om met reinigen te beginnen.

Opmerking:
- wordt niet aanbevolen om de dweilfunctie op tapijten te gebruiken.
- Gebruik de app om de waterstroom naar wens aan te passen.
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Het is raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig onderhoud om de robot in goede staat te

Routinematig onderhoud

houden.
Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode
Dweilpad Na elk gebruik Elke 3 tot 6 maanden
Elke 6 tot 12
Hoofdborstel maanden

Filter van stofbak

Eens per 2 weken

Routinematig onderhoud

De dweilpad schoonmaken De watertank schoonmaken

1. Druk op de ontgrendelingsklemmen op de dweilpadhouder om de 1. Giet het water uit de tank. Maak alleen schoon met water en laat het
dweileenheid te verwijderen. Trek de dweilpad van de dweilpadhouder. aan de lucht drogen alvorens het terug te plaatsen.

Elke 3 tot 6 maanden
Zijborstel

Signaleringsvlak van
het oplaadstation

Opmerking: Stel de tank niet rechtstreeks bloot aan de zon.

Oplaadcontacten

Rondomlopend wiel 2. Maak de dweilpad alleen schoon met water en laat deze aan de lucht

Eens per maand ! drogen voordat u deze terugplaatst.

Stootrand

Puntlasersensor

Randsensor

Afgrondsensoren

Watertank

Reinig het indien nodig /
Stofbak

Opmerking: De vervangingsfrequentie hangt af van uw gebruik van
de robot. Indien er door bijzondere omstandigheden een uitzondering
optreedt, moeten de onderdelen worden vervangen.
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Routinematig onderhoud

De stofbak en het filter schoonmaken

1. Druk op de ontgrendelingsklem van de watertank om de 2-in-1 watertank

met stofbak te verwijderen.

2. Open het deksel van de stofbak en maak de stofbak leeg zoals
aangegeven in het schema.

3. Open de klep van de stofbak zoals aangegeven in het diagram.

Opmerking: Probeer het filter niet te schoon te maken met een borstel,
vinger of scherp voorwerp om schade te voorkomen.

4. Spoel de stofbak en het filter af met water en droog ze volledig
alvorens ze opnieuw te installeren.

Opmerking:

- Spoel de stofbak en het filter alleen met schoon water. Gebruik geen
schoonmaakmiddel.

- Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog zijn.

Routinematig onderhoud

De hoofdborstel schoonmaken

1. Druk de klemmen van de borstelbescherming naar binnen om de
borstelbescherming te verwijderen en til de borstel uit de robot.

Het hoofdwiel/rondomlopend wiel schoonmaken

Opmerking: Gebruik gereedschap zoals een kleine schroevendraaier om de as en
de band van het rondomlopende wiel te scheiden.

2. Gebruik een geschikt schoonmaakgereedschap om haren te verwijderen De zijborstel schoonmaken
die in de borstel verstrikt zijn geraakt. B ) ) B
Trek de zijborstel eruit en gebruik het bijgeleverde schoonmaakgereedschap

om alle haren die in de borstel verstrikt zitten te verwijderen.

Ve

Opmerking: Trek het haar dat in de hoofdborstel verstrengeld is niet overmatig
eruit. Anders kan de borstel beschadigd raken.
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Routinematig onderhoud

De sensoren schoonmaken

Veeg de sensoren en oplaadcontacten schoon met een zachte en droge doek, zoals aangegeven op de afbeelding.
Opmerking: Natte doeken kunnen gevoelige elementen in de robot en het oplaadstation beschadigen. Gebruik een droge doek voor het schoonmaken.

Randsensor o

Afgrondsen

Oplaadcontact

Afgrondsensor
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De robot herstarten
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Als de robot niet meer reageert of niet kan worden uitgezet, houdt u de
knop () 10 seconden ingedrukt of drukt u op de Aan/Uit-schakelaar om het
uitschakelen te forceren. Houd vervolgens de knop () 3 seconden ingedrukt

o Afgrondsensor om de robot in te schakelen.

Batterij

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij. Zorg ervoor dat deze
goed opgeladen blijft voor dagelijks gebruik om een zo goed mogelijke
batterijwerking te behouden. Als de robot gedurende langere tijd niet
wordt gebruikt, schakel deze dan uit en berg deze op. Om schade door
overontlading te voorkomen, moet de robot minstens om de drie maanden
worden opgeladen.

Probleemoplossing

Probleem

Oplossing

Robot gaat niet aan

Het batterijniveau is laag. Laad de robot in het oplaadstation op en probeer het opnieuw.

De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog. Het wordt aanbevolen om het toestel te gebruiken bij een
temperatuur tussen 0°C (32 °F) en 40°C (104 °F).

Robot laadt niet op

Het oplaadstation krijgt geen stroom. Controleer of beide uiteinden van de oplader correct zijn aangesloten.
Slecht contact. Maak de oplaadcontacten van het oplaadstation en de robot schoon.

Robot keert niet naar oplaad-
station terug

Er zijn te veel obstakels rond het oplaadstation. Plaats het oplaadstation op een plek die opener is.
Maak het signaleringsvlak van het oplaadstation schoon.

Robot werkt niet goed

Schakel de robot uit en daarna weer in.

Robot maakt een raar geluid

Een vreemd voorwerp kan in de hoofdborstel, de zijborstel of één van de hoofdwielen vastzitten. Stop de robot en
verwijder het vuil.

Robot reinigt niet meer efficiént
of laat stof achter

De stofbak is vol. Maak het schoon.
Het filter is verstopt. Maak het schoon.
Een vreemd voorwerp zit in de hoofdborstel vast. Maak het schoon.
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Probleemoplossing

Probleem

Oplossing

Robot kan geen verbinding maken
met wifi

Er is iets mis met de wifi-verbinding. Reset de wifi en download de nieuwste versie van de Dreamehome-app en
probeer vervolgens opnieuw verbinding te maken.

Locatietoestemming is niet open. Zorg ervoor dat de locatietoestemming op de Dreamehome-app is ingeschakeld.
Wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in een gebied met goede wifibereik bevindt.

5GHz wifi wordt niet ondersteund. Zorg ervoor dat uw robot verbinding maakt met 2,4GHz wifi.

De gebruikersnaam of het wachtwoord van wifi is onjuist. Voer de juiste gebruikersnaam en wachtwoord in.

Oplaadstation
Model RCM11
Nominale ingang 20,0V = 09A

Robot voert geen geplande
reiniging uit

De batterij van de robot is bijna leeg. De geplande reiniging zal pas starten als de robot nog minstens 15%
batterijlading over heeft.

Specificaties

Robot
Model RPM1GA
Oplaadtijd Ongeveer 4 uur
Nominale spanning 14,4 V=
Nominaal vermogen 40w

Nominaal uitgang

20,0V =09A

Verbruikt het laten staan van de
robot op het oplaadstation stroom
als hij al volledig is opgeladen?

Als de robot op het oplaadstation blijft staan nadat hij volledig is opgeladen, verbruikt hij zeer weinig stroom en blijft
de batterij optimaal presteren.

Werkingsfrequentie

2400-2483,5 MHz

Maximaal
uitgangsvermogen

< 20dBm

Oplader

Er komt geen of slechts een klein
beetje water uit de watertank

Controleer of er water in de watertank zit.
Maak de dweil schoon als deze vuil wordt.
Zorg ervoor dat de dweilpad correct volgens de gebruikershandleiding is geinstalleerd.

Robot gaat na het opladen niet
verder met schoonmaken

Zorg ervoor dat de robot niet op de niet-storen-modus staat, waardoor deze het reinigen niet kan hervatten.

De robot hervat het reinigen niet wanneer deze handmatig wordt opgeladen of op het oplaadstation wordt geplaatst.

Robot keert na verplaatsing niet
naar het oplaadstation terug

Als de robot wordt verplaatst, is het mogelijk dat hij zijn positie of zijn omgeving verandert. Als de robot te ver van
het oplaadstation verwijderd is, is het mogelijk dat deze niet automatisch terugkeert; in dat geval moet u de robot
handmatig op het oplaadstation plaatsen.

Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://global.dreametech.com.
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Model

SAT82H-200090V

Nominale ingang

100-240 V~50/60 Hz 0,4 A

Nominaal uitgang

200V = 09A

Onder normale gebruiksomstandigheden moet deze apparatuur op een
afstand van ten minste 20 cm tussen de antenne en het lichaam van de
gebruiker worden gehouden.
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Verwijderen en weggooien van batterijen

De ingebouwde lithium-ion batterij bevat stoffen die gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij weggooit, moet u ervoor zorgen dat de batterij door
gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het toestel worden verwijderd voordat deze wordt afgedankt;
- bij het verwijderen van de batterij moet het toestel van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;
- de batterij moet veilig worden weggegooid.

OPGELET:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten lopen.

Oude batterijen moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit de batterij lekken. Bij aanraking, afspoelen met water en medische hulp inroepen.

Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een geschikt gereedschap om de schroeven aan de achterkant van de robot te verwijderen en verwijder vervolgens
de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU) die niet

samengevoegd mogen worden met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en het milieu beschermen

door uw afgedankte apparatuur in te leveren bij een door de overheid of de plaatselijke autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor het recyclen
ﬁ van afgedankte elektrische en elektronische apparatuur. Een correcte verwijdering en recycling zal mogelijke negatieve gevolgen voor het milieu

en de volksgezondheid helpen voorkomen. Neem contact op met de installateur of de plaatselijke autoriteiten voor meer informatie over de
] locatie en de voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.
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Guvenlik Bilgileri

Cihazin uygunsuz kullaniminin yol actigi elektrik carpmasi, yangin veya yaralanmadan kaginmakicin
cihazi kullanmadan énce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve ileride basvurmak tzere saklayin.

Kullanim
Sinirlamalari

-Bu Urdn, guvenli kullanimi saglamak ve risklerden kacinmak tGzere, 8
yasindan ktcuk cocuklar ve fiziksel, duyusal, zihinsel engelli kisiler veya
sinirli deneyime veya bilgiye sahip kisiler tarafindan bir ebeveyn veya vasinin
gozetimi olmadan kullanilmamalidir. Temizlik ve bakim, gézetim olmaksizin
cocuklar tarafindan yapilmamaldir.

-Cocuklar bu Grtinle oynamamalidir. Robot calisirken cocuklarin ve evcil
hayvanlarin robotla aralarinda gtvenli bir mesafe bulundugundan emin
olun.

-Bu UrUn yalnizca ev ortamindaki zemin temizligi icindir. Dis mekanlarda,

zemin harici ylzeylerde veya ticari ya da endustriyel ortamlarda kullanmayin.

-Sarj cihazi zarar gorur veya kirilirsa kullanmayi derhal birakin ve satis sonrasi
servisle iletisime gecin.

-Robotu, koruyucu bariyeri olmayan zemin tzeri asma alanlarda kullanmayin.

-Robotu bas asagi cevirip koymayin. LMS kapadini, robot kapagini veya
tamponu robot tutup tasimak icin kullanmayin.

-Robotu 40°C’'den ylksek veya 0°C’'den dustk ortam sicakliklarinda veya sivi ya
da yapiskan madde bulunan zeminlerde kullanmayin.

-Robotu kullanmadan dnce takilip cekilmemesi icin yerdeki kablolari toplayin.

-Robotun carparak zarar vermesini 6nlemek icin kirilgan ve kicuk nesneleri
yerden kaldirin.
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Glivenlik Bilgileri

Kullanim
Sinirlamalari
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-Bir nesneye takilip stiriklenmenin verebilece@i zarardan kaginmak igin

cihazi calistirmadan énce bir yere sabit olmayan nesneleri yerden kaldirin

ve temizlik glzergahi Gzerindeki kablolar veya elektrik kablolarini toplayin.
-Sag, parmak ve diger vacut boélgelerini robotun emici agzindan uzak tutun.
-Firca temizlik gerecini cocuklarin erisemeyecedi bir yerde saklayin.

-Gerek durdugu, gerek hareket ettigi sirada cocuklari, evcil havyanlari ve

diger nesneleri robotun Gzerine bindirmeyin/koymayin.

-Robotu yanan nesneleri temizlemek icin kullanmayin. Robotu yanici veya

kolay tutusabilen sivilari, asindirici gazlari veya seyreltilmemis asit ya da
¢6zUcl maddeleri toplamak icin kullanmayin.

-Sert veya keskin nesneleri siptrmeyin. Cihazi tas, buyuk kagit parcalan

veya cihazi tikayabilecek diger malzemeler gibi nesneleri toplamak icin
kullanmayin.

-Robot temizligi ve bakimina baslamadan énce robotun kapali oldugundan

ve sarj yanasma noktasinin fise takili olmadigindan emin olun.

-Robotu veya sarj yanasma noktasini silmek icin nemli bez kullanmayin

veya herhangi bir siviya maruz birakmayin. Yikanabilir parcalar yerlerine
takilmadan ve kullanilmadan 6nce tamamen kurutulmalidir.

-Robot nakledilirken kapali oldugundan ve mumkunse orijinal paketinde

tutuldugundan emin olun.

-Latfen bu Grdnd Kullanicr Kilavuzu'ndaki talimatlara uygun bir sekilde

kullanin. Bu Grintn uygunsuz kullanimindan kaynaklanan kayip veya
zararlardan kullanicilar sorumludur.

Guvenlik Bilgileri

Piller ve Sarj

Lazer Guvenlik
Bilgileri

-Uclnci taraflara ait pil, sarj cihazi veya sarj yanasma noktalari

kullanmayin. Yalnizca RCM11 besleme birimi kullanin.

-Pili veya sarj yanasma noktasini kendi basiniza sokmeye, onarmaya veya

modifiye etmeye calismayin.

-Sarj yanasma noktasini bir 1si kaynaginin yakinina koymayin.
-Yanasma noktasinin sarj kontaklarini silmek veya temizlemek icin islak bez

veya Islak ellerinizi kullanmayin.

- Kullanilmis pilleri uygun olmayan bir sekilde imha etmeyin. ihtiyac fazlasi

piller uygun bir geri dénusim tesisinde imha edilmelidir.

-Robot uzun sare kullanilmayacaksa tamamen sarj edin, ardindan kapatin

ve serin, kuru bir yerde saklayin. Pilin asiri derecede bosalmasini 6nlemek
icin robotu en az her 3 ayda bir tekrar sarj edin.

-Bu Urdn yalnizca yetkin teknisyenler veya satis sonrasi servis tarafindan

dedistirilebilecek piller icerir.

-Bu Urandeki lazer sensor, Sinif 1 lazer GrlnU icin IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 Standardina uygundur. Kullanim sirasinda litfen
dogrudan gozle temasindan kacinin.

SINIF 1 LAZER URUNU
TUKETICi LAZER URUNU
EN 50689:2021

Bu belgeyle, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RPM1GA telsiz ekipman tlrinin 2014/53/EU sayili Direktif ile uyumlu oldugunu beyan eder. AB uygunluk
beyaninin tam metnini su internet adresinde bulabilirsiniz: https://global.dreametech.com

Ayrintili e-kilavuz icin lutfen https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags adresine gidin
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Uriin Genel Bilgileri

Aksesuarlar

Onceden Takili Aksesuarlar

Ana Firca Toz Kutulu ikisi Bir Arada Su Haznesi
Diger Aksesuarlar
Temizlik Araci Yan Firga
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Paspas Pedi Tutucusu

Sarj Cihazi

Paspas Pedi

Sarj Yanasma Noktasi

Uriin Genel Bilgileri

Robot

© Yanasma / Nokta Temizligi Dugmesi
-Robotu sarj yanasma noktasina geri géndermek icin kisa stre basin
-Nokta temizligi baslatmakigin 3 saniye basili tutun

© GUg / Temizleme DUgmesi
-Acmak veya kapatmak icin 3 saniye basili tutun
-Robot agildiktan sonra temizlige baslamak icin kisa stre basin

Durum Gostergesi
-Mavi: Normal temizlik veya sarj
-Turuncu: Hata veya zayif pil

Lo Kablosuz internet Géstergesi

o Kapak
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Uriin Genel Bilgileri

Robot

° Kenar Sensori

o|Su Haznesi A¢ma Klipsi

oPaspas Pedi Tutucusu A¢ma Klipsleri

o Nokta Lazer Sensori

o Hava Cikisl

Sarj Kontagi

Yan Firga

Ugurum Sensori

Ana Tekerlek

Basmali Digme

o Carpisma Algilama Sensoéri ve Tampon

o Kizil Otesi Yavaslama Sensori
o Yanasma Noktasina Dénls Sensori
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Ucurum Sensori

o D
(] ;
m o
Y

Sarj Kontagi

Cok Yonla Tekerlek

Ugurum Sensori

o Ana Tekerlek

Ana Firca

o Firca Muhafazasi Klipsleri

Uriin Genel Bilgileri

Toz Kutulu ikisi Bir Arada Su Haznesi

Toz Kutusu
o Toz Kutusu Kapagi
®—o Filtre
> o Slnger
o Birincil Filtre
o Su Haznesi Tipasi
Su Haznesi

o Su Haznesi A¢ma Klipsi

Paspas Ekipmanlar

Paspas Pedi
Tutucusu

o Paspas Pedi Eklenti Alani

Paspas Pedi

Sarj Yanasma Noktasi

Gug Gostergesi o——

Sinyal Alani o

Sarj Kontaklari o

Cikis Yuvasi

4 oKablo Sarma
Makarasi

GUlg Baglanti
Noktasi
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Evinizi Hazirlamak

Temizlige baslamadan 6nce litfen sabit durmayan, kirilabilir, degerli
veya tehlikeli esyalar ortadan kaldirin; robotun takilarak, gizerek veya
vurarak hasar vermemesi icin yerdeki kablolari, giysileri, oyuncaklari,
sert nesneleri veya keskin nesneleri kaldirin/diizenleyin.

ﬁ 000
v

Temizlenecek odanin kapisini agin ve mobilyalari kendi yerlerine koyarak
daha fazla alan agin.

Not:

Temizlige baslamadan 6nce, robotun guvenli ve sorunsuz bir sekilde
calismasi icin merdivenlerin ve koltuklarin kenarlarina fiziksel bir engel
yerlestirin.

Do

Robotun temizlenmesi gereken alani tanimamasinin éniine gecmek igin
robotun énlinde, bir esikte, koridorda veya dar yerlerde durmayin.

- Robotu ilk kez calistirdiginizda, engel cikarabilecek seyleri zamaninda kaldirmak icin temizlik yaparken robotu takip edin.
- Tas, celik bilye ve oyuncak parcalari gibi sert nesneleri veya insaat atigi, cam kirndi veya civi gibi keskin nesneleri siptrmeyin; aksi takdirde zemin cizilebilir.
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Kullanmadan Once

1. Koruyuculari ¢ikarin

Not: Yan fircay! klik sesini duyarak yerine oturtun.

3. Sarj yanasma noktasini duvar éniinde diiz bir
zemine yerlestirin ve bir elektrik prizine baglayin

Not:

- Sarj yanasma noktasinin hemen éndndeki 1,5 metrelik ve her iki tarafindaki
0,5 metrelik mesafede herhangi bir nesne bulundurmayin.

- Telefonunuzla robot arasinda iyi bir baglanti kurmak icin robot ile sarj
yanasma noktasinin kablosuz baglanti mesafesi icinde oldugundan emin
olun.

- Sarj yanasma noktasini dogrudan gines isigr alan bir yere veya diger objelerin
sinyali engelleyebilecedi bir yere yerlestirmeyin clink bu robotun sarj
yanasma noktasina donmesini engelleyebilir.

4. Robotu sarj yanasma noktasina baglayarak sarj
edin

Not:

- ilk kez kullanimdan 6nce tam olarak sarj edilmesi énerilir. Bu sayede robot sarj
yanasma noktasina basarili bir sekilde doner.

- Robot temizlenirken sarj yanasma noktasini hareket ettirmeyin.
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Dreamehome Uygulamasi ile Baglanti

1. Dreamehome Uygulamasini indirin

Uygulamayi indirmek ve yiklemek igin robot tGzerindeki QR kodunu taratin
veya uygulama madgazasinda "Dreamehome"u arayin.

2. Cihazi ekleyin

Dreamehome uygulamasini agin, sag st kosedeki “@" simgesine dokunun,

ardindan robot tzerindeki ayni QR kodunu taratarak cihazi ekleyin.Kablosuz
internet baglantisini tamamlamak igin latfen talimatlari izleyin.
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Not:

- Yalnizca 2.4 GHz kablosuz internet desteklenir.

- Uygulama yazilimindaki gtincellemeler nedeniyle, gercek islemler kilavuzdaki
yonergelerden farkli olabilir. Lutfen guncel uygulama surimune dayali olarak
talimatlari izleyin.

3. Kablosuz interneti Sifirlayin

“Kablosuz interneti sifirlayin. Eslestirmek igin litfen Uygulama talimatini
takip edin”. seklinde bir sesli talimat duyana dek () ve (> diigmelerini

ayni anda basili tutun. Kablosuz internet g6stergesi sabit beyaz yanmaya
basladiginda, kablosuz internet diizgiin bir sekilde bastan baslatilmis
demektir.

Not: Robotunuz uygulamaya dizgin bir sekilde baglanamiyorsa kablosuz
interneti tekrar baslatin ve cihazi tekrar ekleyin.

c

Kablosuz internet Gostergesi ©

- KAPALI: Bagli degil

- Hizli Yanip S6nme Beyaz:
Kablosuz baglanti noktasi
yayinlaniyor

- Yavas Beyaz Yanip S6nme:
Baglaniyor

- Sabit Beyaz: Baglandi

Kullanim

1. Basmali Diigme
Robotu etkinlestirmek icin en alttaki ACMA/KAPATMA digmesine basin.

2. Acma/Kapatma

Robotu agmak icin () digmesini 3 saniye streyle basili tutun. Gug
goOstergesi yanmalidir. Robotu sarj yanasma noktasina yerlestirin; robot
otomatik olarak acilmali ve sarj olmaya baslamalidir. Robotu kapatmak igin
robotu yanagma noktasindan uzaklastirin ve () digmesini 3 saniye stireyle
basili tutun.

3. Hizli Harita Cikarma

A1 ilk kez yapilandirdiktan sonra, hizli bir sekilde bir harita olusturmak igin
uygulamadaki talimatlari izleyin. Robot temizlik yapmadan harita gikarma
islemine baslar. Robot yanasma noktasina déndiginde harita ¢ikarma
islemi tamamlanir ve harita otomatik olarak kaydedilir.

4. Temizligi Baslatma

Robot acildiktan sonra temizlige baslamak icin () dugmesine kisa stire
basin. Bundan sonra dogru bir sekilde bir rota haritasi ¢ikaracak, kenar ve
duvar boyunca metodik olarak temizleyecek ve ardindan her yerin iyice
temizlenmesini saglamak icin her odayi S seklinde bir desen izleyerek
tamamlayacaktir. |

'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'
O (ORRRNNN  = = | I

Not: Yalnizca stptrme yapilacaksa litfen paspas pedi tutucusunu cikarin.

5. Temizlik Modu

Robotun dort temizlik modu bulunur: Sessiz, Standart, Glcli ve Turbo.
Varsayilan mod Standarttir. Temizlik modunu uygulama tzerinde
belirleyebilirsiniz.

6. Duraklatma/Uyku Modu

Robot calisirken herhangi bir digmeye basarak robotu duraklatabilirsiniz.
Robotun duraklama siresi 10 dakikay astigi takdirde otomatik olarak uyku
moduna geger. Robot Gzerindeki tim gdstergeler kapanir. Robot lzerindeki
herhangi bir digmeye basarak ya da uygulamayi kullanarak robotu
uyandirabilirsiniz.

Not: Robot duraklatilip sarj yanasma noktasina yerlestirildigi takdirde gegerli
temizlik gorevi sona erer.

7. Nokta Temizligi

Robot duraklatildiginda veya Bekleme Modunda iken Nokta Temizligi
Modunu baslatmak icin (> digmesini 3 saniye basili tutun. Bu modda,
dogrudan robotun etrafindaki 1,5 x 1,5 metrekarelik kare seklindeki bir alani
temizleyecektir. Nokta temizligi tamamlandiginda robot otomatik olarak
orijinal konumuna déner ve ¢alismayi durdurur.

Not: Nokta Temizligi Modu aktive edildiginde robotun gecerli temizlik gorevi
sonlandirilir.

8. Rahatsiz Etmeyin (DND) Modu

Robot Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna ayarlandiginda robotun temizlige
kaldigi yerden devam etmesi engellenir ve gli¢ gdstergesi kapanir. DND
modu, fabrika ayarlarinda varsayilan olarak devre disidir. Uygulama

Gzerinden DND modunu etkinlestirebilir veya DND siresini degistirebilirsiniz.

DND siresi, varsayilan olarak 22:00-8:00 olarak ayarlanmistir.

Not:

- Programlanmis temizlik gorevleri DND suresi boyunca zamaninda yerine getirilir.

- DND suresi sona erdikten sonra robot temizlige kaldigi yerden devam eder.
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Kullanim

9. Programlanmis Temizlik

Temizlik stresini Dreamehome uygulamasinda programlayabilirsiniz.
Robot, belirlenen zamanda otomatik olarak temizlige baslar ve temizlik
islemi bittiginde tekrar sarj olmak igin sarj yanasma noktasina doner.

10. Ek Uygulama Fonksiyonlari

Daha fazla fonksiyon kullanmak i¢in uygulama ara ytzindeki talimatlari
izleyin. Uygulama strimi gincellenmis olabilir; litfen glncel uygulama
strimune gore verilmis olan talimatlari izleyin.

11. Paspas Fonksiyonunun Kullanilmasi

Daha iyi bir temizlik etkisine ulasmak igin ilk paspaslama seansina
baslamadan 6nce tiim zeminlerin en az Ug¢ kez stipurilmesi dnerilir.

1) Paspas pedini islatin ve fazla suyu giderin. Paspas pedini semada
gosterildigi gibi takin.

© o
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2) Hazneyi suyla doldurun.

Not:

+ Toz kutusunun islanmasini 6nlemek icin, hazne suyla doldurulmadan énce toz
kutusunun ¢ikaritmasi énerilir.

- Deterjan veya dezenfektan kullanmayin.

3) Toz kutulu ikisi bir arada su haznesi ve paspas diizenegini, klik sesi
duyacak sekilde yerine oturtana kadar robotun arka tarafina kaydirin.
Temizligi baslatmak igin () digmesine basin veya Dreamehome
uygulamasini kullanin.

Not:
+ Paspas fonksiyonunun halilar Gzerinde kullanilmasi énerilmez.
- Uygulamayi kullanarak su akisini ihtiyaca gore ayarlayin.

Rutin Bakim

Robotun diizglin calismaya devam etmesi amaciyla rutin bakim igin uygulamadaki aksesuar kullanimi bélimUine veya asagidaki tabloya bakilmasi dnerilir.

Parca Bakim Sikligi Degistirme Siiresi
. Her kullanimdan . .

Paspas pedi sonra Her 3 ila 6 ayda bir
Ana firga Her 6 ila 12 ayda bir
Toz kutusu filtresi 2 haftada bir

Her 3 ila 6 ayda bir
Yan firga
Sarj yanasma noktasi
sinyal alani
Sarj kontaklari
Gok yonlu tekerlek

Ayda bir kez /

Tampon

Nokta lazer sensori

Kenar sensori

Ugurum sensorleri

Suh i
u haznesi Gereken siklikta

temizleyin
Toz kutusu v

Not: Degistirme sikligi, robotu kullaniminiza bagli olacaktir. Ozel kosullar
nedeniyle istisnai bir durum meydana geldigi takdirde parcalar degistirilmelidir.
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Rutin Bakim Rutin Bakim

Paspas Pedini Temizleme Su Haznesini Temizleme Toz Kutusunu ve Filtreyi Temizleyin
1. Paspas pedi tutucusunun agma klipslerine bastirarak paspas diizenegini 1. Haznedeki suyu bosaltin. Yalnizca suyla temizleyin ve tekrar yerine 1. Su haznesi klipsine bastirarak toz kutulu ikisi bir arada su haznesini
cikarin. Paspas pedini, paspas pedi tutucusundan gikarin. takmadan énce kurumaya birakin. cikarin.

3. Filtreyi ¢ikarin ve sepet kismina nazikce vurun.

Not: Hazneyi dogrudan glines isigina maruz birakmayin.
Not:
- Hasar gérmemesi icin, filtreyi bir fircayla, parmakla veya keskin nesnelerle

temizlemeye calismayin.

2. Paspas pedini yalnizca suyla temizleyin ve yerine takmadan énce 2. Toz kutusu kapagini acin ve toz kutusunu semada gosterildigi gibi bosaltin. 4. Toz kutusunu ve filtreyi yerlerine takmadan 6nce suyla yikayin ve
kurumaya birakin. tamamen kurutun.

Not:
-Toz kutusunu ve filtreyi yalnizca temiz suyla yikayin. Deterjan kullanmayin.
-Toz kutusunu ve filtreyi tamamen kuruduklarinda kullanin.
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Rutin Bakim

Ana Tekerlegi/Tek Yonli Tekerle@i Temizleyin

Ana Fircayl Temizleyin

1. Firga muhafazasi klipslerini ice dogru bastirarak firca muhafazasini
¢ikarin ve fircayi kaldirarak robottan gikarin.

Not: Ufak tornavida gibi bir aletle gok yonlu tekerlegin aksini ve lastigini ayirin.

Yan Fircayi Temizleyin

Yan fircayi ¢ikarin ve Urlinle birlikte verilen temizlik araciyla fircaya takilmis
sacglar temizleyin.

Not: Ana fircaya takilmis saclarr asir guc kullanarak cekmeyin. Aksi takdirde firca
zarar gorebilir.
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Rutin Bakim

Sensorleri Temizleme

Sensorleri ve sarj kontaklarini, semada gosterildigi gibi yumusak ve kuru bir bezle silin.
Not: Nemli bez, robot icindeki ve sarj yanasma noktasindaki hassas parcalara zarar verebilir. Temizlik sirasinda litfen kuru bezler kullanin.

o Nokta Lazer Sensori

Kenar o
Sensord

Carpisma Algilama Sensori ve Tampon

o Kizil Otesi Yavaslama Sensor
o Yanasma Noktasina Dénus Sensori

Robotu Tekrar Baslatmak

Robot yanit vermeyi durdurdugu veya kapatilamadigi takdirde () digmesini
10 saniye asagi dogru basili tutarak veya ACMA/KAPATMA gli¢c diigmesine
basarak robotu zorla kapatin. Ardindan robotu agmak icin () dtigmesini 3

Ucurum Sensorie saniye sureyle basili tutun.

Pil

Robot, ylksek performansli lityum iyon pil takimi igerir. En uygun pil
performansini muhafaza etmek Gzere lUtfen glnlik kullanim igin sarjin
yeterli oldugundan emin olun. Robot uzun sire kullanilmayacaksa kapatin
ve kaldirin. Sarjin asir bosalmasindan kaynaklanacak zarari 6nlemek icin
robot en az her l¢ ayda bir yeniden sarj edilmelidir.
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Sorun giderme

Sorun giderme

Sorun

Céziim

Sorun

Céziim

Robot agilmiyor

Pil seviyesi disiik. Robotu sarj yanasma noktasinda yeniden sarj edip tekrar deneyin.
Pilin sicakligi cok duslk veya ¢ok ylksek. Cihazin 32 °F (0° C) ile 104 °F (40° C) arasi bir sicaklikta ¢alistirilmasi 6nerilir.

Robot sarj olmuyor

Sarj yanasma noktasi gi¢ almiyor. Lutfen sarj cihazinin her iki ucunun da dogru sekilde takili oldugunu teyit edin.
Zayif temas. Sarj yanasma noktasi ve robotun sarj kontaklarini temizleyin.

Robot, kablosuz internete
baglanamiyor

Kablosuz internet baglantisiyla ilgili bir sorun var. Kablosuz interneti sifirlayin ve Dreamehome uygulamasinin en son
sUrimund indirip tekrar baglanmayi deneyin.

Konum izni acik degil. Lutfen Dreamehome uygulamasinda konum izninin etkinlestirilmis oldugundan emin olun.
Kablosuz internet sinyali zayif. Robotun, kablosuz internet kapsami iyi olan bir alanda oldugundan emin olun.

5 GHz kablosuz internet desteklenmez. Robotunuzun 2.4 GHz kablosuz internete baglandigindan emin olun.
Kablosuz internet kullanici adi veya sifresi yanlis. Litfen dogru kullanici adini ve sifreyi girin.

Robot sarj yanasma noktasina
dénmuyor

Sarj yanasma noktasi etrafinda cok sayida engel var. Sarj yanasma noktasini daha acik bir alana yerlestirin.
Latfen yanasma noktasinin sinyal alanini temizleyin.

Robot programlanmis temizlik
yapmiyor

Robotun pil seviyesi dislik. Robotun pili en az %15 olmadikgaplanlanmis temizlik baslamayacaktir.

Robotu sarj yanasma noktasinda
birakmak zaten tam olarak sarjli
ise gUg tuketir mi?

Robotu tam olarak sarj olduktan sonra yanasma noktasinda birakmak cok az elektrik tiiketir ve en uygun pil
performansini korumaya yardimci olur.

Robot ariza veriyor

Robotu kapatin ve ardindan yeniden etkinlestirin.

Robot tuhaf bir ses ¢ikariyor

Ana fircaya, yan fircaya ya da ana tekerleklerden birine yabanci nesne takilmis olabilir. Robotu durdurun ve
birikintileri temizleyin.

Su haznesinden su gelmiyor ya da
cok az su geliyor

Su haznesinin icinde su olup olmadigini kontrol edin.
Kirlendigi takdirde paspasi temizleyin.
Paspas pedinin Kullanici Kilavuzuna uygun bir sekilde dogru takildigindan emin olun.

Robot artik verimli bir sekilde
temizlemiyor veya arkasinda
toz birakiyor

Toz kutusu dolu. LUtfen temizleyin.
Filtre bloke oldu. Litfen temizleyin.
Ana firgaya yabanci bir nesne takildi. Lutfen temizleyin.

Robot sarj olduktan sonra
temizlige kaldig1 yerden devam
etmiyor

Robotun Rahatsiz Etmeyiniz (Do Not Disturb, DND) moduna ayarlanmadigindan emin olun; bu, temizligin kaldigi yerden
baslatilmasini engelleyecektir.

Robot manuel olarak yeniden sarj edildiginde veya sarj yanasma noktasina yerlestirildildiginde temizlige kaldigi yerden
devam etmez.

Robot hareket ettirildikten sonra
sarj yanagma noktasina dénmuyor

Robotu hareket ettirmek kendini yeniden konumlandirmasina veya gevresinin haritasini yeniden ¢ikarmasina neden
olabilir. Robot sarj yanasma noktasindan ¢ok uzaktaysa kendi basina otomatik olarak geri ddnemeyebilir; bu durumda
robotu sarj yanasma noktasina manuel olarak yerlestirmeniz gerekmektedir.
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Daha fazla destek icin bizimle https://global.dreametech.com lzerinden iletisime gegebilirsiniz.
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Teknik 6zellikler

Robot
Model RPM1GA
Sarj Stresi Yaklasik 4 saat
Nominal Gerilim 14,4V =
Nominal Giig 40 W

Calisma Frekansi

2400-2483,5 MHz

Maksimum Cikis Guci

< 20dBm
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Sarj Yanasma Noktasi

Model

RCM11

Nominal Giris

200V = 09A

Nominal Cikis 20,0V =09A
Sarj Cihazi
Model SA182H-200090V

Nominal Girisg

100-240 V~ 50/60 Hz 0,4 A

Nominal Cikis

200V = 09A

Bu ekipmanda, normal kullanim kosullari altinda anten ile kullanicinin
viicudu arasinda en az 20 cm’lik mesafe olmalidir.

Pillerin Cikarilmasi ve imhasi

Urtindeki lityum-iyon pil, cevreye zararli maddeler icerir. Pili atmadan énce, yetkin teknisyenler tarafindan cikarilmasini saglayin ve uygun bir geri déniisiim
tesisinde imha edileceginden emin olun.

- cihaz iskartaya ¢ikarilmadan 6nce pilleri gikarilmalidir;
- piller ¢ikarilirken cihaz sebeke elektriginden ayrilmis olmalidir;
- pil gtvenli bir sekilde imha edilmelidir.

DiKKAT:

Pili ctlkarmadan énce, gii¢ kablosunu ayirin ve pili olabildigince fazla tiketin.

ihtiyac fazlasi piller uygun bir geri déniisiim tesisinde imha edilmelidir.

Patlama risklerinin dniine ge¢mek igin ylksek sicaklikli ortamlara maruz birakmayin.

Kotu kosullar altinda, pilden sivi sizabilir. Temas meydana gelirse ilgili bélgeyi suyla yikayin ve tibbi yardim alin.

Cikarma Kilavuzu

1. Robotu ters gevirin, uygun bir aletle robotun arkasindaki vidalar sékin ve ardindan kapagi gikarin.
2. Pili gtkarmak igin pil ile PCB karti arasindaki baglanti uglarini gikarin.

WEEE Bilgileri

Bu semboli tastyan tim drinler elektrikli ve elektronik cihaz atigi (2012/19/EU sayili direktifteki anlamiyla WEEE) kapsaminda olup
siniflandirilmamis ev atiklariyla karistirilmamalidir. Bunun yerine, atik cihazinizi, atik elektrikli ve elektronik cihazlarin geri déndstirilmesi igin
ﬁ hikimet veya yerel yetkililer tarafindan belirlenmis olan toplama noktasina teslim ederek insan sagligini ve cevreyi korumalisiniz.
|

Dogru imha ve geri dénlisiim, gevre ve insan sagligi Uzerindeki olasi olumsuz sonuglarin engellenmesine yardimci olacaktir. Bu tur toplama
noktalarinin konumu, sartlar ve kosullari hakkinda daha fazla bilgi almak icin litfen montaj yetkilisiyle veya yerel yetkililerle iletisime gegin.
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NHdopmaumsa no TexHnKe 6esonacHoCTr

YTob6bl n36exaTb nopa>xeHnmda TOKOM, BO3ropaHna nanm TpaBM, Bbl3BaAHHbIX HEKOPPEKTHbIM MCMNOJ/1Ib30BaHEM

np|/|6opa, nepeg Havasjiom pa6OTbI BHMMATE/IbHO MPOYTUTE NHCTPYKLWIO MO 3kcnayataunn. CoxpaHute ee ans

JanbHeNnLero Ncnonb30BaHnsa B KAUeCTBe CrnpaBKu.

OrpaHuyeHus no
akcnayataunmn
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- He ponyckaeTca ncnosib3oBaHmMe 3TOro N3aenns AetTbMu Maaglue 8 fnert,

a TaKkxKe MLUAMN C OTPaHNYEHHbIMU PU3NYECKNMIN, CEHCOPHbBIMY NN
YMCTBEHHbIMN CNOCOBHOCTAMMN NN C OTPAHNYEHHbBIM OMbITOM NN
3HaHUAMN 6e3 NpMCcMoTpa PognTens nan onekyHa ans obecneueHus
6e3onacHou akcnayaTaumm v Bo nsbexxaHve pnckoB. He no3BonsanTe getam
OCYLLeCTB/IATb UNCTKY N TEXHMNUYECKoe 06CnyXnBaHme ycTtponcrTea bes
npucMoTpa.

- [leTam He cnegyeT urpathb C 3TVMM YCTPONCTBOM. YbeaunTech, 4to AeTn 1

XKVBOTHble HAXopATCs Ha 6e30macHOM paccTossHMKM OT poboTa BO BpeMms
paboThbl.

- 3T0 YCTPOWCTBO NpPeaHa3sHaueHo TObKO /1S OUMCTKM Mosa B AOMALLHNX

yCNoBUsIX. He ncnonb3yinTe ero Ha OTKPbITOM BO34yXe, Ha MoBepXxHOCTax 6e3
Nnosa, a Takke B KOMMepPUEeCKNX NN NPOMbILLIEHHbIX YC0BUSIX.

-Ecnn 3apsagHoe yCTPOCTBO MOBPEXAeHOo UM C/IOMaHOo, HeMea/1eHHO

NpeKkpaTnTe ero Ncnonb3oBaHme 1 obpatnTecb B NOC/IENPOAAKHOE
obcnyxvBaHue.

-He ncnonb3ynTte poboT B 061acCTsX, pacnofioXKeHHbIX Hag nonom, 6es

3awmTHoro bapbepa.

-3anpeLLaeTca NnepeBopaunBaTh poboTa. 3anpeLlaeTcs NepeHocTb poboTa

NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTn

OrpaHuyeHus no
aKcnayarauuun

AEeP>Ka ero 3a KpbILWKY U1 aMopTn3aTop.

-He ncnonb3yinte poboT B cpefax C TeMnepaTtypomn oKpy»Karoulen cpebl

Bbille 40°C nnm Hmxe 0°C, a Takxke Ha Mnosy C XNAKOCTAMW WA ANNKNMN
BeLllecTBamMu.

-Y6epuTe C Nosia NpoBoga nepes 1Ucnonb3oBaHnem pobota, utobbl OH He

TAHY/ VX BO BpeMs y6opKu.

-Y6epuTe C Nona xpynkne 1 Meskne npeametsl, 4Tobbl poboT He Bpe3asncs B

HNX 1N He noBpeann.

-Bo n3bexaHne noBpexgeHns Nan HapyweHns paboTbl yCTPOMCTBA

N3-3a BOIOYEHNs NpeaMeToB nepep ero BkauveHnem cobepute Bce
NMOCTOPOHHME NpeaMeThl C NMosa, a Takke ybepnTte npoBoaa 1 kabenn
NUTAHWSA C NYTU ABUXEHWNS YCTPOWCTBA BO BpeMs yB6opKu.

-He ponyckanTe nonagaHuns BOAOC, NanbLeB 1 ApYrix Yacten tena Bo

BCacCblBatkoLlee OTBeEpPCTME p060Ta.

- XpaHNTe VHCTPYMEHT A8 YUNCTKMN LLLeTKM B He4,0CTYNMHOM A1 AeTel mecTe.
-He pa3melante Ha poboTe geTen, XNBOTHbIX 1 Kakne-nnbo npeagmeThbl,

HE3aBCMMO OT TOIo OCTaHOBJ/1IEH OH WJT OBUNXXETCA.

-He ncnonb3ynTte poboT gs1a y6opKn Ntobbix ropsaLnX BeLecTB.

3anpeLaeTcs UCNonb30BaTb POBOT ANg yOOPKM BOCN/IaMEHSOLLNXCA N
FOPHOYNX XKNAKOCTEN, arpeCcCMBHbIX Fa30B, Hepa3baBneHHbIX KNCAOT Nau
pacTtBopuTenen.
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NHdopmaumsa no TexHnKe 6esonacHoCTr

OrpaHuyeHus no
akcnnyataunmn

AKKyMynsiTop n
3apagka
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-He ncnonb3yinte poboT ang ybopkn TBEpAbIX 1 OCTPbIX MPeaMEeTOB.

3anpeuLaeTca Ncnoib3oBaTtb Npmnbop ans yoopkn KaMHew, KpynHbIX KYyCKOB
Bymarn v gpyrmx npeamMeToB, KOTOpble MOTyT 3acTpsATb B npubope.

-Mepen ouncTKom N TexHnYecknm obcnyxmeaHmem ybegntecb, Uto poboT

BbIK/TKOYEH 1 OOK-CTaHUWMA ANnd 3apagkn otcoeanHeHa OT NCTOYHKKaA
MNTaHNA.

-3anpeLlaeTca NpoTMpaTh PO6OT N 3apPAAHYH AO0K-CTAHLNIO BIAXKHbIM

NONOTEHLEM WM NPOMbIBATb XXNAKOCTbIO. MotoLMecs 31eMeHThbl
HeobXoAMMO NOMHOCTLIO MPOCYLLNTL NMepep yCTaHOBKOWM Ha MecTo U
AANbHENLINM UCMONb30BAHNEM.

-Mepea TpaHCcnopTMpPoBKOM ybegntech, YTo pobOoT BbIKAKOUEH, 1 MO

BO3MOXHOCTWN XpaHWUTe ero B 0pVIFVIHaI'IbHOI7I yrnaKoBKe.

- icmonb3yiiTe 3TO YCTPOWCTBO COMMAcHO PyKOBOACTBY MoJib30BaTess.

MNonb3oBaTenn HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKN 1 yLepb, BO3HUKLLNE
13-3a HecobNaeHNs NHCTPYKLMNIA.

- He ncnonb3yiite 6atapeto, 3apsaHOe YCTPOWCTBO UAN 3apAAHYIO A,0K-

CTaHUWIO CTOPOHHKX NMpou3BoaunTenen. icnonb3ynTe ToNbKo ¢ 6510KoM
nutaHna RCM11.

-He pa3bupante, He PeMOHTUPYNTE N HE MOANNLMPYITE aKKYyMYNSaTOP UAW

OOK-CTaHUWKO 014 3apAaaKn CaMOCTOATETIbHO.

-He pa3sMellarite AOK-CTAHLUNIO A1 3aPAAKN PAAOM C UCTOYHMKOM Tenna.
-He BbITMPAaNTe 1 He oUnLLanNTe 3apaaHble KOHTAKTbl BAXHOW TKAHbHO NN

B/IAXHbIMN PyKaMMU.

NHdopmaLumsa no TexHnke 6esonacHocTn

AKKyMynsiTop 1
3apfaakKa

TexHuKa
6e3onacHoOCTU Npn
NCnosib30BaHnNN
nasepa

Mepbl
npefoCcTOPOXKHOCTUN
nNpuv XpaHeHNn n
TPaHCNoOPTUPOBKe

-He yTunmnsnpyinTte ctapble akKyMynsaTopbl HEHAAeXalnm obpasom.

HeHy>XHble akKyMynsaTopbl C/iefyeT c4aBaTbh B COOTBETCTBYOLLNE MYHKTbI
nepepaboTKku.

- Ecnn po6oT He ByaeT Ncnonb30oBaThCs B TeUYEHNE ANTEeIbHOTo Nepuoaa,

MOMIHOCTLI 3apPAAMTE ero, OTKAKUNTE N XPAHUTE B CyXOM MPOX/1agHOM
MecTe. Bo nsbexaHuve upesMepHo paspagKki akkyMynaTopa 3apsxante
pPOBOT He pexe 0HOTO pasa B 3 Mecaua.

- 3TO YCTPOWCTBO OCHALLEHO aKKyMyNAaTOPHbIM 6/T0KOM, KOTOPbI A0OJIXKHbI

3aMeHATb TONbKO KBAIMPULMPOBAHHbIE TEXHUUECKME CreunancTsl Nan
CMeunanncTbl OTaena rnocenpoaakHoro ob6cyXnBaHms.

-JlazepHbIV AaTunK B LAHHOM N34ennmn CooTBeTCcTByeT ctaHgapTy IEC

60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 gna nasepHbIX U3ennin Knacca
1. Noxanywncra, nsberanite NPSIMOro KOHTakTa C HMM a3 Bo Bpems
NCMOMb30BaHMUS.

NA3EPHOE N3AENNE KJTACCA 1
MOTPEBUTE/IbCKOE JTASEPHOE U3E/NE
EN 50689:2021

- MpPOAYKT A0/IKeH TPAHCMoPTUPOBATLCA B yNakoBKe. He nogseprante

NPoAYKT AaBNeEHNO NN yaapaM BO BpeMa TODAHCMOPTUPOBKN.

-MNoxanyncra, nberante CUIbHbIX CTOIKHOBEHNI BO BpeMs

TPAHCNOPTMPOBKMN.
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NHcopMaumsa no TexHnke 6esonacHoCcTn

Mepbl -He TpaHcnopTupynTe poboT-nblsiecoc Nnpw temnepatype Boiwe 50 °C nnan
NpefoCTOPOXKHOCTUN Huxe -20 °C.

npn XpaHeHnn n - B TeueHmne KOpPOTKOro nepmnoga, HanpmMmep o4HOro Mecsaua, nolecoc
TPaHCNoOPTUPOBKe peKkoMeHAyeTCs XPaHUTb Npu TemnepaType oT -20 Ao 50 °C w

OTHOCUTENbHON BNAXXHOCTN 60 % + 5 %. B TeueHne oAnNTenbHOro BpeMeHu

XPaHuTe NblNecoc npun Temnepartype okpyxatwen cpeabl ot 0 °C go 40 °C.
-YTUNn3npynTe Nbliecoc Hagnexawmm obpasoM. Korga ero cpok

Cny>K6bl NOAONAET K KOHLY, YTUAN3NPYNTE MNblJ1IeCOC B COOTBETCTBUM C

MeCTHbIMW 3aKOHaMu 1 NpaBraamMy CTpaHbl NV pervoHa, B KOTOPOM OH

1Crnosb3yeTcs.

Mpaswuna v ycnoBus peannsaumn: 6es orpaHnyeHui.

NmnopTtep npogaeT 3TOT MPOAYKT; MHAOopMaumio 06 nMmnoprtepe CM. Ha ynak
OBKe.

CBepgeHns 06 nMnopTepe N KOHTaKTHas MHpopMaLunsa otgena Nocienpoaax
HOro

06CNy>KNBaHWA YKa3aHbl Ha YrakoBKe.

[arta n3rotoBneHns: CM. Ha yrnakoBke

Cpok cnykbbl Npogykumn 2 roga.

HacToswum komnaHms Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnseT, uto TMn pagnoobopynoBarHns RPM1GA cooTBeTcTByeT TpeboBaHuam AupekTBbl 2014/53/EU. MoNHbIA TEKCT
[eKnapaumm o COOTBeTCTBMN HOpMaTUBHbLIM TpeboBaHusm EC focTyneH no ciepyowemy agpecy: https://global.dreametech.com
MNoapo6Hoe 31eKTPOHHOEe PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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0630p n3penunsa
anI HaganeXXHoctn

MpepycTaHoOB/IeHHbIE NPUHAAEeXHOCTN

OcHoBHas LeTka PesepByap o118 Bofbl «2-B-1» C
KOHTEHepoM Ans Mbian

Apyrve npnHapieXxHocTn

—— o

VIHCTPYMEHT 18 YUNCTKN BokoBas wleTka

[epxatenb Hacagkun ans
wBabpbl

3apsHoe yCcTpolCTBO

Hacagka gns weabpbl

3apagHas cTaHuns

179



0630p n3genna

180

Pobot

© CTaHUMs / KHOMKa noKanbHoN ybopku

- HaXKMUTe KHOMKY OA4MH pas, YTobbl OTNPaBKTL poboTa Ha
3apAaHYI0 CTaHLMIO

- HaxmuTe 1 yaepKrBaiTe KHOMKY B TeYeHne 3 cekyHs, YToobl
HauaTb NOKabHYH YOOPKY

© KHoMKa nutaHns/y6opkn

- HaxmuTe 1 yaepxunBaiiTe KHOMKY B TeueHue 3 cekyHu, Ytobbl
BK/IHOUUTb WM BBIKNOUMTL POBOTA

- HaXXmuTe KHOMKyY OAMH pas, uTobbl HauaTk YBOpKy, Koraa

poboT BKAOUEH

VIHANKATOP COCTOAHNS
- CUHWIA: 0BblYHas ybopKa 1 3apsaaKka
- OpaHXeBblil: OLWMOKa NV HU3KMI YPOBEHb 3apsaKn

'——————o WNHpamKkaTop Wi-Fi

o KpbllKa

0630p n3genunsa

Po6ot

3apsagHbI KOHTaKT

[aTtunk Kpas BokoBas LLeTKa

Jatunk nepenaga BbiCOTbI

3axnm ,U,EﬁﬂOKI/IpOBKI/I pe3epByapa ansa BoAbl OCHOBHOE KoJsieco
° 3aXKNMbI ,Cl,eﬁ}'IOKVIDOBKVI Aepxarenda Hacagkn

L5 WBabpbl [BYXNO3NLNOHHbIN ©

[Jatunk nepernaga BbiCOTbI

K

3apsagHbI KOHTaKT

BceHanpaBneHHoe Kosieco

[atunk nepernaga BbiCOTbI

L)

o OCHOBHOe KoJ1eco

OCHOBHa#s LWeTKa

nepeknwyarenb

o TOUeYHbIl Na3epHbIN AaTYNK

BO34yXOBbIMYCKHOE OTBEPCTME

° VIHhpaKpacHbI 4aTUnK 3aMmefneHns
[laTumk BO3BpaTa Ha CTaHLMIO

J[.aTunk 0bHapyXeHs CTONKHOBEHNSA 1 bamnep

S,

OOéOO .

o 3aXKNMbl 3aLNThI WETKN
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0630p n3genna MoaroToBKa goMa

PesepByap Ans BOgbl «2-B-1» C KOHTEMHEPOM Aie NbliN 3apsagHas ctTaHuus
Kontennep NHAVKaTOp NUTaHNs o
ANd nbinn
° Kpbllka KoHTeiHepa 06nacTb cUrHana o
405 NblAn
dnnbTp
o NybKa
o [NaBHbIN PUNLT|
f1as uneTp 3apsaHble KOHTaKTbI ©
Mepea Hauanom ybopku ybepute € nosa HeycTonunBble, Xpyrkue, MNepep ybopkol ycTaHoBUTe hn3snyeckne bapbepbl y OCHOBAHWS
o3arnyLKa pesepsyapa A1s LieHHbI€ NI OMacHbIe NPeAMETbl, a Takke Kabesin, Ofexay, NrpyLuKm, NecTHULbI N PAAOM C ANBaHOM, uTobbl o6ecneunts 6e30nacHOCTb 1
Pesepeyap BOAbI TBEPAbIE V1 OCTPbIE NPeAMEThI, UTo6bl POBOT HE 3aMyTancs B HUX, He 6ecnepeboiiHOCTb paboTbl Mblecoca.
AN BOAbI nouapanan/He ONPOKMHY/ 1 He MOBPeAW/ Takne NpeaMeTsl.
BbInyckHas Lwenb
|
0 3aXUM A,e6/10KNPOBKA 1
pesepByapa Ans BoAbl
. — 000
DNepxartens MopT NuTaHus o 4 Crolika ons
Hacapgku gnsa 06bMOTKN
mBaﬁpH kabensa '
030Ha KpeneHns Hacapkn ans
WwBa6pbl OTKpOWTe ABepb NoMeLleHns, B KOTOpOM ByaeT NpoBOANTLCS YBopKa, He BcTaBaiiTe nepes poboToMm, B ABEPHOM NpoeMe 1N y3KoM NMpPoxXofe,
1 pacctaBbTe Mebenb Taknm 06pasom, utobbl 0cBoboANTL BonbLLe uT06bl POHOT MOT KOPPEKTHO PaCcMO3HaTb 30HY NpeacTosaLLe y6opKu.

Hacapka pns
wBabpsl rnpocTpaHcTBa Ans ybopku.

MpumeuaHwue.

- Mpw NepBOM NCMONB30BaHWM PODBOTa HAXOANTECE B 30He YOOPKM, UTOBbLI BOBPEMS yB1paTb MOCTOPOHHVIE NPeAMEThl C ero nyTw.

- He pgonyckanTe 3acacbiBaHMA Mbl/IeCOCOM TBEPAbIX NPeAMETOB, TaknX Kak KaMHW, CTallbHble Wapnky 1 AeTann UrpyLlek, a Takke OCTPbIX MPeLMeToB, Takmnx Kak

182 CTPOUTENbHBIN MyCOp, BYUTOE CTeKNO 1 rBo3an. Mpu HeCOBMOAEHNUN AAHHOMO TPEBOBAHMS HA MOy MOTYT OCTATLCS LAPANViHbI. 183




MNMepep ncnosnb3oBaHMeM MoaknoUyeHne K yCTPONCTBY C MOMOLLbI0 NpnnoXeHns Dreamehome

! ! MprmeyaHne.
1. Y6epuTe 3aWmnTHbIE YCTPOCTBA 3. YcTaHOBMUTE 3apAagHYI0 CTaHLUMIO Ha POBHOWA 1. 3arpy3ka npunoxeHusa Dreamehome i
NMoOBEPXHOCTWN OKOJ10 CTEHbI N NOAKNHUNTE ee K OTckaHupyiiTe QR-KO4 Ha po6OTe UK HaiianTe "Dreamehome” B - B CBA31 C 0BHOBIEHMSAMM NPOrPAMMHOT0 0becneveHus NPUAoKeH s
po3eTke NUTaHNA B thakTyeck1e onepaumy MoryT OTINYATLCS OT YKA3aHWIA,
MarasvHe NpUIoXKeHVI, 4ToBbl 3arpy3nTb 1 YCTAHOBUTbL MPUIOXKEHME. MPVBELEHHbIX B AAHHOM PYKOBOACTBE. CAIEAYIATE UHCTPYKLMAM B

COOTBETCTBUN C TEKYLLIEe BepCUe NMPUNOKEHWS.

3. C6bpoc HacTpoeK Wi-Fi

OfHOBPEMEHHO HaxmuTe 1 yaepxusaiTe kHorku (O n (), noka He
YCAbILINTE FTOI0COBYIO MOACKA3Ky "OXnpaaHve HacTporkm cetn”. Kak
TONIbKO NHAMKATOP Wi-Fi HAQUHET MOCTOAHHO CBETUTLCSA BGenbiM LBETOM, 3TO
03HayYaeT UTo YCMeLHO BbIMOHEH cBpoc HacTpoek Wi-Fi.

NpumMeuaHwue.

- OcBoboAnTe 30HY, PACMIONOXKEHHYHO B HEMoCcpeACTBEHHOM 6A130CTI OT
3aPpSAHON CTAHLMM OT NOCTOPOHHMX NPeAMETOB: Ha PaccTosHWN 1,5 M nepes,
3apaaHON cTaHuvel 1 0,5 M 0T ee BOKOBbIX CTOPOH.

- YT06bI 06ecneunTs HecnepeboHyo CBA3b C POOOTOM C MOMOLLBHD
TenedoHa, ybeanTech, UTo POBOT 1 3apsHAas CTaHUMS HaxOasTCs B 30He
nencteus cetn Wi-Fi.

- He pa3mellanTe 3apaaHyo CTaHLMIO B MeCTax, NoABeP»KEHHbIX BO3AEMCTBNIO

MpumeuaHme. ECn poboT He MOXET NOAKMOUNTLCS K NPUIOKeHNH, cOpockTe
HacTpowkn Wi-Fi 1 nobaBbTe yCTPOMCTBO eLle pas.

NPSAMBIX COMHEYHBIX SyYeit, v B MecTax, rae Apyrie npeameTs! MoryT 2. p.oﬁa BeHue yCTpOVICTBa

610KMPOBATL CUFHAN, TaK KaK 3TO MOXET NoMeLlaTb POHOTy BEPHYTLCA Ha

3apsAAHYHO CTaHUWIO. OTKpoiiTe npunoxeHre Dreamehome, HaxxmMnuTe " @ " B NpaBoM BepxHeM
4. NMomecTuTe p060Ta Ha 3apAAHYI0 CTaHLUMIO Ans YIy N CHOBAa OTCKaHMPYWTe TOT e QR-Kop, Ha poboTe, utobbl fO6aBNTb "
3apsaaKn ycTponicTBo. Cnefyrite noackaskam, utobbl 3aBepLumnTb nogkntoueHe Wi-Fi. Q

o

NHpnkaTop Wi-Fi

- BblK/1.: He nogkntoveHo

- BbICTpOe MUraHue
6enbiM: BbiMnonHseTca cbpoc
TOUKM 6ecnpoBOAHOr0
poctyna

- MegneHHoe MuraHne 6enbim:

; BbIMO/HAETCSA NOAKMOUYEH e
- Mepes NepBbIM UCMO/L30BAHVIEM YCTPOVICTBA PEKOMEH/YeTCs MOAHOCTHI0 .
ero 3apAanTb. 3TO raPaHTVPYET, UTO POBOT YCNeLWHO BEPHETCH Ha 3apsAHYIo * MOCTOAHHO ropuT Genbim:
MpuMeyaHme. YCTaHoBKTe HOKOBYIO LLETKY Tak, UTOBbl Pa3aancs LWenyok. CTaHUMIO. NOAKTIOYEHNE BLINONHEHO
184 - He nepemelLanTe 3apsaHyto CTaHUMIO, KOoraa pobaoT BbINONHAET yOOpKy.

MprmeuaHme.
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Mcnonb3oBaHue

1. ABYXNO3NLNOHHBLII nepeknoyaTenb

Ha)kM1Te pacnonoXeHHbI BHU3Y ABYXMO3MLNOHHbIN Nepekntouatens BK1/
BbIK/1, utob6bI BKAOUNTL poboTa.

2. BKknroueHne/BbiKNoueHne

Y106kl BKOUMTL po60Ta, HaXMUTE 1 yaepxusaiiTe kHorky () B TeueHne
3 CeKkyHA. HanKaTop nutaHus fomkeH 3aropeTbcs. Momectute poboTta Ha
3apsASHYH0 CTaHUMIO: poboT fOMKeH aBTOMATNUECKM BKIKUNTBCS 1 HayaTb
npouecc 3apagakn. Ans BbikAoUeHs poboTa CHAMUTE ero Co CTaHumMK,
noc/e Yero HaXxmuTe 1 yaepxunsante kHorky (D) B TeueHmne 3 cekyHa,.

3. BbiCcTpoe nocTpoeHne KapTbl

Mocne NepBo HACTPOWKN CeTV cnefyiTe NHCTPYKLUAM B MPUIOXKEHN
Mo co3fiaHnto KapTbl. POBOT HAUHeT ABUraTbCs, He NpoBoas Y6OpKy,
uTO6bl NOCTPOUTL 06LLYHO KapTy. MOCTPOEHNE KapThbl ByaeT 3aBepLUeHO
nocne Toro, Kak poboT BepHeTcs Ha cTaHuuio. KapTa byaeT coxpaHeHa
aBTOMaTUYecKku.

4. Hauano y6opkun

Mocne BkNtoUeHVs poboTa HaxmmTe KHorKy (D) oguH pas, utobbl HauaTb
y6opky. Mocne 3Toro po60T-NbiNecoc BbICTPOWT TOYHbIA MapLUPYT,
CUCTEMATMYECKN OUMCTUT MOBEPXHOCTM BAO/b KDOMOK U CTEH, a 3aTeM
3aBepLUnT y6OpKy B KaxoW KOMHaTe no S-o6pasHoMy MapLupyTy, uTobbl
obecneynTb MakCManbHy 3DHeKTYIBHOCTb OUMCTKU.

'
'
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'
'
'
'
'
'
'
'
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'
'
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'
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T
'

|
MprMeuaHmre. ECM 3an1aHpoBaHa TOMbKO Cyxas ybopKa, CHUMUTe AepxaTenb
Hacaaku ons weabpel.
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5. Pexxum y6opKu

Po60T nmeeT ueTbipe pexnma yoopKku: «Tuxmii», «CTaHaaPTHbIN»,
«/IHTEHCMBHbIN» N «Typbo-pexxnm» Mo yMonYaHmo yCTaHOBMEH
CTaHAaPTHBIN peXnM. Bbl MoXeTe 3afaTb pexnM y6opKu B MPUAOKeHNN.

6. Maysa/cnawmin pexnm

Bo Bpems paboTbl YCTPOMCTBA HAaXMNTE Ha N0BYH0 KHOMKY, YTObbI
NPNoCTaHOBNTL Npouecc ybopkn. Yepes 10 MAHYT NOC/e MPUOCTaHOBKMN
poboT aBTOMaTMUeCK/ nepenaer B CAALLNIA pexnm. Bce nHAMKATOPbI Ha
po6oTe BbIKNOYAOTCA. [/ BbIXOAA M3 CMALLETO PeXnuma Haxmute nobyto
KHOMKY Ha poboTe nan BOCNoMb3yiTecb MPUIOXKeHNEM.

MpumMeyaHme. Moce NPYOCTaHOBKM 1 BO3BPATa PoboTa Ha 3apsaHyio
CTaHUMIO TekyLLas 3aaada ybopky ByaeT 3aBeplueHa.

7. NokanbHasa ybopka

Ecnv poboT-nbiNecoc HaxoanTca B peXxnme OXXNAAaHNA N PUOCTaHOBNEH,
HaXXMUTe 1 yaepxnBanTe KHOMKy () B TedeHune 3 cekyHa, utobbl nepeitn

B PEXM SI0KaNbHON YBopKX. B 3TOM pexrMe poboT BbINONHUT yOOpKy
KBaApaTHOro yyactka 1,5 x 1,5 metpa Bokpyr cebs. MNocne 3aBepLueHmns
NoKanbHOW y6opKkn poboT aBTOMaTNyeckn BepHeTCS B CXOAHOE MOoXKeHe
N OTK/YUNTCS.

MpumeuaHune. AKTMBALIA PeXIMa TOKaIbHOM YOOPKIM 3aBepLUNT TeKyLLyt
3aaa4y poboTa no ybopke.

8. Pexxum «He 6ecnokonTb»

B pexunme «He 6ecnokontb» poboT He cMoXKeT BO306HOBUTL YHOPKY,

a VHAVKATOP NUTaHWS NoracHeT. B 3aBOACKNX HACTPOMKax pexum «He
6ecnoKonTb» BbIK/THOYEH MO YMONYaHMI0. BKNHOUNTL pexxnmM «He 6ecnokonTb»
N U3MEHUTb ero AINTeNIbHOCTb MOXKHO B NMPUIOXKeHWI. 110 yMonyaHuio ans
pexnmMa «He 6ecrnokonTb» HacTpoeH nepunog Bpemenn ¢ 22:00 go 8:00.

MpuMeyaHue.

- YBOpKa Mo pacnmcaHnio npu BKIKUYEHHOM pexrMe «He becrokonTe» byaet
BbIMO/HATLCA CBOEBPEMEHHO.

- Po60T BO306HOBUT yBOPKY B MECTE OCTAHOBKYM MOC/E BbIXOAA M3 pexnMa «He
6ecnokonTb».

NMcnonb3oBaHue

9. Y6opKa rno pacnmcaHmtio

B npunoxeHun Dreamehome MOXXHO HACTPOWTL YEOPKY MO PACMINCAHNMIO.
Po6OT aBTOMATVYECKM HAUYHET y6opKy B Ha3HaueHHOe BPeMsi 1 BEPHETCS
Ha 3apALHYI0 CTaHLMIO AN 3aPAAKMA NOC/Ie 3aBepLueHns y6opKu.

10. LlononHUTesNbHbIe PYHKLMN MPUIOXKEHNS

[LNsi UICMONb30BaHUS LOMOMHUTEbHBIX (OYHKLNIA ClefynTe NHCTPYKLMAM B
NHTepderice MpUIoXKeHs. Bepcrs MpuioxeHns MoxeT 6bITb 06HOBNEHA;
cnepyiTe MHCTPYKLMAM, MPUBEAEHHBIM B TEKYLLE BePCHN MPUIOXKEHUS.

11. Ucnonb3oBaHue hyHKLUN BNaXXHOW y6opKn

Mepep NnepBoO BNakHoW yBOpKo pekoMeHAyeTcs MponbliiecoCUTb BCe
noJibl He MeHee Tpex pas, YtTobbl [OBUTLCA HaW/yULLero pesynbraTa.

1) CMoumnTe Hacagky Ans WBabpbl 1 OTOXMUTE JINLIHIOW BOAY. YCTaHOBKTE
Hacagky Ans WBabpbl, KAk MOKAa3aHO Ha PUCYHKE.

2) 3anonHnTe pesepByap BOLOWA.

MpumeyaHme.
- Mepea 3anonHeHviemM pe3epByapa BOAOW PEKOMEH/YETCs BblHYTb KOHTeHep As
nblAv, YTOOLI NPeA0TBPATUTL ero HaMoKaHue.

+ He ncnonb3yiiTe uncTaLee NN AesviHrumpyroLLee CpeacTso.

3) BcTaBbTe pesepByap A/15 BOAbl «2-B-1» C KOHTENHEPOM A4S MblAnN 1
wBabpoii B 3a4HI00 YacTb poboTa Tak, UTobbl pa3fancs wenyok. Ytobol
Hauatb yBopKy, HaxXMuTe KHomKy () nan ncnosb3ayite NpunoxeHve
Dreamehome.

MpnmeuaHne.
+ He peKoMeHyeTcs MCno/b30BaTe PYHKLMIO BNAXHOM YOOPKM A/15 KOBPOB.

- Icnonb3yinTe NpuoxeHue, 4Tobbl Npy HeobXoAMMOCTY OTPErYAVPOBATh
pacxoa Bofbl. 187



NMnaHoBoe obcnyxnBaHume NMnaHoBoe obcnyXnsaHue

[Ana obecneveHns Hagnexaweri paboTbl yCTPONCTBA PEKOMEHAYETCS BbIMOMHATbL ero NaaHoBoe 06cyXBaHne B COOTBETCTBUN C pa3fesnoM «/icnonb3oBaHmne y 6 y
NMPUHAaANEXHOCTe» B MPUIOKEHUN UK C Tabnnuen Huxe. VNCTKa HacaAkn Ana Weaopbl NCTKa pesepByapa A5 BOAbI
1. HaxkMunTe Ha 3aXnMbl AebI0KMPOBKM Ha AepxaTesne Hacagkun ans 1. Boinelite BoAy 13 pe3epByapa. BoiMoliTe pesepByap TO/bKO BOAOW 1

Yacrora wBabpbl, UTObOLI CHATL MOAYNb LWBAbpPbI. VI3BNeknTe Hacaaky ans weabpsbl [aniTe BbICOXHYTb HAa BO3AyXe nepef NOBTOPHOW YCTAHOBKOM.
KomMnoHeHT oBCnyKMBaHs YacTtoTta 3aMeHbl 13 gepxarens.

Mocne Kaxgoro
Hacagka ans weabpbl ACNONb30BAHIS Pa3 B 3-6 mecsaueB
OCHOBHa#s WeTKa Pa3 B 6-12 mecaueB
DUNLTP KOHTelHepa ans Pa3 B aBe

Hepenu
b A Pa3 B 3-6 MecsLeB
BokoBas LweTka
06NacTb CrHana MpuMeyaHne. He noagepraviTe pesepsyap BO3AENCTBIIO
3apAAHON CTaHLAM NPAMBIX CONHEUHbIX JTyYel.
3apsfHble KOHTaKTbl
BceHanpasnieHHoe Koneco 2. BbIMOITe HacafKy ana Weabpbl TONLKO BOAOV W AaiTe BbICOXHYTh Ha

BO34yxe nepeg NoBTOPHOM YCTAHOBKOW.
/

bamnep Pa3 B mecay,
ToueuHbIl NasepHbIN
[aTunk
[atuuk kpas
[Jatunkn nepenaga
BbICOTbI
Pe3epByap 4511 BoAbl Mo mMepe ,
KoHTeliHep ans nblnn HeobxoanmocT

MpumeyaHne. Yactota 3aMeHbl 3@aBUCUT OT cnocoba ncnosb3oBaHUs
poboTa. Mpn BO3HNKHOBEHMWN NCKOYNTENbHbIX 0BCTOATENBCTB CeapyeT
BbIMONHWNTbL 3aMeHY KOMMOHEHTOB.
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MnaHoBoe o6cnyXnBaHue

YncTka KoHTeliHepa Ans Nbinv u onnbTpa

1. HaxxmuTe 3aXnm feb1oKMpoBKN pesepByapa A/ BOAbI, UTOObl CHATb
pe3epByap 419 BoAbl «2-B-1» C KOHTEIHEePOM A8 MNblAu.

2. OTKPOIiTe KPbILLKY KOHTeHepa A8 Mbln 1 ONMOPOXHUTE ero, Kak
MOKa3aHo Ha PUCYHKe.

190

3. CHUMUTE PUNBTP U Cerka NoCcTyumTe Mo Hemy.

MNprMeyaHne. He NblTanTecs 0UYNUCTUTL POUBTP LETKOK, NanbLamm nam
OCTPLIMK NpeAMeTaMy, UTobbl He MOBPeAnTb ero.

4. MpoMoiiTe KOHTeNHep ANs NbiAN 1 OUNBLTP BOLOW, @ 3aTEM TLLATENIbHO
npocyLumnTe NX nepeg NoBTOPHOW YCTAHOBKOI.

MpumeyaHne.

- [pOMbIBaNTE KOHTEHep AN NblIV 1 OUIBTP TONbKO YMCTOV BOAOW.
3anpeLLlaeTcs 1Cnob30BaTh YNCTALLEE CPeACTBO.

- Vicnonb3yiiTe KOHTENHEP ANS AblAV U OUALTP TONBKO NOCAe TLaTenbHOow
CYLLKM.

MnaHoBoe o6cnyXnBaHue
YuMcTKa oCHOBHOM LLeTKN MouncTtnuTe OCHOBHOE KOIIECO/BCEHaI'IpaBHEHHOE Koneco

1. HafaBunTe Ha 3aX1Mbl 3aLLNThI LLETKN, YTOBbI OTCOEAVHWTb 3aLUNTY LETKN
1 BbIHYTb LWETKy 13 poboTa.

s 11111 e
.'\ T LTI w"

MpumeyaHmne. OTaeMTe 0Cb M 0604 BCEHANPAaBNEHHOrO Koleca C MOMOLLbO
HebO0NbLIOW OTBEPTKM.

YucTKa 60KOBOM LLLETKN

BblHbTE 60KOByl0 LLLETKY 1 C NOMOLLbH BXOAALLLErO B KOMMIEKT MOCTaBKN
WNHCTPYMeHTa ona YNCTKN yaanunte Bo/10Chbl, 3anyTaBLllineca B LLeTKe.

2. C NOMOLLbIO MOAXOAALLEr0o HCTPYMEHTAa A1 UNCTKN YAAINTE BOOChI,
3anyTaBLUMecs B LLETKe.

MprmeyaHmne. He TaHUTe CIMLLKOM CU/IBHO BOJIOCHI, 3anyTasLumecs B
OCHOBHOW LLIETKe. B MPOTVIBHOM C/1yYae Bbl MOXKETe MOBPeANTb LLETKY.
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NMnaHoBoe obcnyxnBaHue Bonpochkl n oTBeTbl

Yncrka AatTynkoB Mpob6nema PewweHne

MpoTupanTe gaTunkn 1 3apsagHble KOHTaKTbl MATKUM 1 CyXMM MOMOTEHLEM, KaK MOKa3aHo Ha pUCYHKe. POBOT He BKIIUASTCS HW3KMI ypoBeHb 3apaaa akkymynaropa. 3apsaanTe poboT Ha 3apsaHO AOK-CTaHLUMK, @ 3aTeM NOBTOPUTE MOMbITKY.

MprMeyaHme. BaakHoe NoaoTeHLEe MOXeT NOBPeAnTs YyBCTBUTEIbHbIE 3NeMeHThl POBOTa 1 3apsSAHOM CTaHUMW. 118 QUMCTKIA MCAOb3YNTE TONBKO CYXYH TKaHb. CAVLLKOM HU3Kas NV CIULIKOM BbICOKas TeMnepatypa akkymynstopa. PekomeHayemas pabouas Temneparypa: 0-40°C.
o TOUueUHbI Nla3epHbIi 4aTUnK 3apsigHas foK-CTaHLMA He noslyyaeT nutaHue. Moxanyncra, ybeantecb, 4to o6a KOHLA 3apsagHOro yCTpPoncTBa

Pob6oT He 3apsKaercsa noagKknKyeHbl MpaBuUibHO.
Cnabbll KOHTAKT. QUMCTUTE 3apsAHbIe NNACTUHBI fOK-CTAHLNW N 3apsifiHble KOHTaKTbl poboTa.

Jatunk Kpas o PO6OT He BO3BpALLAETCS Ha BOKpyr 3apa4HON JOK-CTaHLMN CIVILLKOM MHOTO NPensTCcTBUIA. PasmecTuTe AOK-CTaHLMIO Ha OTKPbITOM yJacTKe.
3apsAHYI0 AOK-CTaHUMIo OuNCTNTE CUTHANBHYO 30HY A,OK-CTaHLNN.
Cbon B pabote poboTa BbIkntounTe 1 nepesanyctute pobort.
[atunk obHapyXeHns CTOIKHOBeHs 1 bamnep
MHbpaKpacHbIi faTuvk 3amepneHus MocTOpOHHNMeE 3BYKM BO BPeMS B 0CHOBHOV 1 6OKOBOW LeTKax Nv B OAHOM 13 OCHOBHbIX KOJIeC MOT 3aCTPATb MOCTOPOHHWUI NpeaMeT. OcTaHoBUTE
[LaTuiiK BO3BPATa Ha CTaHLMIO yb6opkun poboT 1 yaannte Becb Mycop.
I'Iepe3arpy3Ka pOGOTa KoHTelHep ans Nbinv 3anonHeH. OuncTmTe ero.
PoboT cTan xyxe ybupatb nam
Ecnu poboT He pearnpyet Ha KOMaHAbl AN He BbIK/IYAEeTCH, HaXMuTe dunbTp 3abuT. QUncTnTe ero.
- | 10 COKVHI VNV HaXMuTe ocTtaBnset nocne cebs rpasb )
VI YAEPXNBAWNTE KHOMKY O B TeUEeHNE YHA, B OCHOBHYIO LLIETKY MOMas NoCTOPOHHUI NpeaMeT. Y6epuTe ero.
nepeknatyatens NnTaHnsa BK/1/BbIK/1 gns npruHYANTENbHOTO BbIK/THOUYEHNS
[atumk [aTturk nepenaga YCTPOICTBA. 3aTeM HaXMuTe 1 yaepxuBanTte kHonky () B TeueHmne — —
nepenaga BbICOTbI 3 CeKyHa, UTOBbl BKKOUNTL POBOTA. CbHow noakntoueHns kK becnpoBogHor cetn Wi-Fi. CbpockTe HacTporikn Wi-Fi, 3arpy3uTe nociefH00 Bepcuio
BbICOTbI npunoxeHuns Dreamehome, a 3atem NonpobyiiTe NOAKNOUYNTLCS MOBTOPHO.
AKKyMyﬂﬂTOp DYHKLMSA onpefeneHns MecTonosioXKeHns He oTKpbiBaeTcs. YbeanTecs, UTo B npuioxeHun Dreamehome BkatoueHa
Po6oT 060pyA0BaH BbICOKONPOU3BOAUTEIbHBLIM MUTUA-NOHHBIM (PyHKLWMA OMPeAeneHns MecTomnooxKeH s,

aKKyMynsaTopoM. 115 o6ecneyeHns onTMManbHol paboTbl akkymMynsTopa PoboT He noakntoyaeTca k Wi-Fi

cnepuTe 3a TeM, UTo6bl OH Bbl 3apSXKEH 15 eXelHEBHOIO 1CMNONb30BaHMS.
Ecnu poboT He NCnonb3yeTcs B TeUeHne NPOAOIKNTENBHOTO BPEMeHN,
BbIKNOUNTe N ybepute ero. Bo nsbexaHve noBpexgeHui ot rybokoi
paspaaKky akkyMynatTopa 3apskavite poboT MUHMMYM OfVH Pas Kaxable

TpW Mecdaua.
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Cnabbin curHan Wi-Fi. MepemecTnte pobOoT B 30HY C YCTONUNBbLIM CUTHanom Wi-Fi.
Po6oT He nogaepxnBaet Wi-Fi c uactoton 5 . Y6egutech, uTo Baww poboTt nogkntoueH K Wi-Fi 2,4 TTu.

HeBepHoe 1Ms nonb3oBaTtens AV Naponb fgomaluHero Wi-Fi. YbeguTech, UTo NMs Nosib3oBaTeNs 1 Naposib BBefeHbl
npaBunibHO.

3apagHble KOHTaKThbI




Bonpocbl 1 OTBEThI

Mpo6nema

PeweHne

He paboTtaet pexnm
"3annaHnpoBaHHas ybopka"

YpoBeHb 3apsaa poboTta HM3KMiA. YBopKa No pacnncaHnio HayHeTcs TONbKO TOraa, KOrAa ypoBeHb 3apsaaa byaert
MUHUMYM 15%.

XapaKTepuncTtmkm
Po6oTt
Mogenb RPM1GA

Ecnv po60T NOCTOSIHHO HaxoAWTCS
Ha [OK-CTaHLUMN, CKONbKO
3/1IEKTPO3HEPTIN OH MOTPebAseT?

Ha foK-cTaHunn poboT noTpebaseT oueHb Maso 3NeKTPO3IHepPrin, a NOCTOAHHAs NoA3apsAKka NO3BONSET NOALEPKNBATb
TeXHN4YeCcKkne xapakrepuctnkym akkymynatopa.

Bofa He nocTtynaet n3
BOAAHOro 6aka nan ee ob6bem
Hef0CTaTouHbI

Yb6enntechb, UTo B BOASHOM BGake ecTb BoAa.
OuncTnTe ry6Ky LWBA6PbI, €C/V OHA 3arpsa3HMAaCh.
YV6enunTech, 4To rybka LWBabpbl yCTAHOB/IEHA NPAaBUJIbHO B COOTBETCTBUN C PYKOBOACTBOM MO 3KCMyatauumn.

Bpems 3apagku Okosio 4 u
HomnHanbHoe 14,4 V=
HanpsxeHne

HomnHanbHas 40 W
MOLLHOCTb

Po60oT He npogomkaet ybopky
nocse 3apsaku

YbepunTecb, UTo poboT He nepeLuen B pexnm "He 6ecnokounTb’, B KOTOPOM OH HE MOXeT BO306HOBUTL YHOPKY.
PO60T He MOXeT NPOAO/IKNTL YBOPKY, eC/I ero 3apsaavin Nan BepHYIN Ha 3apaaHYH0 AOK-CTaHLMIO BPYUHYHO.

Pabouas uactota

2400-2483,5 MHz

Makc. BbIXogHas
MOLLHOCTb

< 20dBm

Po6oT He BO3BpallaeTcd Ha
3apAagHyo OK-CTaHUWMIO nocne
N3MeHeHNA MeCTOMNoI0XKeHNs

Mocne n3MeHeHNs MeECTOMONOXeHNs PoboT ByAeT 3aHOBO onpeaensTb CBoe nonoxeHue. Mocsie c6os onpegeneHns
MEeCTOTMOIOXKEHVISi POBOT HAaUHEeT MOBTOPHO reHeprPOBaThb KapTy. ECv 3apsaHas [OK-CTaHLMs PacronoXeHa CVLLKOM
[aneko, poboT He CMOXET BepHYTbCs. Heo6X041MMO MOMeCTUTb POBOT Ha 3apPSAHYIO [OK-CTAHLIMIO BPYUHYHO.

[Ana nonyyeHns AONOAHNTENIbHOWM MNOAAEPXKKN CBSXNUTECH C Hamn no agpecy https://global.dreametech.com.
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3apapgHas ooK-CTaHuus

Mogenb

RCM11

HoMuHanbHas
BXOfHas MOLLHOCTb

200V = 09A

HomMnHanbHas
BbIXOAHaaA MOLWHOCTb

200V = 09A

3apapHoe yCTponCcTBO

Mogenb

SA182H-200090V

HoMnHanbHas
BXo4Has MOLWHOCTb

100-240 V~50/60 Hz 0,4 A

HoMuHanbHas
BbIXO4HAas MOLLHOCTb

20,0V =09A

Mpn 06bIUHbIX YCNOBUAX NCMNONb30BaHMA MeXxay aHTEHHOW 3Toro
060pyp,OBava N TeNoM nonb3oBaTensa A0/IKHO COXPaHATbCA paccToaHve He

MeHee 20 cm.
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N3BneueHne n yTnnmsaumna akKkymynatopa

BCTPOEHHbIN NINTVNA-NOHHBI aKKYMYSTOP COREPXKNT OMnacHble Ans
OKpy>XatoLLieli cpefbl BeLecTBa. AKKYMySITOp AOKEH ObiTb N3BNEYeH
KBaNNULMPOBAHHBLIMUA TEXHUYECKUMI CNeunanmctaMmm n yTuan3vpoBaH B
npricrnocobaeHHoM s 3TOro MecTe.

NHCTPYKLUMS MO N3BIEYEHMIO

1. NepeBepHUTE POBOT, C MOMOLLbIO MHCTPYMEHTA N3BNEKNTE BUHTbLI B
3agHen yacty poboTa 1 3aTeM CHUMUNTE KPbILLKY.

2. OTcoeanHnTE MPOBOAA TEPMUHAMOB MEXAY aKKyMyIsSTOPOM 1 MeyaTtHom

- nepeg, yTuavsaumnen akkyMynsTop Heo6xo4MMo r3Bnedb 13 Npubopa; .
NiaTon 1 N3BNeKNTe akKyMynsTop.

- Mepej n3BneyeHvieM akkyMynsaTopa HeobxoaMMOo OTKUNTL NPUGopP oT
NCTOYHWKA 3HEPrn;
= aKKyMynaTop Heobxoanmo yTunnsnposate 6esonacHbIM cnocobom.

MEPbI MPEAOCTOPOXHOCTW:

Mepep n3BneueHvieM akkyMyasTopa oTKIunTe NPUBOP OT UCTOUHVIKA
NMUTAHVA U MAKCMMAabHO N3PacxoayiTe 3apsag, akkyMynsatopa.
HeHy>Hble aKKyMynaTOpbl HEOBX04MMO YTUIN3VPOBATL B
nprcnocobaeHHoM Ans 3TOro MecTe.

3anpeLLaeTcs 0CTaBAATb U3Lene Npwv BbICOKOK TeMmepaTtype Bo
n36exaHne B3pbIBOB.

B ciiyuae noBpexaeHns akKyMynaTopa XULKOCTb MOXET BbiTeub. Mpwn
COMPUKOCHOBEHWM C KNAKOCTbIO MPOMOITE MECTO KOHTAKTa BOLOW U
o6paTnTecs 3a MeANLIMHCKOV MOMOLLbH.

NHopMauma 06 yTunmsauum n nepepaboTke 0TXO[0B 3/1EKTPUUECKOTO 1 31IeKTPOHHOro 060pyaoBaHuns

Bce n3genns ¢ CMMBOMOM pasgesnibHoro cbopa oTpaboTaHHOro 31IeKTPUYECKOTO M 3/1eKTPOHHOro obopyaoBaHus (Aupektnesa WEEE 2012/19/

EU) cnegyeT yTWAM3MpoBaTh OTAE/IbHO OT HECOPTPYeMbIX BbITOBbIX OTX0A0B. C Lie/ibio OXPaHbl 340P0BbSA 1 3aLMThl OKPYXKatoLLel cpefbl Takoe

o6opynoBaHve HeobxoaMMo caaBaTh Ha NepepaboTKy B creynanbHbie MyHKTbl MprYieMa 3/1eKTPUYeCcKoro 1 3/1eKTPOHHOIo 060pyA0BaHMs,

ornpegesneHHble NPaBUTeIbCTBOM WV MECTHbIMI OpraHamm Bnactu. MpaBuibHas yTuamsaumus n nepepaboTka NMoMoryT NpefoTBPaTUTb BO3MOXKHbIE

HeraTnBHble NOCAeACTBUSA A1 OKPY>KatoLLei cpefbl U 300P0Bbs YesoBeka. s noayveHns nHhopMaLmnum o MeCTOHAXOXAEHUN 1 NMopsaKe nprema
— YCTPOWCTB B MyHKTax npvieMa obpatnuTecb B KOMMNAHNIO, 3aHVMAOLLYOCH YCTAHOBKOW 060PpYA,0BaHMS, UM B MECTHbIe OpraHbl BAaCTu.
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Thong tin an toan

pé tranh bi dién giat, héa hoan hodc thuong tich do sir dung thiét bj sai cach, vui long doc k¥
hudng dan sir dung trudce khi sir dung thiét bi va gitr lai dé tham khdo sau nay.

Han ché str dung

218

-Khéng dé tré em dudi 8 tudi cling nhu nhirng ngudi cé khiém khuyét vé

thé chat, giac quan, tri tué hodc han ché vé kinh nghiém hodsc kién thirc st
dung san phdm nay ma khéng c6 su gidm sat ciia cha me hodc ngudi giam
hd dé& ddm bdo van hanh an toan va trdnh moi rudi ro. Khéng dé tré em thuc
hién céng viéc vé sinh va bao tri ma khéng c6 su gidam sat.

-Khéng dé tré em choi v&i san pham nay. Gilr khodng cach an toan gilra tré

em va vat nudi vdi ro-bot trong qua trinh ro-bot hoat dong.

- Chi dung san pham nay dé lau san trong méi truong gia dinh. Khéng st

dung san pha&m nay ngoai trdi, trén cac bé mat khéng phai san hodc trong
moi truong thuang mai hodc céng nghiép.

-Néu bd sac bi héng hoac dut, hdy nglrng sir dung ngay lap tirc va lién hé

v@i dich vu ho trg sau ban hang.

-Khong st dung ro-bot ¢ khu vuc cao hon mat dat ma khéng co hang rao

bdo vé.

-Khoéng dat ro-bot & tu thé lon nguoc. Khdng s dung vé boc LDS, vo boc ro-

bot hodc bd gidm chan lam tay cam cho r6-bot.

-Khong st dung ré-bot khi nhiét d6 xung quanh trén 40° C hodc dudi 0° C

hodc trén san cé chat ldng hodc chat két dinh.

-Nh&t gon moi loai day cap trén san trudc khi sir dung ro-bét dé ngan ro-bot

kéo lé day cap trong khi lam sach.

-Loai bé cac vat dung nhé hodc dé v& khdi san nha dé tranh ro-b6t va vao va

Théng tin an toan

Han ché sir dung

lam héng cac vat dung do.

-Pé trdnh hu hdng cac vat dung khdc, hdy don sach cac vat nhé, day cap va

day dién khai 16 trinh di chuyén cta robot trugc khi van hanh thiét bi.

- Gilrtoc, ngdn tay va cdc bd phan co thé khdac tranh xa 16 hut cla ro-bot.
-Pat dung cu chéi vé sinh ngoai tdm vdi cha tré em.
-Khoéng dat tré em, vat nudi hodc bat ky vat dung nao én trén ro-bot bat ké

ro-b6t dang dirng yén hay di chuyén.

-Khéng sir dung ro-bét dé vé sinh bat ky dé vat dang chdy nao. Khong s

dung ré-bét dé hat chat long dé chay hodc dé bat lira, khi &n mon hodc axit
hodc dung méi chua pha loang.

-Khéng hut cac vat cirng hodc sdc nhon. Khéng sir dung thiét bi dé hut cac

vat nhu da, manh gidy l&n hodc bat ky vat dung nao co thé lam tac may.

-Dam bdo rang r6-bot da tat va rut phich cdm cda dé sac trudgce khi vé sinh

hodc tién hanh bao tri.

-Khéng dung khan uat dé lau hodc dung bat ky chat ldong nao dé rira ré-bét

va dé sac. Can phai lam kho hoan toan cac bd phan c6 thé rira dugc trudc
khi l&dp dat va s&r dung cac bo phan nay.

-Bam bao tat r6-b6t khi van chuyén va dé trong bao bi ban dau néu con.
-Vui long s&r dung sdn phdm nay theo huéng dan trong Huéng dan sir

dung. Ngudi dung tu chiu trdch nhiém néu co bat ky tén that hodc hu hdng
nao phat sinh do s&r dung sdn pham sai quy cach.
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Thong tin an toan

Pin va Sac

Thoéng tin an
toan laser

-Khoéng st dung bat ky pin, bd sac hodc dé sac ctia bén thir ba nao. Chi sir dung

thiét bi véi bé ngudén RCM11.

-Khéng tu'y thdo rdi, sira chita, hay sra doi pin hodc dé sac.
-Khong dat dé sac gan nguon nhiét.
-Khéng dung khan udt hodc tay ust dé lau hodc lam sach cac diém tiép xuc sac

cla deé.

-Khdéng thadi bé pin cl sai quy cach. Nén thdi bd pin khong dung nira tai co sé tdi

ché thich hop.

-Néu khoéng sir dung ro-bét trong mot thai gian dai, hdy sac day pin, sau do tat

va bdo quan & noi kho rdo, thodng mat. Sac lai r6-b6t it nhat 3 thdng mot lan
dé tranh hét pin qua lau.

- Chi cac k¥ thudt vién co6 trinh d6 hodc dich vu ho trg sau ban hang mdi co thé

thay thé pin trong san pham nay.

-Cam bién laser trong san pham nay dap (ng Tiéu chudn IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 danh cho san phdm laser Loai 1. Vui long tranh tiép xuc
truc tiép bang mat véi cdm bién trong qud trinh st dung.

SAN PHAM LASER LOAI 1 S
SAN PHAM LASER DANH CHO NGUQI TIEU DUNG
EN 50689:2021

Bang van ban nay, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. tuyén bé loai thiét bj vé tuyén RPM1GA tuan tha Chi thi 2014/53/EU. Xem toan van tuyén bo vé su phu
hop cla EU theo dia chi: https://global.dreametech.com

DE biét huang dan sir dung dién tlr chi tiét, vui long truy cap https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Téng quan vé san pham

Phu kién

Phu kién l3p s&n

111100

o2 ——— ooy
m——CC T —
I AL

Chéi chinh

Cac phu kién khac

gﬁ

Cong cu lam sach

Binh chira nuéc 2 trong 1
kém Hép chira bui

N’

Chéi phu

Khay gitr miéng lau Miéng lau

Sac Pé sac
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Téng quan vé san pham Tong quan vé san pham

Cam bién chéng roi

o NUt D€ sac / Lau don theo diém

- Nhan nhanh dé dua r6-bét trd lai dé sac Diém tiép xuc sac Diém tiép xuc sac
- Nhé&n va giit trong 3 gidy dé bat dau lau don theo diém
o B, o
o Cam bién vach Chai phu o= Banh xe da hudng
o [ ] |
° NGt ngudn/ Lau don ) Cam bién chéng roi o o - E Cam bién chéng rai
- Nhéan giir trong 3 gidy dé bat hoac tat ol Chét xa binh chita nudc ) ) s = - S ) )
- Nh&n nhanh dé bat dau lau don sau khi bat ré-b6t e bl Banh xe chinh 0 7 °Banh xe chinh
o Chét trugt khay gitr miéng lau G e A Choi chinh
R = = = Chét khoa khay bado vé chéi
cong't k ° :
ben bdo trang thai Ong tac rocker o 6 o %
- Mau xanh la: Lau don hodc sac binh thudng ° 0@0 °

- Mau cam: L6i hodc pin yéu ———o Cam bién laser diém

——— o bén bao Wi-Fi

o L6 thoat khi

o BO cam bién phat hién va cham va bd gidm chan

o Cam bién gidm t6c héng ngoai
o Cam bién quay tr& lai dé sac
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Téng quan vé san pham Thu don nha ctra

Binh chira nuéc 2 trong 1 kem Hop chira bui Pé sac

HOp chira bui

Pen bdo ngudn o———

Khu vurc truyén tin hiéu o——

o Miéng bot bién

o B0 loc chinh

, Trurge khi lau don, vui long dét nhitng mén dd khong 6n dinh, dé v, Trudc khi lau don, hay dat mot tdm chdn & mép cau thang va ghé sofa
) o Chét binh chira nuéc c6 gi tri hoac nguy hiém ra chd khac, dong thai thu don day cap, vai, dé dadm bao ro6-b6t hoat dong an toan va tron tru.
Khay chira dd choi, vat cirng va vat sdc nhon khéi mat dat dé tranh viéc ro-bot bi
nuoc vudng vao, trdy xudc hodc va dap, gdy hu héng.
Khe x& \
exa
o Chét xa binh chira nudc ]
Cum lau nha B . DDD
Khay giir miéng cong nguone
lau .
o Mat g&n miéng lau ) ) ~ ) .
M@ ctra phong can lau don va xép dd dac vao dung ché dé cé nhiéu Khong ding phia trudce ré-bot, bac clra, hanh lang hodc nhirng nai chat
Miéng lau khéng gian cho robot hoat dong. hep dé tranh viéc r6-bét khéng nhan dién dugc khu vuc can lau don.
Luuy:

- Khi van hanh r6-bét lan dau tién, hay di theo khi rd-bét vé sinh dé kip thdi don moi chudng ngai vat cé thé co.
- Khéng hut cac vat cirng nhu da, bi thép, cac bd phan cla dé choi hodc céc vat sdc nhon nhu phé thai xdy dung, manh kinh v& va dinh, néu khéng co thé
lam tray xudc san nha.
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Trudc khi s&r dung

1. Thao cac phu kién bao vé

Luu y: L3p chéi phu vao vi tri d&n khi nghe thay tiéng "cach"
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3. P&t dé sac trén mat phdng dua vao tuéng va két
néi vdi 6 cAdm dién

>1,5m >0,5m

Luuy:

- Khéng dé dbé vat trong khu vuc 1,5 m phia trudc va 0,5 m hai bén dé sac.

- P& dam bao dién thoai co thé két ndi tot vdi thiét bi, hdy dam béo ré-bét
va dé sac nam trong pham vi phd séng Wi-Fi.

- Khéng dat dé sac & khu vuc c6 dnh sang mat trdi chiéu truc tiép hodc
nai cac d6 vat khac cé thé chan tin hiéu, vi diéu nay cé thé can tré ro-bot
quay trd lai dé sac.

4. D&t ro-bot lén dé sac dé sac

Luuy:

- Nén sac day trudc khi st dung lan dau. Biéu nay ddm bdo réng ro-bot
quay trd lai dé sac thanh céng.

- Khéng di chuyén dé sac trong khi ro-bét dang lau don.

Pang két noi véi irng dung Dreamehome

1. Tai 'ng dung Dreamehome

Quét ma QR trén ro-b6t hodc tim kiém "Dreamehome” trong clra hang rng
dung dé tai va cai dat 'ng dung.

2. Thém thiét bi

M& Ung dung Dreamehome, chon "@" & gdc trén bén phai va quét lai
ma QR d6 trén ro-bét dé thém thiét bi. Vui long lam theo loi nhéc dé
hoan tat két nGi Wi-Fi.

Luuy:

- Chi hé trg Wi-Fi 2,4 GHz.

- Do phan mém (ng dung c6 cac badn nang cap nén hoat déng thuc té co
thé khac véi hudng dén trong hudng dan st dung nay. Vui long lam theo
hudng dan theo phién ban rng dung hién tai.

3. Dt lai Wi-Fi

Nhé&n gilr déng thai cac nat () va (O dén khi nghe thay loi nhéc bang giong
ndéi "Pang chd cdu hinh mang.” Khi dén bdo Wi-Fi séng mau trdng déng déu
la luc Wi-Fi da dugc cai dat lai thanh cong.

Lwu y: NEu ré-bét ctia ban khong thé két néi thanh cong véi Png dung, hay
dat lai Wi-Fi va thém lai thiét bi.

c

pén bao Wi-Fi @

- TAT: Khong két néi

- Nh&p nhdy nhanh Mau trédng:
Pang nhéa diém phat séng

- Mau trdng nhap nhay cham:
Pang két noi

- Mau trdng déng déu:
DPa két noi
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Cach str dung

Céng tac rocker
Nh&n cong téc rocker BAT/TAT & phia duai dé kich hoat ro-bét.

2. Bat/Tat

Nhéan gitr nat () trong 3 gidy dé bat ro6-bét. Bén bdo ngudn sé& sang. D&t ro-
b6t lén dé sac, ro-bét s tu dong bat va bat dau sac. Dé tat ro-bét, hay di
chuyén ré-bét ra khéi @& va nhan va gitr nat () trong 3 gidy.

3. Thiét lap ban d6 nhanh

Sau khi dinh cdu hinh mang lan dau tién, hay lam theo hudng dan trén ng
dung dé nhanh chdéng thiét lap ban do, va ro-b6t sé bat dau thiét lap ban
d6 ma khong can lau don. Quad trinh thiét lap ban do sé hoan tat khi ro-b6t
quay trd lai dé sac, va ban do sé dugc luu tu dong.

4. Bat dau lau don
Nha&n nhanh nut () dé bat dau lau don sau khi bat r6-b6t. Sau do, ro-bét sé
vach ra 1§ trinh chinh xac, lau don theo phuong phdp doc theo cdc canh va
tuwdng, sau dé hoan tat bang viéc lau don tirng phong theo hinh chir S dé

dam béo lau sach triét dé.

'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'

- et - -
'
'
'
'
'
'
'
'
'
T
'

Luu y: Néu chi hat bui, vui long thdo 16 gén khay gilr miéng lau.
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5. Ché do lau don

R6-b6t cd bén ché dé lau don. Gidm 6n, Tiéu chudn, Manh mé va Siéu téc.
Ché d6 mac dinh la Tiéu chudn. Ban c6 thé chi dinh ché dé lau don trong
rng dung.

6. Tam dirng/Ché dd ngt

Khi ré-bét dang chay, nhan nit bt ky dé tam dirng. Néu ré-b6t bi tam dirng
han 10 phut sé tu déng chuyén sang ché dé ngu. Tat ca dén bdo trén ro-bot sé
tat. Nhdn nut bat ky trén ro-bét hodc sir dung ing dung dé danh thirc ro-bét.
Luu y: Néu ro-b6t dang tam dirng, khi dua vé dé sac thi nhiém vu lau don
gan nhat sé két thuc.

7. Lau don theo diém

Khi ré-bot tam dirng hodc dang trong Ché do chd, nhan va gilr nat () trong
3 gidy dé bat dau Ché do lau don theo diém. Ché do nay sé& lam sach mét
khu vue hinh vudng co kich thudc 1,5 x 1,5 mét truc tiép xung quanh ré-bot.
Khi két thic Lau don theo diém, ro-b6t sé tu ddng trd veé vi tri ban dau va
ngung hoat déng.

Luu y: Kich hoat Ché d6 Lau don theo diém sé két thac nhiém vu lam sach
hién tai cta r6-b6t.

8. Ché do Khéng lam phién (DND)

Khi d&t r6-b6t & ché doé Khéng lam phién (DND), ré-b6t sé& khéng thé vé

sinh ti€p va dén bdo ngudn sé tat. Ché dd DND bi tdt theo mac dinh. Ban co

thé sir dung 'ng dung dé bat ché d6 DND hodc chinh sira khung gi& DND.

Khung gio DND mdc dinh tr 22:00 gid dém-8:00 gid sang.

Luu y: -

- Cac nhiém vu don dep da Lén lich van sé dugc thuc hién dung gio trong
khung gi& bat ché do DND.

- RO-b6t sé tiép tuc lau don & vj tri da dirng lai sau khi két thic ché do DND.

Cach sir dung

9. Lau don theo lich trinh

Ban c6 thé [én lich thai gian lau don trong (‘ng dung Dreamehome. R6-bét
sé tu dong bat dau lau don vao thai gian dugc chi dinh va sau d6 quay trd
lai d& sac dé sac lai sau khi qud trinh lau don da hoan tat.

10. Chirc ndng &rng dung bé sung

Lam theo hudng dan trén giao dién (rng dung dé st dung thém nhiéu chirc
nang han. Phién ban hién tai cia ing dung cé thé da dugc cadp nhat; vui
long lam theo hudng dan dua trén phién ban ¢rng dung mdi.

11. St dung Chirc nang lau
khuyén nghi nén hut bui it nhat ba lan trudc lan lau ddu tién dé dat hiéu
qua lau don tét hon.

1) Lam &m miéng lau va vét kiét nudc. Tién hanh l3p miéng lau nhu minh
hoa trong so do.

(o3

2) P6 day nudc vao khay chira.

Luuy:

- Nén thdo hop chira bui trude khi d6 nudc vao binh chira dé trdnh lam am
hop chira bui.

- Khong s dung chét tdy rira hodc chat khir trung.

3) Trugt binh chira nudce 2 trong 1 cling véi hop chira bui va cum lau nha vé
phia sau ré-bot cho dén khi khép vao vi tri. Nhan nut () hodc sir dung rng
dung Dreamehome dé bt dau lau don.

Luuy:
« Khong nén s dung chirc ndng lau déi vai tham.
« S dung trng dung dé diéu chinh luu lwgng nudc theo nhu cau.
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Bao dudng dinh ky Bao dudng dinh ky

DE dadm bao ro-bét ludn & tinh trang t8t, ban nén tham khéo cdch st dung phu kién trong (r'ng dung hodc bang sau dé bao dudng dinh ky. Vé sinh mié'ng lau Vé sinh binh ch&ra nudc
1. Nh&n cdc chét trugt trén khay gilt miéng lau dé thdo cum lau nha. Kéo 1. B8 nudc trong khay chira ra ngoai. Chi lam sach bdng nudc va dé
B6 phan Tan sudt béo tri Theoi gian thay thé miéng lau ra khoi khay gilr miéng lau.. kho tu nhién trugce khi lap dat Lai.
Miéng lau z‘zl:‘;nai lan st Cach 3 dén 6 thang
Chéi chinh Cach 6 dén 12 thang
B6 loc hop chira bui 2 tudn mot lan

i Cach 3 dén 6 thang
Choi phu

Khu vuc phat tin hiéu

cla dé sac Luu y: Khéng dé khay chira ti€p xuc truc ti€p vai anh ndng mét trai.

Diém tiép xuc sac

Banh xe da hudng 2. Chi lam sach bing nudc va dé kho tu nhién trudc khi l&p Lai.

BO gidm chan Mbi thang mét lan

Cam bién laser diém f(\

Cam bién vach tuong

A
<l.
\J

Ca&m bién chéng roi

—

Khay chira nus .
ay chua nugc vé sinh khi can

thiét

HOp chira bui

Luu y: Tan sudt thay thé sé tuy theo cach ban st dung ré-bot. NEu xay ra
tredng hgp ngoai & do hoan cdnh dac biét thi ban nén thay thé cac bo
phan.
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Bao dudng dinh ky

Vé sinh Hop chira bui va B6 loc

1. Nh&n chét xa binh chira nude dé théo binh chira nudc 2 trong 1 cling vai
hép chira bui.

2. M@ ndp hop chira bui va dé bui trong d6 nhu minh hoa trong so do.
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3.Thao bd loc va gb nhe vao khay loc.

Luuy:

- Khéng 6 lam sach bd loc bang ban chai, ngdn tay hodc vat séc nhon
dé tranh hu héng.

4. Rlra hop chira bui va bo loc b&dng nudc rdi dé khd hoan toan

trudc khi l&p lai.

Luu y:

- Chirlra hop chira bui va bo loc bé&ng nudc sach. Khéng sir dung bét ky
chéattdy rlra gi.

- Chistr dung hdp chira bui va bo loc khi da khé hoan toan.

Bao dudng dinh ky

Lam sach Chéi chinh Vé sinh Banh xe chinh / Banh xe da huéng

1. Nhan chét khod khung bdo vé ch&i dé thdo va nhac chéi ra khéi ro-bét.

111111111 e
— —

) ) Luu y: Sirdung dung cu nhu tuc na vit nhé dé tach truc va l8p clia banh
2. Srdung cong cu vé sinh thich hgp dé loai bd bat ky sgi long hodc téc xe da hudng.
nao bi vudng vao chéi chinh.

Vé sinh Chéi phu

G& ch6i phu ra va sir dung céng cu vé sinh di kem dé loai bo léng va toc bi

vudng vao chéi phu.

Luu y: Khong kéo, giat manh léng hodc toc réi bam trén chéi chinh dé trdnh
hu hai. Néu khéng c6 thé lam héng chéi.
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Bao dudng dinh ky

Vé sinh cadm bién
Lau cam bién va diém tiép xtc sac bang vai mém khé nhu minh hoa trong so d6.
Luu y: Vi udt co thé lam hdng céc bo phan nhay cdm bén trong ro-bét va dé sac. Vui long sir dung vai khd dé vé sinh.

o CaAm bién laser diém

Cam biéno
vach tudng

o BO cdm bién phdat hién va cham va bo gidm chan
°oCa&m bién gidm t6c hong

o Cam bién quay trd lai dé sac

Khai dong lai r6-bot

Néu r6-bot khong phan hoi hodc khong tat ngudn dugc, hdy nhan gilr nit
() trong 10 gidy hodc nhdn céng tdc ngudn BAT/TAT dé tat thd cong. Sau do6
nhan nut () trong 3 gidy dé khai dong ro-bét.

Pin

RO-bot st dung bo pin lithium-ion hiéu sudt cao. Vui long dam bao ré-bot
dugc sac day pin khi sir dung hang ngay nham duy tri hiéu sudt pin téi uu.
Néu khéng s dung trong thoi gian dai, hdy tat ngudn va cét ré-bét & nai
thodng mét. Sac lai r6-b6t it nhat ba thadng mot lan dé trdnh hu héng do
hét pin qua lau.
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X ly su co

Van dé

Gidi phap

RO-b6t khéng khdi dong duoc

MUrc pin thap. Sac day pin cho ro-bot réi thir lai.
Nhiét d6 méi truging hoat déng qua thap hodc qua cao. Nén van hanh thiét bi & nhiét dé tir 32°F (0°C) dén 104 °F (40°C).

RO-b6t khéng nhan sac

DE sac khong nhan dién. Vui long ddm bdo hai dau day dién d& cdm chinh xac.
Lam sach cac diém tiép xuc sac ctia dé sac va ro-bét.

RO-bot khéng trd lai dé sac

Qua nhiéu vat cdn xung quanh dé sac. Pat dé sac tai khu vuc thodng hon.
Lam sach khu vurc truyén tin hiéu cta dé sac.

RO-bGt gdp truc trac

Tat r6-bét va kich hoat lai.

RO-b6t phat ra tiéng déng la

C6 thé xay ra trung hop di vat méc vao chéi chinh, chéi phu hodc mét trong nhirng banh xe chinh. Dirng ré-bét lai
dé loai bé chung.

RO-b6t khéng con lam sach
hiéu qua hoac dé lai bui

Hop chira bui d& day. Lam sach hop chira bui.
B6& loc bi tdc. Lam sach bd loc.
C6 dj vat mac vao chéi chinh. Lam sach chéi chinh.
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X ly su co Thong so ky thuat

L o RG-bot Pé sac
Van de Giai phap
M&u mdy RPM1GA M&u may RCM11

D4 xay ra su cb vdi két ndi Wi-Fi. Dat lai Wi-Fi va tai xuéng phién ban (rng dung Dreamehome mdi nhat roi thir két n6i

lai. [ .
R6-b3t khona thé két néi Wi-Fi Chua cap quyén truy cap vi tri. Vui long ddm bdo quyén truy cap vi tri tai *'ng dung Dreamehome dang bét. Thai gian sac Khoéng 4 tiéng Pau vao dinh mdrc 20,0V = 0,9 A

9 Tin hiéu Wi-Fi yéu. Pam béo ré-bot dang & trong khu vurc co vung pha song Wi-Fi tét.
RO-bGt khdng hé trg Wi-Fi 5GHz. Vui long ddm bdo ré-bot clia ban két noi véi Wi-Fi 2.4GHz. ) Dién ap dinh murc 14,4V =
Tén ngudi dung hodc mat khau Wi-Fi khdng chinh xdc. Vui long nhap tén ngudi dung va mat khau dung. DPau ra dinh murc 20,0V =09A
— — Céng sudt dinh murc 40w
Sf?egitcmz:?] thuc hién don dep RO-b6t sdp hét pin. Ro-b6t sé khong bat dau tinh nang don dep theo lich trinh trir khi con it nhat 15% pin.
- Tan suat hoat dong 2400-2483,5 MHz
Sac
Khi d& sac day pin, dé robot trén P ) B e e NP L I
d6 sac c6 t6n dien khong? DE r6-bot trén dé sac sau khi sac day tiéu thu rat it dién nang va cé thé gilp duy tri hiéu suat pin toi uu. C6ng sudt dau ra t6i da < 20 dBm -
Mau may SA182H-200090V
. - R . .| Kiém tra xem c6 nudc bén trong ngdn chira nudc khong. Dau vao dinh murc 100-240 V~50/60 Hz 0,4 A

Khéng cé hodc chi co it nudc chay |, . . X L=
ra tir ngan chira nudc Lam gach miéng lag nha néu bi ban. B

Ban can dam béo lap miéng gié lau dung theo Hudng dan s dung.

Pau ra dinh muc 20,0V = 0,9 A

Dam bdo ré-b6t dang khéng & ché do Khéng lam phién (DND) vi ché dé nay sé khién ro-bot khéng thé tiép tuc qué trinh ] ]
RO-b6t khong tiép tuc don dep don dep. Trong diéu kién sir dung binh thuong, thiét bi nay nén gilt khodng cach it
sau khi sac R6-b6t khong tiép tuc don dep néu bi dua vé tram sac theo cdch thi cong (gdm bé robot d&t vao tram sac, diéu khién nhat 20cm tir dng-ten dén co thé ngudi dung.

robot vé tram qua (ng dung hodc bam tryc ti€p trén than robot).

RO-bot khéng trd lai dé sac sau Di chuyén r6-b6t co thé lam thiét bi tw dinh vi lai hodc thiét lap lai badn @& méi trudng xung quanh. Néu & qué xa dé sac,
khi bi di chuyén sang ché khac r6-bot khéng tu quay lai dugc va ban can dat tha cong ro-bét [én dé sac.

DE dugc hé trg thém, hay lién hé vdi ching téi qua https://global.dreametech.com
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X ly va loai bé pin

Pin lithium-ion tich hgp cé chra cac chat nguy hiém cho méi trudng. Trudc khi vit bd, hdy dam bao rdng cac ky thudt vién co trinh d6 da thao pin va dua tdi
€O s@ tai ché thich hop.

- ban can thdo pin ra khai thiét bj trudc khi vt bo;

- thiét bj phai dugc ngat khéi nguén dién chinh khi thao pin;

- pin phéi dugc x{r ly an toan.

CHUY:

Trudc khi thdo pin, hdy ngat ngudn dién va sir dung t6i da dung lugng pin.

Nén bé pin khéng dung nira tai co sé tai ché thich hgp.

Khéng dé pin tiép xuc vdi méi trudng cé nhiét dé cao dé tranh nguy co chay né.

Trong tinh huéng pin bi vé, tuyét déi khéng tiép xdc vdi chat ldng chdy ra tir pin. N&u v6 tinh tiép xtc, hdy nhanh chong rira sach bang nudc. Néu chéat ldng
ti€p xUc v&i mat, hay dén ngay tram y té gan nhdat. Chat ldng chay ra tir pin co thé gdy kich irng hodc bdng.

Huéng dan thdo pin

1. Lat ngugc rd-bét, sir dung dung cu thich hgp dé thdo cac vit & mat sau cda rd-bét rdi thao ndp.
2. Rt dau ndi cac cuc gilra pin va bo mach PCB dé thao pin.

Thoéng tin vé WEEE
T4t ca cdc san pham co biéu tugng nay déu la rac thai dién va dién t&r (WEEE theo chi thi 2012/19/EU) khéng dugc thai bd chung vdi rac théi sinh
hoat chua dugc phan loai. Thay vao do, ban nén bao vé sirc khde con ngudi va méi trudng bang cach gl thiét bi thai téi diém thu gom dugc chi
dinh dé tai ché rac thai dién va dién tir theo chi dinh cGa chinh phi hodc chinh quyén dia phuang. Thdo bé va tdi ché dung cach sé gitip ngan
nglra nhitng hau qua tiéu cuc tiém an déi véi méi trudng va sirc khde con ngudi. Vui long lién hé vai dan vi ldp dat hodc chinh quyén dia phuong
mmmm € biét thém thong tin vé dia diém ciing nhu cac diéu khodn va diéu kién cia cac diém thu gom do.
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Sikkerhetsinformasjon

For & unnga elektrisk stgt, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese
bruksanvisningen ngye far du bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger - Dette produktet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer
med fysiske, sensoriske, intellektuelle mangler, eller med begrenset
erfaring eller kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en forelder eller
foresatt for a sikre sikker bruk og for & unnga risiko. Rengjgring og
vedlikehold ma ikke utfgres av sma barn uten tilsyn.

- Barn skal ikke leke med dette produktet. S@rg for at barn og kjeeledyr
holdes pa trygg avstand fra roboten mens den er i drift.

- Dette produktet er kun ment for gulvrengjgring i et hjemmemiljg. Ikke
bruk det utendgrs, pa andre overflater enn guly, eller i kommersielle eller
industrielle omgivelser.

- Hvis laderen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte a bruke den
umiddelbart og kontakte produktstgtten.

- Ikke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.

- Ikke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk robotdekselet eller stgtfangeren
som handtak for roboten.

- Ikke bruk roboten ved en omgivelsestemperatur over 40 °C eller under 0
°C, eller pa et gulv med vaesker eller klebrige stoffer.

- Ta opp eventuelle kabler fra gulvet fa@r du bruker roboten for a forhindre
at den drar i dem under rengjgringen.

- Fjern skjare eller sma gjenstander fra gulvet for & forhindre at roboten
stgter pa og skader dem.
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Il Sikkerhetsinformasjon
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Bruksbegrensninger - For a forhindre skade eller at noe dras l@s, fjernes eventuelle

lgse gjenstander fra gulvet samt kabler eller stramledninger fra
rengjgringsbanen fagr du bruker apparatet.

- Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugedpning.
- Oppbevar rengjgringsverktgyet utilgjengelig for barn.
- Ikke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett

om den star stille eller beveger seg.

- Ikke bruk roboten til & rengjgre brennende gjenstander. Ikke bruk roboten

til & plukke opp brennbare eller brennbare vaesker, etsende gasser,
ufortynnede syrer eller lgsemidler.

- Ikke stgvsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til & plukke

opp gjenstander som steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan
tette apparatet.

- Sgrg for at roboten er slatt av og at ladedokkingen er koblet fra for

rengja@ring eller vedlikehold.

- Ikke bruk en vat klut til a tarke av eller annen veeske til & skylle roboten og

ladedokkingen. Vaskbare deler ma tgrkes helt far montering og bruk.

- Sgrg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares

i originalemballasjen hvis mulig.

- Bruk dette produktet i samsvar med instruksjonene i brukerhandboken.

Brukerne er ansvarlige for tap eller skade som oppstar fra feil bruk av dette
produktet.

Sikkerhetsinformasjon

Batterier og
Lading

Lasersikkerhetsin-
formasjon

- Ikke bruk batterier, lader eller ladedokkinger fra tredjeparter. Brukes kun

med RCM11-forsyningsenheten.

- Ikke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller

ladedokkingen pa egenhand.

- Ikke plasser ladedokkingen naer en varmekilde.
- Ikke bruk en vat klut eller vate hender til & tarke eller rengjare

ladedokkingens ladekontakter.

- Ikke avhende gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes

hos et passende gjenvinningsanlegg.

- Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, lades den helt opp,

slas av og oppbevares pa et kjglig, tart sted. Lad opp roboten minst én
gang hver 3. maned for & unngd overutlading av batteriet.

- Dette produktet inneholder batterier som kun kan byttes av kvalifiserte

teknikere eller produktstgtten.

- Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/

EN 60825-1:2014/A11:2021 for klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte
gyekontakt med under bruk.

KLASSE 1 LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

Med dette erkleerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd at radioutstyret type RPM1GA er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. EU-overensstemmelseserkleeringens
fulle tekst kan man finne pa falgende internettadresse: https://global.dreametech.com

For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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K& Produktoversikt Produktoversikt No_

Tilbehar Robot

Forhandsinstallert tilbehgr

© Dokking/omraderengjgringsknapp
-Trykk kort for & sende roboten tilbake til ladedokkingen
-Trykk og hold i 3 sekunder for & starte omraderengjgring

° Strgm/rengjgringsknapp
-Trykk og hold for 3 sekunder & sla det p4 eller av
-Trykk kort og start rengjgring etter roboten er slatt pa

Hovedbgrste 2-i-1-vannbeholder med stavdunk Moppeputeholder Moppepute
Statusindikator
-Bla: Normal rengjering eller lading
-Oransje: Feil eller lavt batteri
Annet tilbehgr
-—————o Wi-Fi-indikator

o Deksel

= o

Rengjgringsutstyr Sidebgrste Lader Ladedokking
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K& Produktoversikt

Robot

° Kantsensor

o|Frakoblingsklemme for vanntank

oUtlgserklemmer for moppeputeholder

o Punktlasersensor

o Luftuttak

Trappesensor
Ladekontakt Ladekontakt
o B o
Sidebgrste o= Omnidireksjonelt hjul
Trappesensor . 5C]° - E Trappesensor
Hovedhjul = % i I % ;° o Hovedhjul
|y % Hovedbgrste

o =)
°

Vippebryter o = o Bgrstebeskyttelsesklemmer
o o
o 2 0 /
W

o Kollisjonsdeteksjonssensor og statfanger

° Infrargd retardasjonssensor
o Retur til dokking-sensor
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Produktoversikt

2-i-1-vannbeholder med stgvdunk

Stgvdunk
o Stgvdunkdeksel
@—o Filter
o Svamp
o Primeerfilter
o Plugg for vannbeholder
Vanntank
o Frakoblingsklemme for vanntank
Moppemontering
Moppeputeholder
° Moppeputens monteringsomrade
Moppepute

Ladedokking

Stremindikator o——

Signalomrade o——

Ladekontakter o

Uttaksspor

iy

Strgmport o

‘<& @INPUT

@
Q;[—o Kabelvikler

CJ

]
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] Forberedelser i hjemmet ditt For bruk

1. Fjern beskyttelsene 3. Plasser ladedokkingen pa et jevnt underlag mot
veggen og koble den til et strgmuttak

>1,5m >0,5m

Merk:
oo ) . . ; . R -Hold det umiddelbare omradet 1,5 m foran ladestasjonen og 0,5 m til begge
For rengjering bes du fjerne ustabile, skjore, verdifulle eller farlige Far rengjgring plasseres en fysisk barriere foran trapper og sofaer, for & sider klar av objekter.
gjenstander. Rydd opp i kabler, kluter, leker, harde og skarpe sikre sikker og jevn drift av roboten. -For & sikre at du kan koble til roboten med telefonen, ma du sgrge for at
roboten og ladedokkingen er innenfor Wi-Fi-rekkevidden.

gjenstander pa gulvet, for &8 unnga mulige skader ved at de vikles inn,
ripes eller veltes av roboten.

-Ikke plasser ladedokkingen i et omrade med direkte sollys eller der andre
gjenstander kan blokkere signalet, siden dette kan hindre roboten fra &
returnere til ladedokkingen.

4. Plasser roboten pa ladedokkingen for a lade

000 00
v

Apne dgren til rommet som skal rengjgres og legg mabler pa riktig sted For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet som ma rengjgres, ma
for & lage mer plass. du ikke sta foran robot, terskel, gang, eller smale steder.
Merk: Merk: . . - .
- Nar du bruker robote‘n for fgrste gang, mé du ﬂ{)lge den rundt mens den rengjer for & ﬂerne eventuelle hindringer i tide. _ ) ) ~Félé?(§iér;%§$§§fales e b e e
gitlevé?zsvsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og leketagysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall, knust glass og spiker, siden dette kan fgre til riper i Merk: Installer sidebarsten til den klikker p& plass. - Ike fiytt ladedokkingen mens roboten rengjar.
289
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Kl Koble til Dreamehome-appen

1. Last ned Dreamehome-appen

Skann QR-koden pa roboten eller sgk etter «<Dreamehome» i appbutikken
for & laste ned og installere appen.

2. Legg til enhet

Apne Dreamehome-appen, trykk p& «@» i gvre hgyre hjarne, og skann den

samme QR-koden péa roboten igjen for & legge til enheten. Falg
instruksjonene for a fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.

290

Merk:

- Bare 2,4 GHz Wi-Fi stgttes.

- P& grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan de faktiske
operasjonene awike fra setningene i denne bruksanvisningen. Falg
instruksjonene i den gjeldende appversjonen.

3. Tilbakestill Wi-Fi

Trykk og hold inne knappene () og 1) samtidig til du hgrer en talemelding
som sier «Venter pa nettverkskonfigurasjonen». Nar Wi-Fi-indikatoren lyser
fast hvit, har Wi-Fi-en blitt tilbakestilt.

Merk: Hvis roboten din ikke kan koble til appen, tilbakestiller du Wi-Fi-nettverket
og legger til enheten igjen.

=

Wi-Fi-indikator ©

- AV: Ikke tilkoblet

- Blinker hurtig Hvit:
Frigjer aktiveringspunktet

- Sakte blinkende hvit: Tilkobler

- Fast hvit: Tilkoblet

Bruk

1. Vippebryter

Trykk p& PA/AV-vippebryteren p& bunnen for & aktivere roboten.

2.Sla pa/av

Trykk og hold inne (D)-knappen i 3 sekunder for & sla pa roboten.
Strgmindikatoren skal lyse. - Plasser roboten pa ladedokkingen. Roboten
slar seg automatisk pa begynner a lade. For & sla av roboten, flytter du
roboten bort fra dokkingen og trykker pa og holder inne ()-knappen i 3
sekunder.

3. Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for fgrste gang, felger du instruksjonene

pa appen for raskt a lage et kart, og roboten begynner a kartlegge uten &
rengjgre. Kartleggingsprosessen fullfgres nar roboten kommer tilbake til

dokkingen, og kartet lagres automatisk.

4. Starte rengjgring

Trykk kort pa ()-knappen for & starte rengjeringen etter at roboten er slatt
pa. Deretter kartlegger roboten en rute ngyaktig og rengjgr metodisk langs
kantene og veggene. Deretter avslutte den med a rengjgre hvert rom i et
S-formet mgnster for & sikre en grundig jobb.

'
'
T
'
'
'
'
'
'
'
'

I EORRNNS . = == O
'
'
'
'
'
'
'
'
'
T
'

Merk: Fjern moppeholderen ved kun stavsuging:

5. Rengjgringsmodus

Roboten har fire rengjgringsmoduser: Stillegdende, Standard, Sterk og
Turbo. Standardmodus er Standard. Du kan spesifisere rengjgringsmodusen
i appen.

6. Pause/dvalemodus

Nar roboten kjarer, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for a sette den

pa pause. Hvis roboten er satt pa pause i mer enn 10 minutter, gar den
automatisk i dvalemodus. Alle indikatorer pa roboten slar seg av. Trykk pa
en vilkarlig knapp pa roboten, eller trykk pa appen for & vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes p& pause og plasseres pa ladedokkingen, vil den
gjeldende rengjgringsoppgaven avsluttes.

7. Omraderengjgring

Nar roboten er satt pa pause eller er i Standby-modus, trykker du pa og (O
holder knappen inne i 3 sekunder for a starte Omraderengjgringsmodus. |
denne modusen renser den et kvadratisk omrade pa 1,5 x 1,5 meter rundt
roboten. Nar omraderengjgringen er fullfgrt, gar roboten automatisk
tilbake til sin opprinnelige plassering og stopper arbeidet.

Merk: Aktivering av Omraderengjgringsmodus avslutter robotens ndveerende
rengjgringsoppgave.

8. Ikke forstyrr-modus

Nar roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres den fra & gjenoppta

rengjeringen og stremindikatoren slukker. Ikke forstyrr-modus er deaktivert

som standard. Du kan bruke appen til & aktivere Ikke forstyrr-modus eller

endre Ikke forstyrr-perioden. lkke forstyrr-perioden er fra kl. 22:00 til kl.

08:00 som standard.

Merk:

-Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres presist i Ikke forstyrr-perioden.

-Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at Ikke forstyrr-perioden
utlgper.
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I Bruk

9. Planlagt rengjgring

Du kan planlegge rengjgringstiden i Dreamehome-appen. Roboten starter
automatisk rengjgringen pa angitt tidspunkt, og gar deretter tilbake til
ladedokkingen for & lade opp nar rengjgringen er fullfart.

10. Ytterligere appfunksjoner

Folg instruksjonene pa appgrensesnittet for & bruke flere funksjoner.
Versjonen av appen kan ha blitt oppdatert, fglg instruksjonene basert pa
den gjeldende appversjonen.

11. Bruke moppefunksjonen
Det anbefales at alle gulvene stgvsuges minst tre ganger fgr den farste
moppegkten, for & oppna en bedre rengjgringseffekt.

1) Fukt moppeputen og vri ut overflgdig vann. Installer moppeputen som
vist i diagrammet.

© o
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2) Fyll beholderen med vann.

Merk:

- Det anbefales & fjerne stgvdunken fer du fyller tanken med vann, for & unngd
3 fukte stevdunken.

- Ikke bruk vaskemiddel eller desinfeksjonsmiddel.

3) Skyv 2-i-1vanntanken med stgvboks og mopp-enheten inn pa baksiden
av roboten til den klikker pa plass. Trykk pa ()-knappen eller bruk
Dreamehome-appen for & starte rengjaringen.

Merk:
- Det anbefales ikke & bruke moppefunksjonen pa tepper.
- Bruk appen til & justere vannstrsmmen etter behov.

Rutinemessig vedlikehold

For & holde roboten i god stand, anbefales det a se bruken av tilbehgr i appen eller falgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Vedlikeholdshyp- . .
Del pighet Erstattning Period
Moppepute Etter hver bruk Hver 3. til 6. maned
Hovedbagrste Hver 6. til 12. maned
Stgvdunkens filter En gang hver 2.

uker . .

Hver 3. til 6. maned

Sidebgrste
Ladedokkingens
signalomrade
Ladekontakter
Omnidireksjonelt hjul

En gang hver /
Stgtfanger maned
Punktlasersensor
Kantsensor
Trappesensorer
Vanntank

Rengjgr ved behov /
Stgvdunk

Merk: Utskiftningshyppigheten avhenger av din bruk av roboten. Hvis det
oppstar unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, bar delene byttes.
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Rutinemessig vedlikehold

Rengjgr moppeputen Rengjgr vannbeholderen

1. Trykk pa utlgserklemmene pa moppeputeholderen for a fierne 1. Hell ut vannet i beholderen. Rengjgr kun med vann og la den
moppeenheten. Trekk moppeputen av moppeputeholderen. lufttgrke for du installerer pa nytt.

Merk: Ikke eksponer beholderen direkte for solen.

2. Rengjer moppeputen kun med vann og la den lufttgrke far du installerer
den pa nytt.
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Rutinemessig vedlikehold

Rengjgr stevdunken og filteret

1. Trykk pa utlgserklemmen for vannbeholderen for & fjerne 2-i-1-
vannbeholderen med stgvdunk.

2. Apne stgvdunkdekselet og tom stgvdunken som vist i diagrammet.

3. Fjern filteret og bank forsiktig pa kurven.

Merk: Ikke forsgk & rengjere filteret med en barste, en finger eller en skarp
gjenstand. Dette kan forarsake skade.

4. Skyll stgvdunken og filteret under rennende vann, og la terke fgr du
installerer dem igjen.

Merk:
-Skyll stgvdunken og filteret kun med rent vann. Ikke bruk noe vaskemiddel.

-Bruk stevdunken og filteret kun nar de er helt tgrre.
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Kl Rutinemessig vedlikehold

Rengjgre hovedbgrsten Rengjgre hovedhjulet/universalhjulet

1. Trykk bgrstevernklipsen innover for a fjerne bgrstevernet og lefte barsten ut
av roboten.

w1111
'.\ I Hmu"

Merk: Bruk et verktay slik som en liten skrutrekker for & skille akselen og dekket pa
omnidireksjonshjulet.

2. Bruk et passende rengjgringsverktgy for a fjerne eventuelle har som er Rengjlere sidebgrsten

filtret i barsten.
Trekk ut sidebgrsten og bruk det inkluderte rengjgringsverktayet til a fijerne

har som er sammenflettet i barsten.

r'/ 7
Merk: Ikke trekk for mye i har som er filtret i hovedbarsten. Ellers kan det skade %

bgrsten.
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Rutinemessig vedlikehold

Rengjgr sensorene

Tork av sensorene og ladekontaktene ved & bruke en myk og terr klut, som vist i diagrammet.
Merk: Vate kluter kan skade sensitive elementer pa roboten og ladedokkingen. Bruk tgrre kluter til rengjering.

o Punktlasersensor

Kantsensoro

o Kollisjonsdeteksjonssensor og stgtfanger

° Infrargd retardasjonssensor
o Retur til dokking-sensor

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke kan slas av, trykker du pa og holder
nede (D)-knappen i 10 sekunder eller trykk pa PA/AV-stremknappen for &
tvinge den av. Trykk deretter p& og hold inne (D)-knappen i 3 sekunder for &
sla pa roboten.

Batteri

Roboten inneholder en hagyytelses litium-ion batteripakke. Sgrg for at den
forblir godt ladet for daglig bruk, for & opprettholde optimal batteriytelse.
Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, slar du den av og
legger den bort. For & forhindre skade fra overutlading, bgr roboten lades
opp minst én gang hver tredje maned.
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8 Feilsoking

Feilsgking

Problem

Lgsning

Problem

Lgsning

Roboten slar seg ikke pa

Lavt batteriniva. Lad opp roboten pa ladedokkingen og prgv deretter pa nytt.

Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy. Det anbefales a bruke apparatet ved en temperatur mellom 32 °F
(0 °C) og 104 °F (40 °C).

Roboten lader ikke

Ladedokkingen mottar ikke stram. Bekreft at begge endene av laderen er riktig tilkoblet.
Darlig kontakt. Rengjar ladekontaktene pa bade ladedokkingen og roboten.

Roboten kan ikke koble til Wi-Fi

Det er noe galt med Wi-Fi-tilkoblingen. Tilbakestill Wi-Fi og last ned den nyeste versjonen av Dreamehome-appen, prgv
deretter a koble til pa nytt.

Posisjonstillatelsen er ikke &pen. Sgrg for at posisjonstillatelse er aktivert i Dreamehome-appen.
Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et omrade med god Wi-Fi-dekning.

5 GHz Wi-Fi stattes ikke. Sgrg for at roboten din kobler til 2,4 GHz Wi-Fi.

Brukernavnet eller passordet til Wi-Fi er feil. Oppgi riktig brukernavn og passord.

Roboten gar ikke tilbake til
ladedokkingen

Det er for mange hindringer rundt ladedokkingen. Plasser ladedokkingen i et mer dpent omrade.
Rengjer dokkingens signalomrade.

Roboten utfarer ikke planlagt
rengjgring

Roboten har lite batteri. Planlagt rengjgring starter ikke med mindre roboten har minst 15 % batteri igjen.

Bruker roboten pa ladedokkingen
strgm hvis den allerede er
fulladet?

A la roboten ligge p& ladestasjonen etter at den er fulladet, bruker sveert lite strem og hjelper & opprettholde optimal
batteriutfgring.

Roboten fungerer ikke

Sla av roboten og aktiver den deretter pa nytt.

Roboten lager en merkelig lyd

Et fremmedlegeme kan sette seqg fast i hovedbgrsten, sidebgrsten eller et av hovedhjulene. Stopp roboten og fjern
eventuelt smuss.

Det kommer ikke ut vann fra
vannbeholderen, eller kommer
bare ut litt

Sjekk om det er vann inne i vanntanken.
Rengjgr moppen hvis den blir skitten.
Sgrg for at moppeputen er riktig installert i henhold til bruksanvisningen.

Roboten rengjar ikke lenger
effektivt eller etterlater stgv

Stgvbeholderen er full. Rengjgr det.
Filteret er blokkert. Rengjar det.
Et fremmedlegeme sitter fast i hovedbgrsten. Rengjgr det.

Roboten fortsetter ikke
rengjgringen etter lading

Forsikre at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-modus, som forhindrer at den fortsetter rengjaringen.
Roboten fortsetter ikke rengjgringen nar den lades opp manuelt eller plasseres pa ladedokkingen.

Roboten gar ikke tilbake til
ladedokkingen etter & ha blitt
flyttet

Flytting av roboten kan fgre til at den omplasserer seg selv eller kartlegger omgivelsene pa nytt. Hvis roboten er for
langt fra ladedokkingen, kan det veere den ikke returnere av seg selv til dokkingen. | sa fall ma du manuelt plassere
roboten pa ladedokkingen.
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For mer hjelp kan vi kontaktes via https://global.dreametech.com
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Il Spesifikasjoner

Ladedokking
Modell RCM11
Nominellinngang 20,0V = 09A

Robot
Modell RPM1GA
Ladetid Omtrent 4 timer
Nominell spenning 14,4V =
Nominell effekt 40w

Nominell utgang

20,0V =09A

Driftsfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maksimalt
utgangseffekt

<20 dBm

Lader
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Modell

SAT82H-200090V

Nominell inngang

100-240 V~ 50/60 Hz 0,4 A

Nominell utgang

20,0V = 09A

Under normal bruk av tilstanden ber dette utstyret holdes en avstand pa
minst 20cm mellom antennen og brukerens kropp.

Avhending og fjerning av batteri o

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder stoffer som er skadelige for miljget. Fgr du avhender batteriet, ma du sgrge for at batteriet fijernes av
kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet for det avhendes;
- apparatet ma kobles fra strgmnettet nar du tar ut batteriet;
- batteriet m& avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:

For du tar ut batteriet, ma du koble fra strammen og temme batteriet s mye som mulig.

Brukte batterier ma avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for & unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan vaeske lekke fra batteriet. Hvis det oppstar kontakt ma du skylle med vann og kontakte lege.

Veiledning for fjerning

1. Snu roboten, bruk et riktig verktgy for a fijerne skruene pa baksiden av roboten, og fiern deretter dekselet.
2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet for a fjerne batteriet.

EE-informasjon

Alle produktene utstyrt med symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes med usortert

husholdningsavfall. Du ber heller beskytte menneskers helse og miljget ved a overlevere kassert utstyr til et utpekt innsamlingspunkt for

resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt av myndighetene eller lokale myndigheter. Riktig avhending og resirkulering bidrar til &
forhindre mulige negative konsekvenser for miljget og menneskers helse. Kontakt installatgren eller lokale myndigheter for mer informasjon om

plasseringen, samt vilkar og betingelser for slike innsamlingssteder.
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Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stotar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten,
las bruksanvisningen noggrant innan du anvander apparaten och spara den som framtida referens.

Anvandningsbe-
gransningar
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- Denna produkt bor inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer

med fysiska, sensoriska eller intellektuella handikapp eller begransad
erfarenhet/kunskap utan dverinseende av en foralder/vardnadshavare for
att sakerstalla sdker anvandning och fér att undvika risker. Rengéring och
underhall far inte utféras av barn utan tillsyn.

- Barn far inte leka med denna produkt. Sakerstall att barn och husdjur halls

pa sakert avstand fran roboten nar den ar i drift.

- Den har produkten ar endast avsedd for golvrengéring i hemmiljé. Anvand

den inte utomhus, pa icke-golvytor eller i kommersiella eller industriella
miljéer.

- Om laddaren skadas eller gar sdnder ska du sluta anvanda den omedelbart

och kontakta kundtjanst.

- Anvand inte roboten i ett omrade hdngande ovan markniva utan

skyddsbarriar.

- Placera inte roboten upp och ner. Robotens kapa eller stétfangare ska inte

anvandas som handtag.

- Anvand inte roboten i en omgivningstemperatur éver 40 °C eller under 0 °C

eller pa ett golv med vatskor eller klibbiga @mnen.

- Plocka upp eventuella kablar fran golvet innan du anvander roboten for att

forhindra att den drar i dem under rengéring.

- Ta bort dmtaliga eller sma foremal fran golvet sa att roboten inte krockar

med dem och skadar dem.

Sdkerhetsinformation

Anvandningsbe-
gransningar

- For att forhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bor du ta

bort l6sa foremal och sladdar fran golvet ldngs rengoringsrutten innan du
anvander roboten.

- Hall hér, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas sugdéppning.
- Forvara rengoringsverktyget utom rackhall for barn.
- Placera inte barn, husdjur eller ndgot foremal pa roboten oavsett om den

star stilla eller ror sig.

- Anvand inte roboten for att rengora brinnande féremal. Anvand inte

roboten for att plocka upp brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande
gaser eller outspadda syror eller l6sningsmedel.

- Dammsug inte harda eller vassa foremal. Anvand inte apparaten for att

plocka upp féremal som stenar, stora pappersbitar eller ndgot som kan
tappa till apparaten.

- Kontrollera att roboten ar avstangd och att laddningsstationen ar

urkopplad innan du rengor eller utfér underhall.

- Anvand inte en vat trasa for att torka av eller vatska for att skolja roboten

laddningsstationen. Tvattbara delar maste torkas helt innan de monteras
och anvands.

- Sakerstall att roboten ar avstangd nar den transporteras och férvaras i

originalférpackningen om maijligt.

- Anvand produkten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare

ar ansvariga for forlust eller skada som uppstar pa grund av felaktig
anvandning av denna produkt.
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Sakerhetsinformation

Batterier och
Laddning

Lasersakerhetsin-
formation

- Anvand inte ett batteri, en laddare eller en laddningsstation fran tredje

part. Anvand endast med RCM11-natdelen.

- Férsok inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller

laddningsstationen pa egen hand.

- Placera inte laddningsstationen nara en varmekalla.
- Anvand inte en vat trasa eller vata hander for att torka eller reng6ra

stationens laddningskontakter.

- Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som forbrukats

ska kasseras pa lamplig atervinningscentral.

- Om roboten inte ska anvandas under en langre tid, ladda den helt, stang

sedan av den och forvara den pa en sval och torr plats. Ladda om roboten
minst en gang var 3:e manad for att undvika éverurladdning av batteriet.

- Den har produkten innehaller batterier som endast kan bytas ut av

kvalificerade tekniker eller kundservice.

- Lasersensorn i denna produkt uppfyller IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 standard for laserprodukter i klass 1. Undvik direkt
6gonkontakt med den under anvandning.

KLASS 1 LASERPRODUKT
LASERPRODUKT FOR KONSUMENT
EN 50689:2021

Harmed forklarar Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. att radioutrustningen typ RPM1GA éverensstdmmer med direktiv 2014/53/EU. Den fullsténdiga texten till
EU-forsakran om 6verensstdmmelse finns pa foljande webbadress: https://global.dreametech.com

Om du vill lasa en utforlig e-anvandarhandbok, ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Produktoversikt
Tillbehor

Forinstallerade tillbehor

Huvudborste 2-i-1 Vattentank med dammlada

Andra tillbehor

= o

Rengdringsverktyg Sidoborste

Moppdynans hallare

Laddare

Moppdyna

Laddningsstation
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Produktéversikt

Robot
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o Knapp for dockningsstation/flackrengéring

- Tryck kort for att skicka roboten tillbaka till laddningsdockan

- Hall den intryckt i tre sekunder for att starta laget for
flackrengoring

© Knapp for strdm/rengéring

- Hall den intryckt i 3 sekunder for att slé pa eller stanga av

- Tryck snabbt for att padborja rengéring efter att roboten har
satts igang

Statusindikator
- Bl&: Normal rengoring eller laddning
- Orange: Fel eller lagt batteri

-——————o WiFi-indikator

o Kapa

Produktoversikt

Robot

Laddningskontakt

° Kantsensor Sidoborste
Kantsensor
o|Kldamma for frigéring av vattentanken Huvudhjul
oKlammor for frikoppling for hallare till
moppdyna Strombrytare

o Laser for punktsensor

o Luftutlopp

o Sensor for kollisionsdetektor och stotfangare

° Infrardd retardationssensor
o Sensor for atergang till docka

Kantsensor

Laddningskontakt

Vridbart hjul

o
A . E Kantsensor
i i % ;o o Huvudhjul
° A Huvudborste
" =} = o Fastklammor for
) ooéoo o% borstskydd
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Produktoversikt

2-i-1 Vattentank med dammlada

Dammbehéllare

o Dammbehallarens lock

o Svamp

o Primadrt filter

o Vattentankplugg
Vattentank

Montering av mopp

Moppdynans
hallare

o 0Omrade for montering av mopp

Moppdyna
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Laddningsstation

Stromindikator o——

Signalomrade o——

Laddningskontakter o

Utgangsoppning

o Kldmma for frigdring av vattentanken

Stromforsorjningsport

€]
g}—o Lindning av kabel

Forbereda ditt hem

Innan rengdéring pabaorjas, ska instabila, émtaliga, vardefulla eller
farliga foremal plockas bort, och kablar, trasor, leksaker, harda foremal
och vassa foremal rensas fr&n marken for att undvika att bli insnérd,
repad eller omkullvalt av roboten och orsaka forluster.

000

v

Oppna dérren till det rum som ska rengéras och stall méblerna pa sin
ratta plats for att frigéra mer utrymme.

Obs:

Placera ett fysiskt hinder vid kanten av trappan och soffan for att
sdkerstalla en sdker och smidig drift av roboten innan roboten rengor.

nna

For att undvika att roboten inte kdnner igen det omrade som ska
rengoras ska du inte sta framfor roboten, troskeln, korridoren eller
tranga platser.

- Nar du anvander roboten for forsta gangen, folj den runt medan den rengér for att ta bort eventuella hinder i tid.
- Harda foremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller vassa foremal som byggavfall, krossat glas och spikar skka inte dammsugas upp, annars kan marken rivas

upp.
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Innan anvandning

1. Plocka bort skydden

3. Placera laddningsstationen pa en plan yta mot
vaggen och anslut den till ett eluttag

Obs:

- Hall det omedelbara omradet 1,5 m framfor laddningsdockan och 0,5 m p&
bada sidor av den fritt frén foremal.

- For att sakerstalla att roboten ansluter bra med din telefon bér du se till att
roboten och laddningsstationen befinner sig inom det tradlosa WiFi-rackvidd.

- Placera inte laddningsstationen i ett omrade med direkt solljus eller dar andra
objekt kan blockera signalen, eftersom detta kan hindra roboten fran att
atervanda till laddningsstationen.

4. Placera roboten pa laddningsstationen for att
ladda den

Obs:
- Fullstandig laddning rekommenderas fore forsta anvandning. Detta
sakerstaller att roboten dtervander till laddningsstationen.

Obs: Installera sidoborsten tills den klickar p& plats. - Undvik att flytta pa laddningsstationen medan roboten rengor.
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Ansluter till Dreamehome-appen

1. Ladda ner Dreamehome-appen

Skanna QR-koden pé& roboten, eller sok pa "Dreamehome" i appbutiken for
att ladda ner och installera appen.

2. Lagg till enhet

Oppna Dreamehome-appen, klicka "@", i 6vre hégra hérnet, skanna
samma QR-kod pa roboten igen och lagg till enheten. Folj anvisningarna
for att slutféra WiFi-anslutningen.

Obs:

- Endast 2,4 GHz WiFi stods.

- P& grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de faktiska
funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna handbok. Folj
instruktionerna for den aktuella app-versionen.

3. Aterstall WiFi

Tryck samtidigt pa knapparna och hall kvar knapparna ¢y och () tills du hor
en rostmeddelande som sédger, "Vantar pa natkonfigurationen.” Nar WiFi-
indikatorn lyser fast vit har WiFi aterstallts.

Obs: Om roboten inte kan ansluta till appen, aterstall WiFi och lagg till enheten
igen.

WiFi-indikator ©

- AV: Frankopplad

- Snabbt blinkande Vit:
Oppnar surfzonen

- Langsamt blinkande vitt: Ansluter

- Helt vit: Ansluten
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Bruksanvisning

1. Strombrytare

Tryck pa strombrytaren pa undersidan for att aktivera roboten.

2.Sla pa/av

Tryck pa och hall knappen () intryckt i tre sekunder for att sla pa roboten.
Stromindikatorn bor vara tand. Placera roboten pa laddningsstationen.
Roboten slas pa automatiskt och bérjar ladda. Roboten stdngs av genom
att flytta roboten bort fran laddningsstationen och halla knappen () intryckt
i tre sekunder.

3. Snabb kartldggning

Nar du har konfigurerat natverket for forsta gangen féljer du anvisningarna
i appen for att snabbt skapa en karta, darefter roboten bérjar kartlégga
utan att rengdra. Processen for kartldggning slutfors nar roboten
atervander till stationen, och kartan sparas automatiskt.

4. Borja rengdéringen

Tryck kort p& knappen () for att starta rengéringen efter att roboten slagits
pa Roboten kartldgger noggrant en rutt, rengér metodiskt ldngs kanter
och vaggar och klarar uppgiften sedan genom att rengéra varje rum i ett
S-format monster for att sdkerstalla ett grundligt arbete.

'
'
T
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'
'
'
'
'

P (OSRRERNS ~ = === | I
'
'
'
'
'
'
'
'
'
T
'

Obs: Om endast dammsugning, ta bort hallaren'for moppdynan.
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5. Rengoringsldage
Roboten har fyra reng6éringslagen: Quiet, Standard, Strong och Turbo.
Standardlaget ar Standard. Du kan ange rengdringsldget i appen.

6. Paus/vilolage

Nd&r roboten &r igang kan du trycka pa valfri knapp for att pausa den. Om
roboten pausar i mer &n 10 minuter gar den automatiskt in i vilolage. Alla
indikatorer pa roboten stangs av. Tryck pa valfri knapp pa roboten, eller
anvand appen for att vacka roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa laddningsdockan avslutas den
pagaende rengdringsuppagiften.

7. Spot-rengéring

Ndar roboten ar pausad eller i standby-lage, hall knappen (O intryckt
i tre sekunder for att starta flackrengoring. | det har ldget rengor
den ett fyrkantigt omrade pa 1,5 x 1,5 meter direkt runt roboten. Nar
flackrengdringen &r klar atergar roboten till sin ursprungliga plats
automatiskt och stangs av.

Obs: Om du aktiverar Spot-rengoringslaget avslutas robotens aktuella
rengoringsuppgift.

8. Stor ej-lage (Do Not Disturb, DND)

Nd&r roboten &r installd pa Stor ej-ldge (DND), kommer roboten att
forhindras fran att ateruppta rengéringen och stromindikatorn slocknar.
Stor ej (DND)-laget ar inaktiverat som fabriksstandard. Du kan anvanda
appen for att aktivera DND-ldget eller &ndra DND-perioden. Stor ej
(DND)-perioden ar 22:00-8:00 som standard.

Obs:

- De schemalagda rengoringsaktiviteterna kommer att utféras i tid under
Stor-ej-perioden (DND).

- Roboten aterupptar rengéringen dar den slutade senast efter att
Stor-ej-perioden (DND) tagit slut.

Bruksanvisning

0. Schemalagd rengéring 2) Fyll tanken med vatten.

Du kan schemaldgga stadtid i Dreamehome-appen. Roboten kommer
automatiskt att borja rengoéra vid den angivna tiden och sedan aterga till
laddningsstationen for att ladda nar reng6ringen ar fardig.

10. Ytterligare appfunktioner

@

FOlj instruktionerna i appens granssnitt for att anvanda fler funktioner.

Versionen av appen kan ha uppdaterats. FOlj instruktionerna baserade pa Obs:

den aktuella appversionen. s
- Det rekommenderas att dammboxen tas bort innan tanken fylls pa med
vatten, for att undvika att dammboxen fuktas.
- Anvand inte rengoringsmedel eller desinfektionsmedel.

11. Anvdnd moppningsfunktionen

Det rekommenderas att alla golv dammsugs minst tre ganger fore det
forsta moppningstillfallet for att uppna en béttre rengéringseffekt.

3) Skjut in 2-i-1-vattentanken med dammladan och moppen pé& baksidan
av roboten tills den klickar pa plats. Tryck pa knappen () eller anvand
Dreamehome-appen for att starta rengdéringen.

1) Fukta moppdynan och vrid ut 6verflodigt vatten. Montera moppdynan sa
som visas pa bilden.

(o4

(o3

Obs:
- Det rekommenderas inte att anvanda moppningsfunktionen pa mattor.
- Anvand appen for att justera vattenflodet efter behov.
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Rutinunderhall Rutinunderhall

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du féljer tillbehdrsanvandning i appen eller foljande tabell for rutinunderhall.

Rengdr moppdynan Rengor vattentanken
Del Underhéllsfrekvens Utbytesperiod 1. Tryck pa lasknappen for kldmmorna pa hallaren till moppdynan for att ta 1. Hall ut vattnet i tanken. Reng6r endast med vatten och Lat den
bort moppen. Ta bort moppdynan fran hallaren. lufttorka innan du sétter tillbaka den.
Efter varje Var 3:etill 6:e
Moppdyna anvandning manad
Huvudborste Vvar6:e till12:e
. manad
En gdng varannan
Dammbehallarens filter | vecka Var 3:etill6:e
Sidoborste manad

Laddningsstationens
signalomrade

Obs: Undvik att utsatta tanken direkt for solen.

Laddningskontakter

Vridbart hjul

En gang i manaden /
Stotfangare gang
Laser for punktsensor . . .
2. Rengdr moppdynan endast med vatten och lat den lufttorka innan den
Kantsensor aterinstalleras.
Trappsensorer
Vattentank Rengdr den vid /

behov

Dammbehallare

Obs: Ersattningsfrekvensen beror pa din anvandning av roboten. Om ett
undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bor delarna
bytas ut.
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Rutinunderhall

Reng6r dammbehallaren och filtret

1. Tryck pa vattentankens lasknapp for kildmman for att ta bort 2-i-1
vattentanken med dammlada.

2. Oppna dammbehallarlocket och tém dammbehéllaren s& som visas i
diagrammet.
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3. Ta bort filtret och knacka forsiktigt pa dess korg.

Obs: Undvik att forsoka rengora filtret med en borste, ett finger eller vassa
foremal for forebyggande av skador.

4. Skolj dammladan och filtret med vatten och torka dem helt innan
du satter tillbaka dem.

Obs:

- Skolj dammbehéllaren och filtret endast med rent vatten. Undvik att anvanda
nagot rengoringsmedel.

- Anvand dammbehdllaren och filtret forst nar de ar helt torra.

Rutinunderhall
Rengor huvudborsten Reng6r Huvudhjulet/Vridbart hjul

1.Tryck borstskyddets kldmmor inat for att ta bort borstskyddet och lyft ut
borsten ur roboten.

e 111111 e
e ]

Obs: Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att separera axeln och
dacket pa det vridbara hjulet.

2.Anvénd ett ldmpligt rengdringsverktyg for att ta bort eventuella harstran i Reng('jr sidoborsten

borsten.
Dra ut sidoborsten och anvand det medféljande rengdéringsverktyget for att

ta bort har som trasslat in i borsten.

Ve

Obs: Var inte for hardhant nar du drar ut har som trasslat in sig i huvudborsten.
Annars kan borsten skadas.
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Rutinunderhall Fels6kning

Rengér sensorerna -
Problem L6ésning

Torka av sensorer och laddningskontakter med en mjuk och torr trasa sa som visas pa bilden nedan:
Obs: Vata trasor kan skada kansliga delar i roboten och laddningsstationen. Anvand garna torra trasor for rengoring.

Batterinivan ar ldg. Ladda om roboten pa laddningsstationen och forsok igen.
o Laser for punktsensor

Roboten sétts inte pa Batteriets temperatur &r for lag eller for hég. Det rekommenderas att anvdnda apparaten vid en
omgivningstemperatur pa 0 - 40 °C.

Kantsensor o ) Laddningsstationen far ingen strom. Kontrollera att bada dndarna av laddaren &r korrekt inkopplade.
Roboten laddas inte

Dalig anslutning. Rengor laddningskontakterna pa laddningsstationen och roboten.

o Sensor for kollisionsdetektor och stotfangare

Roboten atervander inte till Det finns for manga hinder runt laddningsstationen. Placera laddningsstationen i ett mer 6ppet omrade.
° Infrarod retardationssensor laddningsstationen Rengdr laddningsstationens signalomrade.
o Sensor for atergang till docka
Omstart av roboten Roboten fungerar daligt Stang av roboten och ateraktivera den sedan.

Om roboten slutar reagera eller inte kan stdngas av, hall knappen ()
intryckt i 10 sekunder eller tryck pa strombrytaren for att tvinga fram

avstéangrjing. Tryck darefter pa och hall kvar knappen (V)i tre sekunder for Roboten later konstigt Ett frammande fér?mél kan ha fastnat i huvudborsten, sidoborsten eller ett av huvudhjulen. Stoppa roboten och ta
att sld pa roboten. bort eventuellt skrap.

Batteri

Roboten har ett hégpresterande litiumjonbatteri. Se till att den Roboten rengor inte langre bammladan dr full. Rengér den.

forblir valladdad for daglig anvandning for att bibehalla optimal effektivt eller lamnar damm Filtret &r blockerat. Rengér den.

batteriprestanda. Om roboten inte anvands under en langre tid bor du efter sig Ett fraimmande féremal har fastnat i huvudborsten. Rengér den.

stanga av den och ldgga undan den. For forebyggande av skador som
orsakas av 6verladdning bor roboten laddas om minst en gang var tredje
manad.
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Felsdkning

Problem

L6ésning

Laddningsstation

Roboten kan inte ansluta till WiFi

N&got ar fel med WiFi-anslutningen. Aterstall WiFi och ladda ner den senaste versionen av Dreamehome-appen och
forsok sedan att ansluta igen.

Platsbehdrighet ar inte 6ppen. Sakerstall att den tillatna platsen i appen for Dreamehome ar aktiverad.
wifi-signalen ar svag. Kontrollera att roboten befinner sig i ett omrdde med god WiFi-téckning.

5 GHz WiFi stods inte. Sakerstall att din robot ansluter till 2,4 GHz WiFi.

Anvandarnamnet eller l6senordet for WiFi ar felaktigt. Ange ratt anvandarnamn och l6senord.

Specifikationer
Robot
Modell RPM1GA

Laddningstid

Ca. 4 timmar

Nominell spdnning

14,4V =

Roboten utfér inte schemalagd
rengoring

Roboten har lg batteriniva. Schemalagd rengdéring startar inte om inte roboten har minst 15 % batteri kvar.

Nominell effekt

40w

Modell RCM11
Nominell ingang 20,0V 09A
Nominell utgang 20,0V 09A

Forbrukar roboten strém om
den redan ar fulladdad nar den
ldmnas pa laddningsstationen?

Det forbrukar valdigt lite strém och bidrar till att bibehalla optimal batteriprestanda att ldmna roboten pa
laddningsdockan nar den ar fulladdad.

Driftsfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maximal utgangseffekt

<20dBm

Laddare

Inget vatten kommer ut ur
vattentanken, eller bara lite
kommer ut

Kontrollera om det finns vatten i vattentanken.
Rengdér moppdynan om den blir smutsig.
Kontrollera att moppdynan ar korrekt installerad enligt brukaranvisningen.

Roboten aterupptar inte
rengdringen efter laddning

Kontrollera att roboten inte &r installd pa Stor-ej-laget (DND), vilket hindrar den fran att ateruppta rengdringen.
Roboten aterupptar inte rengoringen nar den laddas manuellt eller placeras pa laddningsstationen.

Roboten atervander inte till
laddningsstationen efter att ha
flyttats

Om roboten flyttas kan det leda till att den ompositionerar sig sjalv eller kartldgger omgivningen pa nytt. Om roboten

befinner sig for langt fran laddningsstationen kanske den inte kan atergd automatiskt pa egen hand, och i sa fall maste

du placera roboten manuellt pa laddningsstationen.
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FOr mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com

Modell

SA182H-200090V

Nominell ingang

100-240 V~50/60 Hz 0,4 A

Nominell utgang

200V=09A

Vid normal anvandning av utrustningen bor den hallas pa ett avstand av
minst 20 cm mellan antennen och anvandarens kropp.
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Bortskaffande och borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller &mnen som ar farliga for miljon. Innan du kasserar batteriet bor du se till att det tas ut av kvalificerade tekniker och
kasseras pa en lamplig atervinningscentral.

- batteriet maste avladgsnas fran apparaten innan det kasseras;
- apparaten maste kopplas ur fran elnatet nar batteriet tas ur;
- batteriet maste kasseras pa ett sakert satt.

VISA FORSIKTIGHET:

Innan du tar ut batteriet bor du koppla bort stromkallan och ta slut pa batteriet s mycket som majligt.

Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig atervinningscentral.

Utsatt inte roboten for miljoer med héga temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar, spola med vatten och s6k medicinsk hjalp.

Borttagningsguide

1. Vand pa roboten, anvand ett lAdmpligt verktyg for att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och avldgsna sedan locket.
2. 0m du vill ta bort batterierna behéver du forst koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-moderkortet.

WEEE-information

Alla produkter som bar denna symbol réknas som elektrisk/elektronisk utrustning (WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far inte sldngas

med osorterat hushallsavfall. Istallet bér du skydda manniskors hélsa och miljon genom att éverldmna din uttjdnta utrustning till en ldmplig

atervinningscentral, en plats som har utsetts av berérda myndigheter att hantera avfall fran elektrisk och elektronisk utrustning. Korrekt

avfallshantering och atervinning hjélper till att forhindra potentiella negativa konsekvenser fér miljon och manniskors halsa. Kontakta
_— installatoren eller lokala myndigheter om du vill ha mer information om platsen samt villkoren for sddana insamlingsstéallen.
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Turvallisuustiedot

Lue kayttéohjeet huolellisesti ennen laitteen kayttéa, jotta voidaan valttaa vaaranlaisen kaytén
aiheuttamat sahkoiskut, tulipalot ja henkilévahingot. Sdilyta ohjeet myéhempaa tarvetta varten.

Kayton rajoitukset

- Tuotetta eivat saa kayttaa alle 8-vuotiaat lapset tai henkilét, joiden fyysinen,

aisteihin liittyva tai alyllinen toimintakyky on rajoittunut tai joilla on vahan
kokemusta tai tietoa laitteiden kaytdsta, ilman vanhemman tai huoltajan
valvontaa. Nain varmistetaan laitteen turvallinen kaytté ja valtetaan mahdolliset
riskit. Lapset eivat saa puhdistaa tai huoltaa tuotetta ilman valvontaa.

-Lapset eivat saa leikkia laitteella. Varmista, etta lapset ja lemmikit pysyvat

turvallisen etdisyyden paassa robotista kaytén aikana.

- Tuote on tarkoitettu vain lattioiden siivoamiseen kotikaytossa. Ald kayta tuotetta

ulkona, muilla kuin lattiapinnoilla tai kaupallisissa tai teollisissa tiloissa.

-Jos laturi vaurioituu tai rikkoutuu, lopeta sen kayttd valittdmasti ja ota yhteytta

asiakaspalveluun.

- Al4 kayta robottia tiloissa, jotka ovat maantason ylapuolella ja joiden reunoilla

ei ole esteita.

- Ala aseta robottia ylosalaisin. Ald nosta robottia robotin suojuksesta tai

puskurista.

- Ala kayta robottia ympadristoissd, joiden lampaétila on yli 40 °C tai alle 0 °C, tai

lattiapinnalla, jolla on nestetta tai tahmeita tahroja.

-Nosta lattialla mahdollisesti olevat johdot ja kaapelit pois ennen robotin

kayttoa, jotta laite ei veda niitd mukanaan siivotessaan.

-Nosta sarkyvat tai pienet esineet pois lattialta, jotta robotti ei térmaa niihin ja

vaurioita niita.
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Bl Turvallisuustiedot
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Kayton rajoitukset

-Jotta robotti ei tartu kodin esineisiin, nosta irtotavarat, johdot ja kaapelit

pois siivousreitilta ennen laitteen kayttoa.

-Varo, etteivat hiukset, sormet tai muut kehon osat joudu robotin aukkoihin.
-Sailyta siivoustyOkalu poissa lasten ulottuvilta.
-Ala laita lapsia, lemmikkeja tai mitaan esineita robotin paalle, oli se

paikoillaan tai liikkeella.

- Ala kayta robottia palavien esineiden puhdistamiseen. Ala kayta robottia

helposti syttyvien nesteiden, sydvyttavien kaasujen tai laimentamattomien
happojen tai liuottimien siivoamiseen.

-Ald imuroi kovia tai teravia esineita. Ala paasta laitteeseen isoja kivia tai

paperinpaloja tai muita esineitd, jotka voivat tukkia sen.

-Varmista, etta robotti on kytketty pois paalta ja latausaseman virtapistoke

on irti, ennen laitteen puhdistusta tai huoltoa.

- Ala pyyhi robottia tai latausasemaa maralla liinalla tai nesteilla. Pestavien

osien on annettava kuivua kokonaan ennen niiden asettamista paikoilleen
ja kayttamista.

-Varmista, etta robotin virta on kytketty pois paalta kuljetuksen ajaksi.

Kuljeta laitetta sen alkuperaisessa pakkauksessa, jos mahdollista.

-Kayta tuotetta kayttbohjeiden mukaisesti. Kayttajat ovat vastuussa kaikista

tuotteen vaaranlaisesta kaytosta aiheutuvista menetyksista ja vahingoista.

Turvallisuustiedot

Akku ja lataus

Laserin
turvallisuustiedot

-Ala kdyta muiden valmistajien akkuja, latureita tai latausasemia. Kayta vain

RCM11-virtayksikon kanssa.

-Ala yrita purkaa, korjata tai muunnella akkua tai latausasemaa itse.

- Al sailyta latausasemaa lammonlahteen lahella.

-Ala puhdista aseman latauskoskettimia maralla liinalla tai marilla kasilla.
-Havita vanhat akut oikein. Tarpeettomat akut on toimitettava soveltuvaan

kierratyspisteeseen.

-Jos robottia ei kayteta pitkaan aikaan, lataa sen akku tayteen, kytke se pois

paalta ja sailyta sita viiledssa ja kuivassa paikassa. Lataa robotti uudelleen
vahintaan kolmen kuukauden valein, jotta akun varaus ei purkaudu
kokonaan.

-Tuote sisaltaa akun, jonka voi vaihtaa vain pateva asentaja tai

huoltopalvelu.

-Taman tuotteen laseranturi on standardin IEC 60825-1:2014/ EN 60825-

1:2014/ A11:2021 luokan 1 mukainen lasertuote. Valta katsomasta suoraan
laseriin.

LUOKAN 1 LASERTUOTE
LASERTUOTE KULUTTAJAKAYTTOON
EN 50689:2021

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. ilmoittaa, etta radiolaite tyyppid RPM1GA noudattaa direktiivid 2014/53/EU. Koko seloste EU-vaatimustenmukaisuudesta
on saatavilla osoitteessa https://global.dreametech.com

Sahkoinen kayttdohje on saatavilla sivustolla https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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] Tuotteen yleiskuvaus Tuotteen yleiskuvaus

Lisadtarvikkeet Robotti

Valmiiksi asennetut osat

© Telakoinnin / paikallisen siivouksen painike

- Paina lyhyesti lahettaaksesi robotin takaisin latausasemaan

- Pida painiketta pohjassa 3 sekunnin ajan aloittaaksesi paikallisen
siivouksen

© Virta-/siivouspainike

- Pida painiketta pohjassa 3 sekunnin ajan kytkeaksesi robotin
paalle tai pois

- Paina lyhyesti aloittaaksesi siivouksen, kun robotti on kytkettyna
paalle

Paaharja Vesi- ja polysailio Moppityynyn pidike Moppityyny

Laitteen tilan ilmaisin
- Sininen: Normaali siivous tai lataus
- Oranssi: Vika tai alhainen akku

Muut lisatarvikkeet

=— Yo

Siivoustydkalu Sivuharja Laturi Latausasema

‘————————o Wi-Fi-ilmaisin

o Kansi
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] Tuotteen yleiskuvaus

Robotti

° Seindanturi

o|Vesisailion vapautuslukko

oMoppityynyn pidikkeen vapautuslukot

—o Pistelaser-anturi

° Infrapuna-hidastusanturi
—o Latausaseman etsinnan
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o Tormaysanturija puskuri

Reuna-anturi

Latauskosketin

Sivuharja N

)

Latauskosketin

Kaantyva pyora

Reuna-anturi

o o

Reuna-anturi " o o E

P&apY6ra o E %;
0

*

o Paapyora

Paaharja

Keinukytkin o = = =
2 0250 %
° 0@0 °

o Tuuletusaukko

o Harjansuojuksen lukot

Tuotteen yleiskuvaus

Vesi- ja polysailio

Polysailio
o Polysailion kansi
@—0 Suodatin
o Sieni
o Ensidsuodatin
Vesisiilio o Vesisdilion tulppa
o Vesisailion vapautuslukko
Mopin osat
Moppityynyn
pidike
o Moppityynyn kiinnitysalue
Moppityyny

Latausasema

Virran merkkivalo o———

Signaalialue 00—

Latauskoskettimet o

Poistoaukko

[©]
g}—o Kelapylvas

Virtaliitanta
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lll Kodin valmistelu Ennen kayttéa

1. Irrota suojat 3. Aseta latausasema tasaiselle lattialle seinda
vasteen ja kytke se pistorasiaan

Huomio:

- Jata 1,5 metria vapaata tilaa latausaseman eteen ja 0,5 m metrid vapaata tilaa
sen molemmille puolille.

- Varmista robotin ja puhelimen valinen hyva yhteys tarkistamalla, etta robotti ja

Ennen siivousta: siirrd epavakaat, hauraat, arvokkaat tai vaaralliset
esineet ja siivoa johdot, vaatteet, lelut, kovat esineet ja teravat kohteet
lattialta, ettei robotti aiheuta vahinkoja tarketumalla, naarmuuntumalla tai

Ennen siivouksen aloittamista aseta portaiden ja sohvien eteen fyysiset
esteet, jotta siivous on sujuvaa.

latausasema ovat Wi-Fin kattavuusalueella.
kaatamalla. - Ala aseta latausasemaa paikkaan, jossa se on suorassa auringonvalossa tai
jossa muut esineet saattavat estaa sen signaalin, silla tdma voi estaa robotin
palaamisen asemaan.
]

OO0

4.Aseta robotti latausasemaan

Do

v

Avaa siivottavan huoneen ovi ja sijoita huonekalut niin, etta siivoukselle

Jotta robotti tunnistaa siivottavat alueet, dla seiso sen edessa tai

on tilaa. kynnyksen, kaytavan tai kapeiden kohtien edessa.
Huomio: Huomio:
- ! s eallE LAt ) ! ) = . iteltavaa ladata laitteen akku tdyteen ennen ensimmaista
- Valvo robottia ensimmaisella kayttokerralla ja poista mahdolliset esteet sen tielta. E,” chlis'te - v  robotti Dalaa | v v
- Ala imuroi kovia kohteita, kuten kivia, terdskuulia ja lelujen osia tai terdvia kohteita kuten rakennusjatettd, rikkoutunutta lasia ja nauloja, silla lattiapinta voi ) _ o L dyttokertaa. Nain varmistetaan, etta robottl palaa latausasemaan sujuvast.
naarmuuntua. Huomio: Aseta sivuharja laitteeseen. Harja napsahtaa, kun se on paikoillaan. - Ala siirrd latausasemaa, kun robotti siivoaa.
330
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Dreamehome-sovellukseen yhdistaminen

1. Lataa Dreamehome-sovellus Huomio:

- Laite toimii vain 2,4 GHz:n Wi-Fi-yhteydella.

- Varsinaiset toiminnot voivat olla sovelluspdaivitysten vuoksi erilaisia kuin tdssa
kayttdohjeessa mainitut. Noudata nykyisessa versiossa nakyvia ohjeita.

Lue robotin QR-koodi tai etsi se sovelluskaupasta nimelld "Dreamehome"
ladataksesi ja asentaaksesi sovelluksen.

3. Nollaa Wi-Fi-yhteys

Paina painikkeita () ja ("ysamaan aikaan ja pida painettuina, kunnes kuulet
aanen sanovan "Waiting for the network configuration (Odotetaan verkon
madrittelyd)". Jos Wi-Fi-ilmaisin palaa jatkuvasti valkoisena, Wi-Fi-yhteyden
nollaus onnistui.

Huomio: Jos robotti ei saa yhteytta sovellukseen, nollaa Wi-Fi-yhteys ja lisda
laite uudelleen.

2. Lisaé laite
Avaa Dreamehome-sovellus, valitse "@" oikeasta ylakulmasta ja lue

robottiin kiinnitetty QR-koodi uudelleen lisataksesi laitteen. Seuraa naytolla

nakyvia ohjeita Wi-Fi-yhteyden muodostamiseksi. Q 'D

Wi-Fi-ilmaisin ©

- Pois paalta: Ei yhteytta

- Nopeasti vilkkuva valkoinen valo:
Tukiaseman vapauttaminen

- Hitaasti vilkkuva valkoinen valo:
Yhdistetaan

- Jatkuva valkoinen valo: Yhdistetty
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Kaytto

1. Keinukytkin
Ota robotti kdyttéon painamalla pohjassa olevaa ON/OFF-keinukytkinta.

2. Laitteen kytkeminen paélle/pois

Pid4 painiketta () pohjassa 3 sekunnin ajan kytkedksesi robotin paalle.
Virran ilmaisinvalon tulisi palaa. Aseta robotti latausasemaan. Robotin pitdisi
kdynnistya automaattisesti ja aloittaa lataus. Kytkedksesi robotin pois paalta
siirrd robotti pois asemasta ja pida painiketta(’) pohjassa 3 sekunnin ajan.

3. Pikakartoitus

Kun verkko on maaritelty ensimmadisen kerran, seuraa sovelluksen ohjeita
kartan luomiseksi. Robotti aloittaa kartoittamisen ilman siivousta. Kun robotti
palaa asemaan, kartoitus on valmis ja kartta tallennetaan automaattisesti.

4. Siivouksen kdynnistdminen

Paina painiketta () lyhyesti aloittaaksesi siivouksen, kun robotti on
kytkettyna paalle. Robotti kartoittaa tarkan reitin, siivoaa seindnvierustat
jarjestelmallisesti ja viimeistelee jokaisen huoneen siivouksen S:n
muotoisin liikkein.

Huomio: Jos ainoastaan imurointi, irrota moppityynyn pidike.

5. Siivoustoiminto

Robotissa on nelja eri siivoustilaa: hiljainen, vakio, tehokas ja turbo.
Oletusvalintana on vakiotila. Siivoustilan voi valita sovelluksessa.

6. Pysdytys/lepotila

Robotin voi pysdyttaa siivouksen aikana painamalla mita tahansa
painiketta. Jos robotti on pysdytettyna yli 10 minuutin ajan, se siirtyy
lepotilaan automaattisesti. Kaikki robotin ilmaisinvalot sammuvat. Herata
robotti lepotilasta sovelluksella tai painamalla mita tahansa painiketta.

Huomio: Kun robotti on pysaytettynd, sen asettaminen latausasemaan lopettaa
kaynnissa olevan siivouksen.

7. Paikallinen siivous

Kun robotti on valmiustilassa tai pysaytettynd, pida painiketta (O pohjassa

3 sekunnin ajan kaynnistaaksesi paikallisen siivouksen. Tassa tilassa laite
siivoaa ympdrilldan olevaa 1,5 x 1,5 metrin kokoista neliSnmuotoista aluetta.
Kun paikallinen siivous on valmis, robotti palaa automaattisesti alkuperaiseen
sijaintiinsa ja pysahtyy.

Huomio: Paikallisen siivouksen aloittaminen lopettaa aiemmin kaynnissa olleen
siivouksen.robot.

8. Al4 hairitse (Do Not Disturb, DND) -tila

Kun robotti on Al héiritse -tilassa, robotti ei jatka siivousta ja virran ilmaisinvalo
sammuu. Al& héiritse -tila on oletuksena pois paalta. Voit kytked Al& hdiritse
-tilan paalle tai muuttaa sen aikaa sovelluksella. Oletuksena tila on paalla klo
22.00-8.00.

Huomio:

- Ajastetut siivoukset kaynnistyvat silti myos Ala hairitse -tilan aikana.
- Robotti jatkaa siivousta, kun Alé hairitse -tila paattyy.
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Bl Kaytto Sdadnnoéllinen huolto

Jotta robotti pysyisi hyvdssa kunnossa, on suositeltavaa noudattaa sovelluksessa esitettyja osien kayttdohjeita tai alla seuraavaa huoltotaulukkoa.

9. Ajastettu siivous

Voit ajastaa siivouskerrat Dreamehome-sovelluksessa. Robotti aloittaa
siivouksen automaattisesti maarattynd aikana ja palaa latausasemaan
siivouksen jalkeen.

10. Sovelluksen lisdtoiminnot

Seuraa sovelluksen ohjeita kayttadksesi lisatoimintoja. Sovellusversio on
saattanut paivittyd. Noudata nykyisessa versiossa nakyvia ohjeita.

11. Moppaustoiminnon kaytto

On suositeltavaa imuroida kaikki lattiapinnat vahintaan kolme kertaa
ennen ensimmadista moppausta, jotta siivousjalki on paras mahdollinen.

1) Kostuta moppityyny ja vaanna liika vesi pois. Aseta moppityyny paikoilleen
kuvan mukaisesti.

© o
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2) Tayta sailis vedella.

=
Huomio:

- Polysailion irrottaminen ennen vesisailion tayttamista on suositeltavaa polysailion
kostumisen valttamiseksi.
- Ala kayta puhdistus- tai desinfiointiaineita.

3) Liu'uta vesisdilid polysailiolla ja mopin osat takaisin robotin takaosaan,
kunnes ne napsahtavat paikalleen. Aloita siivous painamalla painiketta
tai Dreamehome-sovelluksella.

Huomio:
- Moppaustoimintoa ei suositella matoille.
- Saada veden virtausta sovelluksella.

Osa Huolletaan Vaihdetaan

Jokaisen 3-6 kuukauden

Moppityyny kayttokerran jalkeen | valein

Pasharja 6-12 kuukauden

valein
POLySaIlis dai Kerran kahdessa
Olysailion suodatin viikossa 3-6 kuukauden
Sivuharja valein
Latausaseman

signaalialue

Latauskoskettimet

Kaantyva pyéra

‘ Kerran /
Puskuri kuukaudessa

Pistelaser-anturi

Seindanturi

Reuna-anturit

Vesisailio
Puhdistetaan
tarvittaessa

Pélysailié

Huomio: Vaihtovalin pituus vaihtelee robotin kayton mukaan. Jos laitteelle
tapahtuu jotakin poikkeuksellista, osat on vaihdettava.
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ll Siannollinen huolto sdaannollinen huolto

Puhdista moppityyny Puhdista puhdasvesisailio Polysailion ja suodattimen puhdistus
1. Irrota mopin osat painamalla vapautuslukkoja moppityynyn pidikkeessa. 1. Kaada sdilidssa oleva vesi pois. Puhdista vain vedella ja anna osan o o 3. Irrota suodatin ja napauta sen koria kevyesti.
Irrota moppityyny pidikkeestaan. kuivua itsekseen ennen sen asettamista paikoilleen. 1. Irrota vesisailio pélysaili6lla painamalla vesisailion vapautuslukkoa.

Huomio: Ala altista sailiota suoralle .
Huomio: Ala yritd puhdistaa suodatinta harjalla, sormin tai teravalla

esineelld, jotta suodatin ei vaurioidu.

2. Irrota moppityyny, puhdista se pelkalld vedelld ja anna sen kuivua itsekseen 2. Avaa polysadilion kansi ja tyhjenna sailié kuvan mukaisesti. 4. Huuhtele polysdilio ja suodatin vedelld ja kuivaa ne kokonaan
ennen sen asettamista paikoilleen. ennen niiden asettamista paikoilleen.

Huomio:
- Huuhtele polysailio ja suodatin vain puhtaalla vedella. Ala kayta pesuaineita.
- Kayta pélysailiota ja suodatinta vain taysin kuivina.
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] Siinnéllinen huolto

Padharjan puhdistus Padpyordn / kddntyvan pyoran puhdistus

1.Irrota harjansuojus painamalla sen lukkoja sisdanpdin. Nosta harja irti
robotista.

Huomio: Kayta pienta ruuvimeisselid tai muuta tyokalua erottaaksesi kadantyvan
pyoran akselin ja renkaan toisistaan.

Sivuharjan puhdistus

Vedd sivuharja ulos ja irrota harjaan tarttuneet hiukset laitteen mukana
tulevalla puhdistustytkalulla.

Huomio: Al veda hiuksia pois harjasta voimakkaasti. Harja voi vaurioitua. %
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sdannollinen huolto

Puhdista anturit

Pyyhi kuvassa nakyvéat anturit ja latauskoskettimet pehmealld ja kuivalla liinalla.
Huomio: Marka liina voi vaurioittaa robotin ja latausaseman herkkid osia. Kayta laitteen puhdistukseen kuivaa liinaa.

o Pistelaser-anturi

Seindanturi o

o Tormaysanturi ja puskuri

o Infrapuna-hidastusanturi
o Latausaseman etsinnan
Reuna-anturi

Robotin uudelleenkdynnistys
Latauskosketin o o Latauskosketin

Jos robotti ei vastaa tai sita ei voi kytked pois paaltd normaalisti, paina
painiketta () ja pida se pohjassa 10 sekunnin ajan, jotta laite kytkeytyy

5 6 pois paalta. Paina sitten painiketta () 3 sekunnin ajan kytkedksesi robotin
Reuna-anturi =R J° i 0 paalle.

Akku

Robotissa on tehokas litiumioniakku. Varmista, ettd akussa on aina
riittdvasti varausta pdivittaiseen kayttéon, jotta akun suorituskyky pysyy
hyvana. Jos robottia ei kayteta pitkaan aikaan, lataa sen akku tayteen,
kytke se pois paalta ja varastoi se. Robotti tulisi ladata vahintdan kolmen
kuukauden valein, jotta sen akun varaus ei purkaudu kokonaan.
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] Vianetsinta

Ongelma

Ratkaisu

Robotti ei kdynnisty

Akun varaus on vahissa. Lataa robotin akku latausasemassa ja yritd uudelleen.
Akun l@mpatila on lilan matala tai korkea. On suositeltavaa kayttaa laitetta ympadristdssa, jonka lampaotila on 0-40°C.

Robotti ei lataudu

Latausasema ei saa virtaa. Varmista, etta laturin molemmat paat on kytketty oikein.
Heikko yhteys. Puhdista latausaseman ja robotin latauskoskettimet.

Robotti ei palaa latausasemaan

Latausaseman ympdrilld on liikaa esteitd. Aseta latausasema avoimempaan paikkaan.
Puhdista aseman signaalialue.

Robotti ei toimi oikein

Kytke robotti pois pdaltd ja kdynnistd se uudelleen.

Robotti pitdd outoa danta

Harjoihin tai paapyoriin voi olla takertunut vierasesine. Pysdyta robotti ja irrota mahdolliset roskat.

Robotti ei siivoa tehokkaasti tai
jattaa jalkeensa polya

Polysailié on taynnd. Puhdista se.
Suodatin on tukossa. Puhdista se.
Padharjassa on vierasesine. Puhdista se.
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Vianetsinta

Ongelma

Ratkaisu

Robotti ei saa Wi-Fi-yhteytta

Wi-Fi-yhteydessa on vikaa. Nollaa Wi-Fi-yhteys ja lataa Dreamehome-sovelluksen uusin versio. Yritd sitten yhdistamista
uudelleen.

Sijaintitiedon kayttélupaa ei ole annettu. Varmista, ettd Dreamehome-sovelluksella on sijaintitiedon kayttdlupa.
Wi-Fi-signaali on heikko. Varmista, etta robotti on paikassa, jossa Wi-Fi-verkon kattavuus on hyva.

5 GHz:n Wi-Fi-yhteytta ei tueta. Varmista, etta robotti ottaa yhteyden 2,4 GHz:n Wi-Fi-verkkoon.

Wi-Fi-verkon kdyttdjatunnus tai salasana on vadrin. Anna oikea kayttajatunnus ja salasana.

Robotti ei tee ajastettua siivousta

Robotin akun varaus on vahissa. Ajastettu siivous ei kdynnisty, jos robotin akun varaus on alle 15 %.

Kuluttaako robotin jattéminen
latausasemaan virtaa, jos se on jo
ladattu tayteen?

Robotin jattdminen latausasemaan tdyden latauksen jalkeen kuluttaa hyvin vahan sahkda ja auttaa pitdmaan akun
hyvassa kunnossa.

Sailiosta ei tule vetta tai vetta
tulee liian vahan.

Tarkista, ettd vesisailidssa on vetta.
Puhdista moppi, jos se on likainen.
Varmista, ettd moppityyny on asetettu oikein kdyttdohjeen mukaisesti.

Robotti ei jatka siivousta latauksen
jalkeen

Varmista, ettei robotti ole Al& héiritse -tilassa, joka estad siivouksen jatkamisen.
Robotti ei jatka siivoamista, kun sitad ladataan tai se asetetaan latausasemaan manuaalisesti.

Robotti ei palaa latausasemaan
siirtdamisen jalkeen

Robotin siirtdminen voi aiheuttaa sen, etta laite muuttaa asentoaan tai kartoittaa ympdristdnsa uudelleen. Jos robotti
on lilan kaukana latausasemasta, se ei ehkd pysty palaamaan automaattisesti. Téssa tapauksessa robotti on vietdva
latausasemaan manuaalisesti.

Jos tarvitset lisatietoja tai tukea, ota yhteytta asiakaspalveluumme: https://global.dreametech.com
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] Tiedot Akun havittdminen

Robotti Latausasema Kiinted litiumioniakku sisaltad ymparistélle haitallisia aineita. Akun hévittdmiseksi patevan asentajan on irrotettava akku laitteesta ja akku on toimitettava
soveltuvaan kierratyspisteeseen.
) - akku on irrotettava laitteesta ennen sen hdvittamista,
Malli RPM1GA Malli RCM11 . e . . .
- laite on kytkettava irti verkkovirrasta ennen akun irrottamista,
' ) - akku on havitettava turvallisesti.
Latausaika N. 4 tuntia Nimellinen ottoteho 20,0V =109A
Nimellisjannite 14,4V —= ) ) VARO:
Nimellinen antoteho 200V = 09A Irrota laite verkkovirrasta ennen akun irrottamista ja kuluta akun varausta mahdollisimman paljon.
Nimellisteho 40w Tarpeettomat akut on toimitettava soveltuvaan kierratyspisteeseen.
Al4 altista korkeille lampétiloille, silld akku voi rajahtaa.
Kaytt6taajuus 2400-2483,5 MHz Laturi Jos akku vaurioituu, siitd voi valua nestettd. Jos altistut akkunesteelle, huuhtele altistunut kohta vedelld ja hakeudu hoitoon.
Enimmadisantoteho < 20dBm I
Malli SA182H-200090V rrotus
1. Kaanna robotti ympari, irrota robotin takaosan ruuvit sopivalla ty6kalulla ja irrota kansi.
Nimellinen ottoteho 100-240 V~50/60 Hz 0,4 A 2. Kytke akun ja piirilevyn vdliset navat pois paalta akun irrottamiseksi.
Nimellinen antoteho 20,0V = 0,9A

Normaalissa kaytossa laitteen antenni on pidettava vahintdan 20 cm:n
etdisyydella kayttdjan kehosta.

WEEE-tiedot

Kaikki talld symbolilla merkityt tuotteet ovat sdhké- ja elektroniikkalaiteromua (WEEE, direktiivin 2012/19/EU mukaisesti), eika niitd saa havittaa
kotitalouden sekajatteen mukana. Terveyden ja ympadristdn suojelemiseksi vie hdvitettavat laitteet sdhko- ja elektroniikkalaitteille tarkoitettuun,
paikallisten viranomaisten maaréamadaan kerdys- ja kierratyspisteeseen. Oikeaoppinen hdvitys ja kierrdtys ehkdisee haitallisia ymparisto- ja
terveysvaikutuksia. Jos tarvitset lisatietoja kerdyspisteiden sijainnista ja toiminnasta, ota yhteyttd asentajaan tai paikallisiin viranomaisiin.
|
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R Sikkerhedsoplysninger

For at undga elektrisk stad, brand eller skader forarsaget af forkert brug af apparatet, bedes du lese
brugervejledningen omhyggeligt, far du bruger apparatet, og opbevare den for fremtidig reference.

Brugsbegraensninger - Dette produkt bgr ikke bruges af bgrn yngre end 8 ar eller personer med
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fysiske, sensoriske, intellektuelle mangler eller begreenset erfaring eller
viden uden opsyn af en foraelder eller vaerge for at sikre sikker drift og for
at undga enhver risiko. Rengaring og vedligeholdelse ma ikke udfgres af
barn uden opsyn.

-Barn ma ikke lege med dette produkt. Sgrg for, at barn og keeledyr holdes

pa sikker afstand fra robotten, mens den er i drift.

-Dette produkt er kun til gulvrenggring i hjemmet. Brug den ikke udendars,

pa ikke-gulvoverflader eller i kommercielle eller industrielle omgivelser.

-Hvis opladeren bliver beskadiget eller er gdet i stykker, skal du straks

stoppe med at bruge den og kontakte eftersalgsservice.

-Brug ikke robotten i et omrade ophangt over jordoverfladen uden en

beskyttende barriere.

-Placer ikke robotten pa hovedet. Brug ikke robotdaekslet eller kofangeren

som handtag for robotten.

-Brug ikke robotten ved en omgivende temperatur over 40 °C eller under 0

°C eller pa et gulv med vaesker eller kleebrige stoffer.

-Saml eventuelle kabler op fra gulvet, fgr du bruger robotten, for at

forhindre, at den traekker i dem under renggring.

-Fjern skragbelige eller sma genstande fra gulvet for at forhindre robotten i

at stgde ind i og beskadige dem.

Sikkerhedsoplysninger

Brugsbegraensninger - For at forhindre beskadigelse eller skade ved at treekke, skal du fjerne

eventuelle lgse genstande fra gulvet og fjerne kabler eller netledninger pa
renggringsvejen, far du betjener apparatet.

-Hold har, fingre og andre kropsdele vaek fra robottens sugeabning.
-Opbevar renggringsveerktgjet utilgeengeligt for barn.
-Anbring ikke barn, keeledyr eller andre ting oven pa robotten, uanset om

den star stille eller beveeger sig.

-Brug ikke robotten til at renggre varme genstande. Brug ikke robotten til at

opsamle braendbare vaesker, eetsende gasser eller ufortyndede syrer eller
oplgsningsmidler.

-Stgvsug ikke harde eller skarpe genstande. Brug ikke apparatet til at

samle genstande op, sasom sten, store stykker papir eller noget, der kan
tilstoppe apparatet.

-Sgrg for, at robotten er slukket, og at ladestationen er taget ud af stikket,

far renggring eller vedligeholdelse udfgres.

-Brug ikke en vad klud til at tarre af eller nogen form for vaeske til at skylle

robotten og ladestationen. Vaskbare dele skal t@grres helt, fgr de installeres
og bruges.

-Sgrg for, at robotten er slukket, nar den transporteres og opbevares i den

originale emballage, hvis det er muligt.

-Brug venligst dette produkt i overensstemmelse med instruktionerne i

brugervejledningen. Brugere er ansvarlige for ethvert tab eller skade, der
opstar som falge af forkert brug af dette produkt.
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R Sikkerhedsoplysninger
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Batterier og
opladning

Lasersikkerheds-
information

-Brug ikke batterier, opladere eller ladestationer fra tredjepart. Brug kun med

RCM11 forsyningsenhed.

-Forsgg ikke at adskille, reparere eller &ndre batteriet eller ladestationen pa

egen hand.

-Placer ikke ladestationen i naerheden af en varmekilde.
-Brug ikke en vad klud eller vade haender til at tgrre eller renggre dockens

ladekontakter.

-Bortskaf ikke gamle batterier forkert. Ungdvendige batterier skal kasseres

pa et passende genbrugssted.

-Hvis robotten ikke skal bruges i en laengere periode, skal den oplades helt,

derefter slukkes og opbevares pa et kgligt, tart sted. Genoplad robotten
mindst en gang hver 3. maned for at undga overafladning af batteriet.

-Dette produkt indeholder batterier, som kun kan udskiftes af kvalificerede

teknikere eller eftersalgsservice.

-Lasersensoren i dette produkt opfylder standarden IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 for laserprodukter i klasse 1. Undga venligst direkte
gjenkontakt med den under brug.

KLASSE 1 LASERPRODUKT
FORBRUGERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

Hermed erklaerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. at radioudstyrstypen RPM1GA er i overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU. Hele EU-
overensstemmelseserklaeringen kan findes pa fglgende internetadresse: https://global.dreametech.com

Hele e-vejledningen kan findes pa https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Produktoversigt
Tilbehar

Forudinstalleret tilbehar

111100

o2 ——— ooy
m——CC T —
I AL

Hovedbgrste 2-i-1 vandtank med st@vbeholder

Andet tilbehor

=— o

Renggringsvaerktgj Sidebgrste

Moppepudeholder

Oplader

Moppepude

Ladestation
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Produktoversigt

Robot

348

© Dock/pletrenggringsknap
- Tryk kortvarigt for at sende robotten tilbage til ladestationen
- Tryk og hold i 3 sekunder for at starte pletrengaring

© Teend/sluk-knap/renggringsknap
- Tryk og hold i 3 sekunder for at taeende eller slukke
- Tryk kortvarigt for at starte renggringen, efter at robotten er

Statusindikator
- Bla: Normal renggring eller opladning
- Orange: Fejl eller lavt batteriniveau

‘———————o Wi-Fi indikator

o Forside

Produktoversigt

Robot
Kantsensor
Opladningskontakt Opladningskontakt
O 5 o
o Kantsensor Sidebgrste oo = Omnidirektionelt hjul
Kantsensor . o[ ] a0 Kantsensor
o{Udlgserclips til vandtank Hovedhjul % i o % o Hovedhjul
0
oUdlgserclips til moppepudeholder C = - Hovedbarste

Vippekontakt o = o Bgrstebeskyttelsesklemmer
o o
o 20 /
V\U@M

—o Lasersensorpunkt

o Luftudtag

o Kollisionsdetektionssensor og kofanger

Infrargd decelerationssensor
—o Sensor for returnering til ladestation
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R Produktoversigt

2-i-1 vandtank med stgvbeholder Ladestation

Stgvbeholder Strgmindikator o———

o Stgvbeholderdeeksel

Signaleringsomrade o

°© Svamp

o Hovedfilter Opladning af kontakter o

Vandtank oVandtankprop

Stikkontakt

o Udlgserclips til vandtank

Moppe samling
Moppepudeholder Strgmport

€]
g}—o Omviklingspind

oMoppepudens fastggrelsesomrade

Moppepude
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Forberedelse af dit hjem

Fgr renggring skal du flytte ustabile, skrgbelige, veerdifulde eller farlige
genstande vk og rydde op i kabler, klude, legetgj, harde genstande og
skarpe genstande pa gulvet for at undgd, at det bliver viklet ind i, ridset
eller veeltet af robotten og forarsager skade.

000

v

Abn dagren til det rum, der skal renggres, og seet mgblerne i deres rigtige

sted for at skabe mere plads.

Bemeerk:

Inden renggring placeres en fysisk barriere ved kanten af trappen og
sofaen for at sikre sikker og smidig drift af robotten.

|
D

nna

For at forhindre at robotten ikke kan genkende det omrade, der skal
renggres, ma du ikke sta foran robotten, teersklen, gangen eller smalle
steder.

- Nar du betjener robotten for farste gang, skal du fglge den rundt under renggring for at fierne eventuelle forhindringer i tide.
- Stevsug ikke harde genstande som sten, stalkugler og legetgjsdele eller skarpe genstande som byggeaffald, glasskar og sem, da gulvet ellers kan blive ridset.
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For brug

3. Placer opladningsdokken pa den jeevne jord

1. Fjern beskyttelseselementerne
mod vaeggen, og tilslut den til en stikkontakt

>15m >0,5m

Bemeerk:

- Hold det umiddelbare omrade 1,5 m foran opladningsdocken og 0,5 m til
begge sider fri for genstande.

- For at sikre, at du kan oprette forbindelse til robotten med din telefon, skal du
sgrge for, at robotten og ladestationen er inden for WiFi-omradet.

- Placer ikke ladestationen i et omrade med direkte sollys, eller hvor andre
genstande kan blokere signalet, da dette kan forhindre robotten i at vende
tilbage til ladestationen.

4. Place robotten pa ladestationen for at oplade

Bemeerk:

- Oplad din robot helt fgr brug fgrste gang. Dette sikrer, at robotten vender
tilbage til ladestationen med succes.

- Flyt ikke ladestationen, mens robotten gar rent.

Bemeerk: Monter sidebgrsten, indtil den klikker pa plads.
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Opret forbindelse med Dreamehome-appen

1. Download Dreamehome-appen Bemerk:
- Kun 2,4 GHz Wi-Fi understgttes.

- P& grund af opgraderinger af app-softwaren kan de faktiske handlinger afvige
fra anvisningerne i denne vejledning. Falg instruktionerne baseret pa den
aktuelle appversion.

Scan QR-koden pa robotten, eller sgg efter "Dreamehome" i appbutikken for at
downloade og installere appen.

3. Nulstil Wi-Fi

Tryk pa og hold knapperne () og () nede samtidigt, indtil du hagrer en
stemmemeddelelse, der siger: "Waiting for the network configuration"
(Venter pa netveerkskonfigurationen). Nar Wi-Fi-indikatoren bliver konstant
hvid, er Wi-Fi blevet nulstillet.

Bemeaerk: Hvis din robot ikke kan oprette forbindelse til appen, skal du nulstille
Wi-Fi og tilfgje enheden igen.

2. Tilfgj enhed @
Abn Dreamehome-appen, tryk p& "®" gverst til hgjre, og scan derefter QR-
koden igen for at tilfgje enheden. Fglg vejledningen for at afslutte Wi-Fi-

forbindelsen. Q 'P
.

Wi-Fi indikator ©

+ SLUKKET: Ikke tilsluttet

- Hurtigt blinkende hvidt:
Frigivelse af hotspot

- Langsomt blinkende hvidt:
Tilslutter

- Konstant hvid: Tilsluttet
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IR Hvordan man bruger

1. Vippekontakt
Tryk pa TAND/SLUK-vippekontakten i bunden for at aktivere robotten.

2. Teend/sluk

Tryk pa og hold knappen () nede i 3 sekunder for at teende robotten.
Strgmindikatoren bgr veaere teendt. Placer robotten pa ladestationen, robotten
bgr teende automatisk og begynde at oplade. For at slukke robotten skal du
flytte robotten veek fra docken og trykke p& og holde knappen () nedei 3
sekunder.

3. Hurtig kortlaegning

Nar du har konfigureret netveerket for fgrste gang, skal du falge instruktionerne
pa appen for hurtigt at oprette et kort, og robotten vil begynde at kortleegge
uden at renggre. Kortleegningsprocessen vil blive afsluttet, nar robotten vender
tilbage til docken, og kortet gemmes automatisk.

4. Start renggring

Tryk kortvarigt pa knappen () for at starte renggringen, efter at robotten er
tendt. Robotten vil derefter ngjagtigt kortlaegge en rute, metodisk rengare
langs kanter og veegge og derefter afslutte med at renggre hvert rum i et
S-formet manster for at sikre et grundigt arbejde.

PR 000000

Bemeerk: Hvis der kun skal stavsuges, bedes du fjéme moppepudeholderen.
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5. Renggringstilstand

Robotten har fire renggringstilstande: Stille, Standard, Steerk og Turbo.
Standardtilstanden er Standard. Du kan angive renggringstilstanden i
appen.

6. Pause/dvaletilstand

Nar robotten kerer, skal du trykke pa en vilkarlig knap for at seette den

péa pause. Hvis robotten er sat pa pause i mere end 10 minutter, gar den
automatisk i dvaletilstand. Alle indikatorer pa robotten slukkes. Tryk pa en
vilkarlig knap pa robotten, eller brug appen til at vaekke robotten.

Bemeerk: Hvis robotten seettes pd pause og placeres pa ladestationen, afsluttes den
aktuelle renggringsopgave.

7. Pletrenggring

Nar robotten er sat pa pause eller i standbytilstand, skal du trykke pa og holde
knappen (O nede i 3 sekunder for at starte pletrenggringstilstand. | denne
tilstand vil den renggre et kvadratisk omrade pa 1,5x1,5 meter direkte omkring
robotten. Nar pletrenggringen er feerdig, vil robotten automatisk vende tilbage
til sin oprindelige placering og stoppe med at arbejde.

Bemeerk:Aktivering af pletrenggringstilstand afslutter robottens aktuelle
renggringsopgave.

8. Forstyr ikke-tilstand (DND)

Nar robotten er indstillet til Forstyr ikke-tilstand (DND), vil robotten blive
forhindret i at genoptage renggringen, og stremindikatoren slukker. Forstyr
ikke-tilstanden er deaktiveret som standard fra fabrikken. Du kan bruge appen
til at aktivere Forstyr ikke-tilstand eller eendre Forstyr ikke-perioden. Forstyr
ikke-perioden er som standard 22:00-8:00.

Bemeerk:

- De planlagte renggringsopgaver vil blive udfgrt til tiden i Forstyr ikke-perioden.

- Robotten vil genoptage oprydningen, hvor den slap, efter at Forstyr ikke-perioden
udlgber.

Hvordan man bruger

9. Planlagt renggring

Du kan planlaegge renggringstiden i Dreamehome-appen. Robotten starter
automatisk renggringen pa det angivne tidspunkt og vender derefter tilbage til
ladestationen for at genoplade, nar renggringen er faerdig.

10. Yderligere app-funktioner

Folg instruktionerne pa app-greensefladen for at bruge flere funktioner.
Versionen af appen er muligvis blevet opdateret; fglg venligst instruktionerne
baseret pa den aktuelle appversion.

11. Brug moppefunktionen
Det anbefales, at alle gulve stgvsuges mindst tre gange fgr den farste
moppesession for at opna en bedre renggringseffekt.

1) Fugt moppepuden og vrid overskydende vand ud. Installer moppepuden
som vist i diagrammet.

G o

2) Fyld tanken med vand.

=
Bemeerk:

- Det anbefales at fierne stgvbeholderen, fgr du fylder tanken med vand, for at
undgd, at stgvbeholderen bliver vad.
- Brug ikke rengarings- eller desinfektionsmiddel.

3) Skub 2-i-1-vandbeholderen med stavbeholder og moppeenhed ind pa
bagsiden af robotten, indtil den klikker pa plads. Tryk pa knappen () eller
brug Dreamehome-appen til at starte renggringen.

Bemeerk:
- Det anbefales ikke at bruge moppefunktionen pa tepper.
- Brug appen til at justere vandstrsmmen efter behov.
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B Rutinemaeaessig vedligeholdelse

For at holde robotten i god stand, anbefales det at se, hvilket tilbehgr der kan bruges med robotten i appen eller fglgende tabel for rutinemeaessig
vedligeholdelse.

Del Vedligeholdelsesfrekvens Udskiftningsperiode
Moppepude Efter hver brug Hver 3. til 6. maned
Hovedbagrste Hver 6. til 12. maned
Filter til stavbeholder En gang hver 2. uge

Hver 3. til 6. maned
Sidebgrste

Ladningsdockkens
signalomrade

Opladning af kontakter

Omnidirektionelt hjul

Kofanger En gang hver maned /
Lasersensorpunkt
Kantsensor
Kantsensorer
Vandtank
Renggr det efter behov /

Stgvbeholder

Bemeaerk: Udskiftningsfrekvensen afhaenger af din brug af robotten. Hvis
der opstar en undtagelse pa grund af seerlige omsteendigheder, bgr delene
udskiftes.
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Rutinemaessig vedligeholdelse

Renggr moppepuden Renggr vandtanken
1. Tryk pa udlgserclipsene pa moppepudeholderen for at fijerne 1. Heeld vandet ud i tanken. Renggr kun med vand og lad det lufttarre
moppeenheden. Treek moppepuden af moppepudeholderen. fgr geninstallation.

Bemaerk: Udseet ikke tanken direkte for sollys.

2. Renggr kun moppepuden med vand, og lad den lufttarre, for den
geninstalleres.
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Il Rutinemeessig vedligeholdelse Rutinemeaessig vedligeholdelse

Renggr stgvbeholderen og filteret Renggr hovedbgrsten Rengar hovedhjulet/universalhjulet
i i igti 3 1.Tryk bgrstebeskyttelsesklemmerne indad for at fjerne bgrsteskaermen o
1. Tryk pa udlgserclipsen for vandbeholderen for at fjerne 2-i-1- 3. Fjern filteret og bank forsigtigt pa dets kurv. l(aftyb(arsten ud afyrobotten. ’ g

vandbeholderen med stgvbeholder.

Bemeerk: Forsgg ikke at renggre filteret med en barste, en finger eller skarpe
genstande for at forhindre beskadigelse.

Bemeerk: Brug et veerktgj sdsom en lille skruetraekker til at adskille akslen og

2. Abn deekslet til stevbeholderen, og tem beholderen som vist p& billedet. 4. Skyl stevbeholderen og filteret med vand, og ter dem helt, for de deekket pa det drejelige hjul.
seettes pa igen.

—t 4‘» 2.2ru§ et korrekt renggringsveerktgj til at fierne eventuelle har, der er viklet Rengar sidebgrsten
ind i barsten.
i Treek sidebgrsterne ud, og brug det inkluderede renseveerktgj til at fijerne

eventuelle har, der er filtret sammen pé& barsten.

seen
°@e nfo
T S Iy,
Bemaerk: ‘ ) o %
- Skyl kun stevbeholderen og filteret med rent vand. Brug ikke noget Bemeerk: Treek ikke har, der er viklet ind i hovedbagrsten, for meget. Ellers kan

renggringsmiddel. barsten blive beskadiget.
- Brug kun stevbeholderen og filteret, ndr de er helt tarre.
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R Rutinemeaessig vedligeholdelse

Renggr sensorerne

Tor sensorer og ladekontakter af med en blgd og ter klud, som vist pa billedet.
Bemeerk: Vade klude kan beskadige falsomme elementer i robotten og ladestationen. Brug tarre klude til renggring.

o Lasersensorpunkt

Kantsensor o

o Kollisionsdetektionssensor og kofanger

° Infrargd decelerationssensor
o Sensor for returnering til ladestation

Robotten genstarter

Hvis robotten holder op med at reagere eller ikke kan slukkes, skal du trykke
pa knappen () og holde den nede i 10 sekunder eller trykke pa TANK/
SLUK-vippekontakten for at tvinge den til at slukke. Hold derefter knappen
() nede i 3 sekunder for at teende robotten.

Batteri

Robotten indeholder en hgjtydende lithium-ion batteripakke. Sgrg for,

at den forbliver godt opladet til daglig brug for at opretholde optimal
batteriydelse. Hvis robotten ikke bruges i leengere tid, skal du slukke den
og laegge den vek. For at forhindre skader fra overafladning skal robotten
genoplades mindst en gang hver tredje maned.
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Fejlfinding

Problem

Lgsning

Robotten teender ikke

Batteriniveauet er lavt. Genoplad robotten ved ladestationen, og prgv derefter igen.

Batteriets temperatur er for lav eller for hgj. Det anbefales at bruge apparatet ved en temperatur pa mellem 0 °C (32 °F)
0g 40 °C (104 °F ).

Robotten genoplader ikke

Ladestationen modtager ikke stram. Bekreeft, at begge ender af opladeren er tilsluttet korrekt.
Darlig kontakt. Renggr ladekontakterne pa ladestationen og robotten.

Robotten vender ikke tilbage til
ladestationen

Der er for mange forhindringer omkring ladestationen. Placer ladestationen i et mere dbent omrade.
Renger dockens signalomrade.

Robotten fungerer ikke

Sluk robotten og genaktiver den.

Robotten laver en meerkelig lyd

Et fremmedlegeme kan veere fanget i hovedbgrsten, sidebgrsten eller et af hovedhjulene. Stop robotten og fjern
eventuelt snavs.

Robotten rengar ikke leengere
effektivt eller efterlader stgv

Stgvbeholderen er fuld. Renggr det.
Filteret er blokeret. Renggr det.
Et fremmedlegeme er fanget i hovedbgrsten. Renggr det.
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Fejlfinding

Problem

Lgsning

Robotten kan ikke oprette
forbindelse til Wi-Fi

Der er noget galt med Wi-Fi-forbindelsen. Nulstil Wi-Fi og download den nyeste version af Dreamehome-appen, og
prov derefter at oprette forbindelse igen.

Placeringstilladelse er ikke aben. Sgrg for, at lokationstilladelsen pa Dreamehome-appen er aktiveret.
Wi-Fi-signalet er svagt. Serg for, at robotten er i et omrdde med god Wi-Fi-daekning.

5 GHz Wi-Fi understgttes ikke. Sgrg for, at din robot opretter forbindelse til 2,4 GHz Wi-Fi.

Brugernavnet eller adgangskoden til Wi-Fi er forkert. Indtast det korrekte brugernavn og adgangskode.

Ladestation

Robotten udfarer ikke planlagt
renggring

Robotten har lavt batteriniveau. Planlagt rengaring starter ikke, medmindre robotten har mindst 15 % batteri tilbage.

Specifikationer

Robot
Model RPM1GA
Opladningstid Ca. 4 timer
Nominel spending 14,4V =
Nominel effekt 40 W

Bruger det strgm at lade robotten
sidde pa ladestationen, hvis den
allerede er fuldt opladet?

At efterlade robotten pa ladestationen, efter at den er fuldt opladet, bruger meget lidt elektricitet og hjelper med at
opretholde optimal batteriydelse.

Driftsfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maksimal
udgangseffekt

Der kommer ikke vand ud af
vandtanken, eller der kommer kun
en lille smule

Kontroller, om der er vand i vandbeholderen.
Rengg@r moppen, hvis den bliver snavset.
Sgrg for, at moppepuden er installeret korrekt i henhold til brugervejledningen.

< 20dBm

Robotten genoptager ikke
renggringen efter opladning

Sgrg for, at robotten ikke er indstillet til Forstyr ikke-tilstand (DND), som forhindrer den i at genoptage renggringen.
Robotten genoptager ikke renggringen, nar den manuelt genoplades eller placeres pa ladestationen.

Robotten vender ikke tilbage til
ladestationen efter at veere blevet
flyttet

Flytning af robotten kan fa den til at flytte sig selv eller kortleegge sine omgivelser igen. Hvis robotten er for langt fra
ladestationen, kan den muligvis ikke automatisk vende tilbage af sig sely, i sa fald skal du manuelt placere robotten pa
ladestationen.

For mere support, kontakt os via https://global.dreametech.com
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Model RCM11
Nominel input 20,0V = 09A
Nominel output 20,0V =09A
Oplader
Model SA182H-200090V
Nominel input 100-240 V~50/60Hz 0,4 A
Nominel output 20,0V = 0,9A

Under normal brug begr dette udstyr holdes i en afstand pa mindst 20 cm
mellem antennen og brugerens krop.
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Il Bortskaffelse og fjernelse af batteri Informacao de seguranca

Det indbyggede lithium-ion-batteri indeholder stoffer, der er skadelige for miljget. Fgr du bortskaffer batteriet, skal du sgrge for, at batteriet fiernes af Para evitar ChOC]UES eletrlcos, incéndios ou ferimentos causados pela utlllzagao incorreta do apare"ho’

kvalificerede teknikere og kasseres pa et passende genbrugssted.
- batteriet skal fjernes fra apparatet, fgr det kasseres;

- apparatet skal afbrydes fra lysnettet, nar batteriet tages ud;

- batteriet skal bortskaffes sikkert.

FORSIGTIG:

For du fjerner batteriet, skal du afbryde strammen og lade batteriet aflade sa meget som muligt.

Ungdvendige batterier skal kasseres pa et passende genbrugssted.

Udseet ikke for hgje temperaturer for at undga eksplosionsrisiko.

Under darlige forhold kan der komme vaeske ud af batteriet. Hvis der opstar kontakt, skyl med vand og sag leegehjelp.

Vejledning til fijernelse

1. Vend robotten, brug et passende veerktgj til at fierne skruerne pa bagsiden af robotten, og fjern derefter daekslet.
2. Frakobl terminalerne mellem batteriet og printkortet for at fijerne batteriet.

WEEE-oplysninger
Alle produkter, der beerer dette symbol, er affald af elektrisk og elektronisk udstyr (WEEE som i direktiv 2012/19/EU), som ikke ma blandes
med usorteret husholdningsaffald. | stedet bar du beskytte menneskers sundhed og miljget ved at aflevere dit brugte udstyr til et udpeget
indsamlingssted til genbrug af affald af elektrisk og elektronisk udstyr, udpeget af regeringen eller lokale myndigheder. Korrekt bortskaffelse og
genbrug vil hjeelpe med at forhindre potentielle negative konsekvenser for miljget og menneskers sundhed. Kontakt installatgren eller de lokale
— myndigheder for mere information om placeringen samt vilkar og betingelser for sddanne indsamlingssteder.
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leia atentamente o manual do utilizador antes da utilizacdo e guarde-o para referéncia futura.

Restricdes de
utilizacao

- Este produto ndo deve ser utilizado por criancas com menos de 8 anos de idade nem

por pessoas com deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com experiéncia ou
conhecimentos limitados sem a supervisao de um progenitor ou tutor para garantir um
funcionamento seguro e para evitar quaisquer riscos. A limpeza e a manuten¢dao nao
devem ser efetuadas por criangas sem supervisao.

- As criancas ndo devem brincar com este produto. Assegure-se de que as criancas e

animais de estimacao sao mantidos a uma distancia segura do robé enquanto este estiver
a funcionar.

- Este produto destina-se a limpeza do chdao apenas em ambiente doméstico. Nao o utilize

ao ar livre, em superficies nao pavimentadas ou num ambiente comercial ou industrial.

-Se o carregador ficar danificado ou avariado, pare imediatamente de o utilizar e contacte

0 servico pos-venda.

~Nao utilize o rob6 numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira

protetora.

-Nao coloque o robé de cabeca para baixo. Nao utilize a cobertura ou o para-choques do

rob6 como pega para o mesmo.

-Nao utilize o rob6 a uma temperatura ambiente acima de 40 °C, abaixo de 0 °C, num chao

com liquidos ou substancias pegajosas.

-Recolha quaisquer cabos do chdo antes de utilizar o robd para evitar que este os arraste

durante a limpeza.

-Remova do chdo artigos frageis ou pequenos para evitar que o robd esbarre com eles e 0s

danifigue.
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Informacao de seguranga
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Restricdes de
utilizacao

-Para evitar danos ou qualquer mal devido ao arrastamento, retire quaisquer

objetos soltos do chao e remova fios ou cabos de alimentacdo que estejam no
caminho de limpeza antes de colocar o aparelho em funcionamento.

-Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo longe da abertura de

succao do robé.

-Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criancas.
-Ndao coloque criancas, animais de estimacao ou qualquer objeto em cima do

robd, independentemente de este estar parado ou em movimento.

-Ndo utilize o rob6 para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o robo

para apanhar liquidos inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos
ou solventes nao diluidos.

-Ndao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar

objetos como pedras, grandes pedacos de papel ou qualquer objeto que possa
entupir o aparelho.

- Certifique-se de que o robd esta desligado e a base de carregamento esta

também desligada, antes de limpar ou efetuar a manutencao.

-Ndao utilize um pano humido para limpar ou qualquer liquido para enxaguar

o robb e a base. As pecas lavaveis devem ser completamente secas antes de
serem instaladas e utilizadas.

- Certifique-se de que o rob06 esta desligado ao ser transportado e que é

mantido na sua embalagem original, se possivel.

- Utilize este produto de acordo com as instru¢des do Manual do Utilizador. Os

utilizadores sao responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso
indevido deste produto.

Informacao de seguranca

Baterias e -Nao utilize qualquer bateria, carregador ou base de carregamento de terceiros.
carregamento Utilize apenas com a unidade de alimentagdo RCM11.
-Ndao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a base de carregamento por
Si proprio.

-Nao coloque a base de carregamento perto de uma fonte de calor.

-Nao utilize um pano himido ou as maos molhadas para limpar os contactos de
carregamento da base.

-Nao elimine indevidamente as baterias velhas. As pilhas que ja ndo sao necessarias
devem ser descartadas numa instalacao de reciclagem apropriada.

-Se 0 rob6 nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o
completamente, depois desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue
o robd pelo menos uma vez a cada 3 meses para evitar a descarga excessiva da
bateria.

- Este produto contém baterias que s6 podem ser substituidas por técnicos
qualificados ou pelo servico pds-venda.

Informacgdes sobre -0 sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-
seguranca do laser 1:2014/A11:2021 para produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual
direto com ele durante a utilizacao.
PRODUTO LASER DE CLASSE 1
PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO
EN 50689:2021

Assim, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RPM1GA estd em conformidade com a Diretiva
2014/53/UE. O texto completo da declaragao de conformidade da UE esta disponivel no seguinte endereco de Internet: https://global.dreametech.com

Para obter o manual eletrénico detalhado, va por favor a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Visao geral do produto Visao geral do produto

Acessorios Rob6

Acessdrios pré-Instalados Botdo de base/Spot Clean (Limpeza localizada)
0

- Prima brevemente para mandar o robo de volta a base de
carregamentoPrima brevemente para mandar o rob6 de volta
a base de carregamento

- Mantenha premido durante 3 segundos para iniciar a limpeza
localizada

© Botdo de alimentacdo/limpeza
- Prima e segure durante 3 seqgundos para ligar ou desligar o

N\

Escova principal Deposito de dgua 2 em 1 com Suporte da almofada Almofada da esfregona robo
caixa para o pé da esfregona - Prima brevemente para iniciar a limpeza depois de o robd
estar ligado

Indicador de estado
- Azul: Limpeza ou carregamento normal
- Cor de laranja: Erro ou bateria fraca

Outros acessorios

=— Yo

Ferramenta de limpeza Escova lateral Carregador Base de carregamento

'——————— o Indicador de Wi-Fi

o Cobertura
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Visao geral do produto Visao geral do produto

Robo Depdsito de agua 2 em 1 com caixa para o po Base de carregamento
Sensor de desnivel Caixa para o pé Indicador de
alimentagdo
Contacto para carregamento Contacto para carregamento ° Tampa da caixa para 0 po Area de sinalizacdoo——
g, S i
° Sensores de orlas Escova lateral T Roda omnidirecional

o Esponja

Sensor de desnivel

o Filtro principal Contactos para )
o Roda principal carregamento

)

L] A2

o|Clipe de libertacdo do depodsito de dgua Roda principal

inci “ei < oBujdo do depdsito de dgua
oClipes de libertacdo da almofada da esfregona o B2 Escova principal Depdsito de agua ) P 9

Sensor de desnivel . »Bo -
) E
0

o
0 0o
#*

Ranhura de saida

Interruptor basculante o = = = o Clipes de protegdo da escova
o o
o 2 0 /
W

Clipe de libertagao do

—> Sensor do laser de ponto
depdsito de dgua
Montagem da esfregona Porta de
Suporte da alimentacao® Poste de enrolamento
) almofada
° Saida de ar da esfregona
o Sensor de detecdo de colisdo e para-choques Area de fixaco da
o
o Sensor de desaceleragdo por infravermelhos almofada da esfregona

'—o Sensor de regresso a base Almofada da

esfregona
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Preparar a sua casa

372

Antes de limpar, afaste os objetos instaveis, frageis, valiosos ou perigosos
e remova 0s cabos, panos, brinquedos, objetos duros e objetos afiados
do chdo para evitar que o robd os envolva, risque ou derrube e cause
prejuizos.

ﬁ 000
v

Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o mobilidrio no seu local
apropriado para criar mais espago.

Nota:

Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a beira das escadas e do
sofd para garantir o funcionamento seguro e suave do robd.

Lot

Para evitar que o robd ndo reconheca a drea que necessita de ser limpa,
nao se coloque na frente do rob6, nas ombreiras, no corredor ou em
lugares estreitos.

- Ao operar 0 rob0 pela primeira vez, siga-o durante a limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a tempo.
- Ndo aspire objetos duros, como pedras, bolas de aco e pecas de brinquedos, nem objetos afiados, como restos de construgdo, vidros partidos e pregos, sob pena

de riscar o chdo.

Antes da utilizacao

1. Remova as protecoes

Nota: Instale a escova lateral até que esta encaixe no lugar.

3. Coloque a base de carregamento num local
nivelado contra a parede e ligue-a a uma tomada
elétrica.

>1,5m >0,5m

Nota:

- Mantenha livre de objetos toda a drea imediata 1,5 m a frente da base de
carregamento e 0,5 m de ambos os lados.

- Para garantir a ligagdo ao robd com o seu telefone, certifique-se de que o
robd e a base de carregamento estdo ambos ao alcance do WiFi.

- Ndo cologue a base de carregamento numa drea com luz solar direta ou
onde outros objetos possam bloquear o sinal, pois isso pode impedir 0 rob6
de regressar a base de carregamento.

4.Coloque o roho sobre a base de carregamento para
carregar.

Nota:

- E recomendado que carregue completamente antes da primeira utilizacao.
Isto garante que o robd regressara a base de carregamento com sucesso.

- Ndo mova a base de carregamento enquanto o robo estiver a limpar.




Ligar com a aplicacdao Dreamehome

1. Descarregue a aplicacdo Dreamehome

Digitalize o codigo QR no robd, ou procure por "Dreamehome" na loja de
aplicacdes, para descarregar e instalar a aplicacao.

2. Adicionar dispositivo

Abra a aplicacdo Dreamehome, toque em "@" no canto superior direito
e digitalize novamente o mesmo cédigo QR para adicionar o dispositivo.
Siga as instrugdes para terminar a ligagdo por Wi-Fi.
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Nota:

- Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Devido a atualizacBes no software da aplicacéo, as atuais operagdes podem
ser diferentes das instru¢tes contidas neste manual. Siga as instru¢des com
base na versao atual da aplicacao.

3. Reiniciar o Wi-Fi

Mantenha premidos simultaneamente os botdes () e até ouvir uma
mensagem de voz a dizer: "A aguardar a configuragdo da rede". Quando o
indicador de Wi-Fi ficar branco fixo, o Wi-Fi foi reposto com sucesso.

Nota: Se o seu robd ndo conseguir ligar-se a aplicagdo com sucesso, reinicie o
Wi-Fi e adicione novamente o dispositivo.

Indicador de Wi-Fi ©

- OFF (Desligado): Sem ligacdo

- Luz branca a piscar rapidamente:
A libertar o ponto de acesso

- Luz branca a piscar lentamente:
A ligar

- Luz branca fixa: Ligado

Como utilizar

1. Interruptor basculante

Prima o interruptor basculante ON/OFF na parte inferior para ativar o robd.

2. Ligar/Desligar

Mantenha premido o botdo () durante 3 segundos para ligar o robé. O
indicador de alimentagdo deverd estar iluminado. Coloque o robé na base
e este deverd ligar-se automaticamente e comecar a carregar. Para desligar
0 robd, afaste-o da base de carregamento e mantenha premido o botdo ()
durante 3 segundos.

3. Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga as instrucées na
aplicacdo para criar rapidamente um mapa e o rob6 comegara a mapear sem
limpar. O processo de mapeamento serd concluido quando o rob6 regressar
a base de carregamento e o mapa serd guardado automaticamente.

4. Iniciar a limpeza

Prima brevemente o botdo () para iniciar a limpeza depois de o robé

ser ligado. O robd ird mapear com precisdo um percurso, limpar
metodicamente ao longo das orlas e paredes e depois terminar limpando
cada divisdo num padrdo em forma de S para assegurar um trabalho
minucioso.

'
'
T
'
'
'
'
'
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'
'
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Nota: Se for apenas para aspirar, retire o suporte da almofada da esfregona.

5. Modo de limpeza

0 robd tem quatro modos de limpeza: Silencioso, Normal, Forte e Turbo.
0 modo padrdo é o Normal. Pode especificar o modo de limpeza na
aplicacao.

6. Modo de Pausa/Repouso

Quando o robo estiver a funcionar, prima qualquer botdo para o colocar em pausa.
Se 0 rob0 estiver em pausa ha mais de 10 minutos, entra automaticamente em
modo de repouso. Todos os indicadores do rob6 se desligardo. Prima qualquer
botdo no robo, ou use a aplicagdo para acordar o rob6.

Nota: Se o robd for colocado em pausa e na base, a tarefa de limpeza atual
terminara.

7. Limpeza localizada

Quando o rob0 estiver em pausa ou em Modo de repouso, mantenha premido o
botdo "y durante 3 segundos para iniciar o Modo Spot Clean (Limpeza localizada).
Neste modo, ele limpard uma drea em forma de quadrado de 1,5x1,5 metros
diretamente em redor do robd. Quando a limpeza localizada estiver concluida, o
robd voltard automaticamente a sua localizagdo original e parara de funcionar.
Nota: Ativar a Modo Spot Clean (Limpeza localizada) terminara a atual tarefa
de limpeza do robo.

8. Modo “Nao incomodar” (DND, do inglés “Do Not Disturb”)

Quando o robo estd configurado para o modo “Nao incomodar” (DND), ficara
impedido de retomar a limpeza e o indicador de alimentagdo apaga-se. O
modo DND vem desativado como padrdo de fabrica. Pode utilizar a aplicagdo
para ativar o modo DND ou modificar o periodo de “ndo incomodar”. Por
defeito, o periodo de DND é das 22h00 as 8h00.

Nota:

- As tarefas de limpeza programadas serdo realizadas no tempo correto mesmo
durante o periodo “Ndo incomodar” (DND).

- O robo retomard a limpeza onde parou depois de expirar o periodo de DND.

375



Como utilizar

9. Limpeza programada

Pode especificar o tempo de limpeza na aplicagdo Dreamehome. O robd
comecard automaticamente a limpeza no momento designado e depois
regressara a base de carregamento para recarregar quando a limpeza estiver
concluida.

10. Funcdes adicionais da aplicacdo
Siga as instrugdes na interface da aplicacao para utilizar mais fungdes. A

versao da aplicagdo pode ter sido atualizada. Siga as instrucdes com base na
versao atual da aplicagdo.

11. Usar a funcao de esfregona

Recomenda-se que todos os pavimentos sejam aspirados pelo menos trés
vezes antes da primeira sessdo de esfregona para se conseguir um melhor
efeito de limpeza.

1) Humedeca a almofada da esfregona e esprema o excesso de dgua.
Instale a almofada da esfregona como mostra o diagrama.

© o
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2) Encha o depdsito com agua.

=
=

- Recomenda-se a remogdo da caixa de recolha de pd antes de encher o deposito
com agua, para evitar que esta fique humida.
- Nao utilize detergente ou desinfetante.

3) Faga deslizar o conjunto do depdsito de dgua 2 em 1 com a caixa de pd e
0 conjunto da esfregona para a parte de tras do robd até encaixar no lugar.
Prima o botdo () ou utilize a aplicacdo Dreamehome para iniciar a limpeza.

Nota:
- Ndo é recomendada a utilizagdo da funcdo de esfregona em tapetes.
- Utilize a aplicagdo para ajustar o fluxo de agua, conforme necessario.

Manutencao de rotina

Para manter o rob6 em boas condi¢bes, recomenda-se que consulte o uso de acessoérios na aplicagdo ou na tabela seguinte para manutencdo de rotina.

p Frequéncia da Periodo de
eca - s
manutencdo substituicdo
Almofada da esfregona Apos cada utilizagao A cada 3 a 6 meses
Escova principal A cada 6 a 12 meses
Filtro da caixa para o po Uma vez a cada 2
semanas
A cada 3 a 6 meses
Escova lateral
Area de sinalizacdo da
base de carregamento
Contactos para
carregamento
Roda omnidirecional
. /

Para-choques Uma vez por més
Sensor do laser de
ponto
Sensores de orlas
Sensores de desnivel
Depdsito de dgua

P 9 Limpe conforme /

_ X for necessério
Caixa para o p6

Nota: A frequéncia de substituicdo dependera da sua utilizacao do robo. Se
ocorrer uma excegdo devido a circunstancias especiais, as pegas devem ser
substituidas.
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Manutencdo de rotina

Limpe o depdsito de agua
1. Deite fora a dgua do depdsito. Limpe apenas com dgua e deixe
secar ao ar antes de reinstalar.

Limpar a almofada da esfregona

1. Prima os clipes de libertagdo no suporte da almofada da esfregona
para retirar o conjunto da esfregona. Retire a almofada da esfregona do
respetivo suporte.

Nota: Ndo exponha o deposito a luz solar direta.

2. Limpe a almofada da esfregona apenas com dgua e deixe secar ao ar
antes de a reinstalar.
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Manutencao de rotina

Limpe a caixa para o pod e o filtro

1. Prima o clipe de libertacdo do depésito de dgua para retirar o deposito
de dgua 2 em 1 com a caixa de recolha de po.

2. Abra a tampa da caixa para o pd e esvazie a mesma como mostra o
diagrama.

3. Remova o filtro e bata no cesto suavemente.

Nota: Ndo tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo ou com
objetos cortantes para evitar danos.

4. Lave a caixa para o po e o filtro com agua e seque completamente
antes de reinstalar.

Nota:

- Enxague a caixa para o p6 apenas com agua limpa. Nao use qualquer
detergente.

- Utilize a caixa para o po e o filtro apenas quando estiverem completamente

secos.




Manutencao de rotina Manutencao de rotina

Limpeza da escova principal Limpe a roda principal/roda omnidirecional Limpe os sensores

1.Prima os clipes de protecdo da escova para dentro para remover a protecdo Limpe 0s sensores e 0s contactos de carregamento com um pano macio e seco, como indicado no diagrama.
da mesma e levanta-la para fora do robo. Nota: Panos molhados podem danificar elementos sensiveis no interior do rob6 e da base de carregamento. Use panos secos para a limpeza.

o Sensor do laser de ponto

1111111 e
.. HHHHHH"

i
Sensores

de orlas

o Sensor de detecdo de colisdo e para-choques

o Sensor de desaceleragdo por infravermelhos
o Sensor de regresso a base

Nota: Utilize uma ferramenta, como uma peguena chave de fendas, para separar

0 eixo e 0 pneu da roda omnidirecional. Comtacto pasr:nsor de desnivel Reiniciar o robo

carregamento °

Se o rob6 deixar de responder ou ndo puder ser desligado, mantenha
premido o botdo () durante 10 segundos ou prima o interruptor basculante

2.Utilize uma ferramenta de limpeza adequada para remover os cabelos Limpeza da escova lateral

que se enroscam na escova. . ) _ i < d ON/OFF para o desligar de forma forcada. Em seguida, mantenha premido
Puxe a escova lateral e utilize a ferramenta de limpeza incluida para remover ensor de o botdo () durante 3 segundos para ligar o robo.
qualgquer pelo emaranhado na escova. desnivel

Bateria

O robd contém uma bateria de ides de litio de alto desempenho. Certifique-
se de que esta permanece bem carregada para o uso didrio a fim de
manter um 6timo desempenho da bateria. Se o rob6 ndo for utilizado
durante um periodo de tempo prolongado, desligue-o e guarde-a. Para
evitar danos por descarga excessiva, o rob6 deve ser recarregado pelo
menos uma vez de trés em trés meses.

IR
N7
Nota: Nao puxe excessivamente 0s pelos emaranhados na escova principal. Se

o fizer, a escova pode ficar danificada.
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Resolucdo de problemas

Problema

Solucao

Resolucao de problemas

O robd ndo se liga

0 nivel da bateria esta em baixo. Recarregue o robd na base de carregamento e depois tente novamente.

A temperatura da bateria é demasiado baixa ou demasiado alta. Recomenda-se que o aparelho funcione a uma
temperatura entre 0 °C (32 °F ) e 40 °C (104 °F).

Problema

Solucao

O robd nao recarrega

A base de carregamento ndo estd a receber energia. Confirme que ambas as extremidades do carregador estdo
corretamente ligadas.

Mau contacto. Limpe os contactos de carregamento tanto na base como no robé.

0 robd ndo consegue ligar-se ao
Wi-Fi

H4 algo de errado com a ligacdo Wi-Fi. Reinicie o Wi-Fi e descarregue a ultima versdo da aplicagdo Dreamehome.
Depois tente voltar a ligar.

A permissao de localizacdo ndo estd ativa. Certifique-se de que a permissdo de localizagdo na aplicagdo Dreamehome
estd ativada.

0 sinal de Wi-Fi é fraco. Certifique-se de que o robd se encontra numa drea com boa cobertura de Wi-Fi.
O Wi-Fi de 5 GHz ndo é suportado. Certifique-se de que o seu rob0 estd ligado a um Wi-Fi de 2,4 GHz.

0 nome de utilizador ou a palavra-passe da rede Wi-Fi estao incorretos. Introduza o nome de utilizador e a palavra-
passe corretos.

O robd ndo regressa a base de
carregamento

Ha& demasiadas obstrucdes a volta da base de carregamento. Coloque a base de carregamento numa drea mais
aberta.

Limpe a area de sinalizacdo da base.

0 rob6 nao efetua a limpeza
programada

O robd tem a bateria fraca. A limpeza programada ndo comegara se o robd nao tiver, pelo menos, 15% de carga na
bateria.

0 robo esta a funcionar mal

Desligue o rob6 e depois reative-o.

Deixar o robd na base de
carregamento consome
energia se ja estiver totalmente
carregado?

Deixar o rob6 na base depois de estar completamente carregado consome muito pouca eletricidade e ajuda a manter
o desempenho 6timo da bateria.

0 robo esta a fazer um ruido
estranho

Um objeto estranho pode estar preso na escova principal, escova lateral ou numa das rodas principais. Pare o rob6 e
remova quaisquer detritos.

N&o sai agua do depdsito
de 4gua, ou sai apenas um
bocadinho

Verifique se ha dgua dentro do depdsito de agua.
Limpe a esfregona se esta ficar suja.
Verifique se a esfregona estd corretamente instalada de acordo com o manual do utilizador.

O robd ja nao limpa eficaz-
mente ou deixa poeira para trds

A caixa de recolha de p6 esta cheia. Remova-o.
O filtro esta bloqueado. Remova-o.
Um objeto estranho esta preso na escova principal. Remova-o.

0 rob6 nao retoma a limpeza
apos o carregamento

Certifique-se de que o robd nao estd configurado para o modo DND (N&o incomodar), o que o impedira de retomar a
limpeza.

O robd nao retoma a limpeza quando é recarregado ou colocado sobre a base manualmente.

0 rob6 nao regressa a base de
carregamento depois de ser
movido

Deslocar o rob6 pode fazer com que ele se reposicione novamente ou faga um novo mapa do seu ambiente. Se o rob6
estiver demasiado longe da base de carregamento, pode ndo ser capaz de regressar automaticamente por si s, caso
em que sera necessdrio colocar manualmente o rob6 sobre a base.
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Para mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com
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EspecificacOes

Robo
Modelo RPM1GA
Tempo de Aproximadamente 4 horas
carregamento
Tensdo nominal 14,4V =
Poténcia nominal 40w

Frequéncia de
funcionamento

2400 - 2483,5 MHz

Poténcia maxima de
saida

< 20dBm

384

Base de carregamento

Modelo RCM11

Entrada nominal 20,0V =09A

Saida nominal 20,0V =09A
Carregador

Modelo SA182H-200090V

Entrada nominal 100 - 240V - 50/60 Hz 0,4 A

Saida nominal 20,0V = 0,9A

Em condig¢bes normais de utilizacdo, este equipamento deve ser mantido
a uma distancia de separacdo de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o
corpo do utilizador.

Eliminacao e remocao da bateria

A bateria de ides de litio incorporada contém substancias que sdo perigosas para o ambiente. Antes de eliminar a bateria, certifique-se de que a bateria é
removida por técnicos qualificados e eliminada numa instalacdo de reciclagem apropriada.

- a bateria deve ser removida do aparelho antes de este ser desmantelado;
- 0 aparelho deve ser desligado da rede de alimentacdo ao retirar a bateria;
- a bateria deve ser eliminada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentagdo e esgote a bateria o mais possivel.

As pilhas que ja ndo sdo necessdrias devem ser descartadas numa instalacdo de reciclagem apropriada.

Nao exponha a ambientes com altas temperaturas para evitar riscos de explosdo.

Em condigbes de uso abusivo, pode ser ejetado liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com dgua e procure ajuda médica.

Guia de remocao

1. Vire o robo, utilize uma ferramenta adequada para remover os parafusos na parte de trds do rob6é e depois retire a tampa.
2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de circuito impresso, para remover a bateria.

Informacao sobre o REEE

Todos os produtos com este simbolo sdo residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE, como especificado na Diretiva 2012/19/UE) que

ndo devem ser misturados com residuos domeésticos ndo selecionados. Em vez disso, deve proteger a saude humana e o ambiente, entregando

os seus residuos de equipamentos num ponto de recolha designado para a reciclagem de residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos,
ﬁ designado pelo governo ou pelas autoridades locais. A eliminagéo e reciclagem corretas ajudardo a prevenir potenciais consequéncias

negativas para o ambiente e a salde humana. Por favor, contacte o instalador ou as autoridades locais para mais informacées sobre o local,
_— bem como sobre os termos e condi¢cdes desses pontos de recolha.
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R Kayincisgik Typanbl aknapar

DNEeKTP TOrbl COFYbIHbIH, BPT WbIFYAbIH, HEMece KypblaFbiHbl AypbiC NanganaHbay cangapbiHaH
Xapakar anyfablH, angbiH any MakcatbliHAA KYPbINFbIHbI Nakganady angbiHaa nangananyLb
HYCKAyNbIfblH MYKMAT OKbIM LbIFbIHbI3 )K9HE OHbl KeflewekTe rnanganaHy yLiH CakTaHbi3.

KonpaHy 6onbiHLWa - Kayinci3 nanganaHyabl kKaMTamachl3 ety xsHe kaHaan aa 6ip kayin-karepgid anfbiH any

LeKTeynep

386

YLWiH 6yN KypbIfFbIHbl 8 Xacka AeniHri bananapfa, COHAAN-ak PuU3nKanblk, CEHCOPNbIK,
NHTeNNeKTyanablk Kemictiri 6ap Hemece Taxipnbeci He binimi WekTeyni agampapra ata-
AHACbIHbIH HEMECe KaMKOPLLbICbIHbIH, KapayblHCbI3 NanganaHyfa 6onmangpl. bananap
Ta3anay MeH TeXHNKaNbIK KbI3MET KBPCETY XKYMbICTaPblH KapaycChl3 OpbIHAAMaybl THiC.

-bananapfa 6yn eHiMMeH olHayfa 6onmanigbl. POBOT KOCbINbIN TypraHaa, 6ananap MmeH

YV KaHyapaapbl Of4aH Kayincis KawbIKTbiKTa 601ybIHa KO3 XeTKi3iHi3.

- byn eHiM Tek y1 iWiH Tazanayfa apHanfaH. OHbI CbIpTTa, egeHHeH backa betTtepae

HeMece KOMMepLMA/bIK HeMece OHepPKaCinTiK HbiCaHAA NaaanaHbaHbI3.

- 3apsAATay KYPbINFbIChl 3aKbiMaNFaH HeMece iCTeH LWbIKKaH 60/1ca, KoNAaHyabl Aepey

TOKTaTbIM, CaTyfAaH KeniHri KbI3MeT KepceTy beniMmiHe xabapnacbiHpi3.

- POBOTTbI KOPFaHbIC KOPLLAYbLIHCHI3, Xep AeHreiHeH Xofapbl acnasbl Xepnepae

nanganaHbaHsbi3.

- POBOTTbIH KaKnafblH Hemece bamnepiH PobOTTbIH TYTKAChl peTiHAe Kon4aHyfa

bonmangpl.

- Pob0TThI KOpLUafaH opTa Temnepatypacobl 40  °C-TaH xofapbl Hemece 0 °C-TaH TeMeH

bonfaHaa, COHAAN-aK CyMbIKTbIK TErinreH Hemece »abblckak egeHae kongaHbaHbi3.

- Tazanay kesiHge pobot egeHperi kKabenbaepai cynpen aketneyi ywiH poboTTebl KongaHap

angblHaa bapnbik kKabenbaepai efeHHeH anbin TacTaHbi3.

- POBOT CbIHfbILL HEMECE YCaK 3aTTapFa COKTbIFbICHIM, 3aKbiMAAMAaYbl YLUiH Of1apAbl

efleHHEeH XHan anblHbl3.

Kayincisgik Typanbl aknapar

KongaHy 60MblHLIA
wekreynep

- CynpereHHeH byniHbeyi Hemece 3akbiMAanMaybl YLWiH 6apnbik 6ekiTinmereH

3aTTap/bl AEHHEH XNHAM aNblHbI3 XaHe KYPbINFbIHbI NaiganaHbac 6ypbiH
Ta3anay XonblHAAFbl Kabenbaepai Hemece KyaT CbiMAaPAb! aNbin TaCTaHbI3.

- LLlaWwbIHbI3Abl, CAYCAKTaPbIHbI3AbI XKaHe AeHeHi3aiH 6acka MyLlenepiH poboTTbIH

COPY CaHbINAybIHA XaKblHAATMAHbI3.

- Tazanay KypanbiH 6ananapablH KO/bl XeTrneTiH Xepae CakTaHbl3.
- POBOT TypFaH Kyiae Hemece Xypin 6apa XaTkaHblHA KApamMacTaH, OHbIH, YCTiHe

Bananapgbl, Y *aHyapaapbiH HEMece Ke3 KereH 3atTapAbl KOiMaHbI3.

- KaHfbILW 3aTTapabl XnHay YLWiH poboTThl NanganaHbaHbi3. XKaHfbilWw Hemece

TYTaHFbILL CYMbIKTbIKTAPAbI, TOTTAHAbIPFbILW fa34apAbl, CYMbINThIIMafaH
KbILWKbIN4APAbI HEMEeCe epiTKIiTepAi XKHay YLWiH poboTThl NanganaHbaHbI3.

- KaTTbl HEMece eTKip 3aTTapAbl LLAHCOPFbILLMNEH Copbin anyfa 6onmaiigpi.

KYpbINFbIHbI BiTei anatbiH TacTap,Kara3ablH, YIKEH KMbIKTapbliH HeMece backa
3aTTap/bl XNHAY YLLiH KYPbLIFbIHbI NalifanaHbaHbi3.

- Tazanay Hemece TexXHUKasblK KbiI3MeT KepceTy angblHaa poboTThiH eLwipinreHiHe

XKaHe 3apsaaTay CTaHUMAChIHbIH, XenifeH aXblpaTbl/IFaHbIHA KO3 XeTKi3iHi3.

- Po60T NeH 3apsaTay CTaHUMACLIH AbIMKbI WybepeKkneH CypTyre HeEMece Ke3 KesreH

CYMbIKTbIKMNEH LWatofa 6onmangbl. XKyyra 60natbiH 6enLweKTepai OpHaTY XaHe
KONAAHY anablHAA ONapAbl TONbIFbIMEH KenTipy Kepek.

- TacbiMangay KesiHge pob0oTTbIH eLWipinreHiHe }aHe MyMKiHAIriHWe TynHycKa

Kantamaga CakTanfaHblHA KO3 XKeTKi3iH,i3.

- By KypbIFbIHbI NaAanaHyLWbl HYCKaybiFbIHAA BepinreH Hyckaynapra cankec

nangananbiHbi3. NMangananywbinap oCbl KYyPblfFbIHbl 4YPbIC NanganaHbay
HaTWXKeCiHAe TyblHAAFaH Ke3 Ke/ireH akay Hemece 3anan yLiH xayanTbl 6onagbl.
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% Kayincisgik Typanbl aknapar OHimre wony

Batapesinap »aHe -YWwiHwWwi TapantapabiH, 6atapesnapblH, 3apsatay KypbiifbliapbiH HEMece 3apagray Kepek-xapakrap
3apsagray CTaHUMACLIH NanganaHbanbi3. Tek RCM11 Kyat 610reiMeH bipre nanganaHbiHbI3.
-batapesiHbl HeMece 3apsaTay cTaHUmMACbIH 83 6eTiHizbeH benwekTeyre, XeHaeyre ANpbIH ana OpHaTbI/IFaH KepeK-XKapakrap

Hemece Typ/ieHAipyre apekeTTeHbeH;3.
-3apsiaTay CTaHUMAChIH Xbly Ke34epiHe XakblH KOMMaHbi3.
- CTaHUMAHbIHbBIH 3apsaaTay TyuricnenepiH gbiMKbIN WybepekneH Hemece Cy KOJIMeH
CYPTyre Hemece Tasanayfa 6onmangbi.
- Ecki baTapesnapabl TUICTI TYpAe Kagere xkapaTy Kepek. KaxeT emec batapesnapgbl
TVICTI KaTa eHAey 3aybITbiHAA K3ere XapaTy Kepek. o
< - Heri3ri Kblawak 2-pe 1 dyHKUNANbI LWaH, EfeH XyfblL TeceMm TyTKachl EfeH Xyfbill Tecem
-Erep poboT y3aK yakbIT 60Mbl KONAAHbIIMANTbIH 60/1Ca, OHbI TO/bIFbIMEH JKAAFBILIL! 6ap Cy CaybiThl
3apsaaTaHbl3, O4aH KeniH eLWwipini3 XaHe CankbiH, KYpfak epae cakTaHbli3. batapes
3apsaAblHbIH WaMagaH TbiC TayCblIMaybl YLWiH poboTThl Kem gereHge 3 anga bip pet
3apsATanbI3.
- Byn KypblafbiFa Tek BinikTi MaMaH HemMece caTyfaH KewniHri Kbl3MeT KepceTy KbI3MeTi
aybICTbipa aNnaTtbiH 6aTapesnap OpHaTblIFaH. Backa kepek-xapakrap

Nasep Kayincisgiri - by KypbiifblAafbl 1a3epsik 4aTUnK 1-CbIHbINTbI SIa3ep eHiMaepre KaTblCTbl
Typanbl aknapar X9K 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 cTaHAAPTbIHA CaNKeC Kenegi.

KonpaHy Ke3iHae Ke3re Tike 6arbITTaMaHbl3. - v
1-CbIHbIMNTbI JTA3EP 6HIMI

JTA3EP BHIMIHIH, T¥TbIHYLUbICbI
. Tazana anbl Byliipnik Kbiawwa 3apsagra bINFbICHI 3apsaaTay cTaHumsChl
EN 50689:2021 Y Kyp YWIPNIK K K psaTay Kyp psaTay U
Ochbl Ky>KaT HerisiHae, Dreame Trading (Tianjin) komnaHusicel RPM1GA TUNTi pagno xababiktap 2014/53/EU gupeKkTnBacbiHa CANKeC KeneTiHiH Manimaengi.
EO calKecTik AeKknapaumnsacbiHbIH TONbIK MATIHIMEH Keneci MekeH>Xal 6oMbIHLWa NHTepHeTTe TaHblcyfa 6onaapl: https://global.dreametech.com

INEeKTPOHAbIK HYCKAYNbIKTbIH TONbIK HyckacbiMeH https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags cintemeci 6oibiHLIAa ©TiN TaHbICa anacbi3
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Il OHimre wony

Pobot

390

© CraHuwus / JakTapabl KeTipy Tynmeci

- POBOTTbI 3apsAaTay CTaHUMACbIHA KaNTapy YLUiH KbiCKa
yakbIT 60Vibl 6acbIn TypbiHbI3

- NlakTapabl keTipyai 6acTay yLwiH 6ackin 3 cekyHz yctan
TYPbIHbI3

© Kocy / Taszanay Tynmeci

- Kocy Hemece eLwipy yLiH 6acbin 3 cekyHS, yCTanTypbliHbI3

- PoBOT KOCbINFaHHAaH KeliH Tazanayabl 6actay yLiH Kbicka
yakbIT 60Vibl 6acbIn TypbiHbI3

Ky nHpmnKaTopbl
- Kek: KanbinTbl Tasanay Hemece 3apsigray
- KbI3FbINT capbl: KaTe HeMece 6atapesiHblH AeHrelii ToMeH

'———————o Wi-Fi nHgmKkatopsbl

o Kaknak

OHimre wony

Po6or

3apsaTay Tyuicnenepi

° Xnek ceHcopbl Byliipnik Kblawwak,

COKTbIFbICYAbIH, anAbIH
any ceHcopbl
Herisri peHrenek

o|Cy caybITbIH 6ocaty TeTiri

oEpeH Xyfbllw Tecemai 6ocaty
TeTiKTepi TyTKacblHbIH, 6eKiTKiLwi MNMepHenik axblpaTKpiw ©

COKTbIFbICYAbIH, aNAbIH any CeHCopbI

3apagTay Tynicnenepi

Jo—=—+ Ken 6afbITThbl ABHrenek

==
#*

COKTbIFbICYAbIH, anabliH
ay CeHCopbl

o Heri3ri geHrenek

L)

° ° Heri3ri Kblnwak

— CbI3bIKTbIK N1a3epnik ceHcop

o Aya LUbIfbICbl

° IHppakKbI3bln Basynay ceHcopbl
—o 3apsa/aTay CTaHLMACbIHa Opany CeHCopb!

o COKTblfbicyabl Bbalikay CeHCopbl XXaHe bamnep

a o =)
°

o KblLaK KOpFaHbICbIHbIH,
o o
0 o / KbICKbILUTAPbI
080 -
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Il OHimre wony

2 (hyHKLUUADbI LAH, XKNHaFbIWbl 6ap cy caybITbl 3apsiaTay cTaHUMsAChI

LLlaH XNHafbIWw KyaTt HANKaTopbl o——F—

. LLlaH KNHafbILW
Kaknafbl CurHan 6epy anmarbl o———

@—0 Cyari
© blCKbILL
o bacTtankbl Cy3ri 3apagTay
KOHTaKTinepi Po60T LWbIpManmMai, cbipMait Hemece CoKnaw »aHe 3uUsH kentipmen Po6OT Kayinci3 »)aHe KanbINTbl )KyMbIC iCTeyi YLWiH Ta3anay angbiHaa
o Cy CaybITbIHbIH TbIfblHbI Tasanay ywiH tasanayfaH 6ypbiH GekiTiIMereH, ColHFbIl, KYHAbI Hemece bacnangak neH ANBaHHbIH XMeriHe n3nKanblK TOCKAYblN KOMbIHbI3.

Cy caybiTbl - M )
KayinTi 3aTTapapl K1HAaM KOMbIHbI3, )Kepae *aTkaH kabenbaepai,
KniMAEpAi, OMbIHLbLIKTAPAbI, KATTbl XaHe BTKip 3aTTapAbl asbin TacTaHbI3.

LUBIFbIC CaHblnaysbl \

o Cy caybITbIHbIH, BekiTKiLi 1

EfeH XyFbil XXUHaKTaMachl DDD DDD
KyaT noprtbl © o Opay 6afaHbl
EAeH Xyfbiw
TeceM TyTKachl
o EneH xyfbil Tecemaepai
opHarty animarbl Ta3anaHaTtbliH 6e/1MeHiH eciriH awbin, kKebipek opbiH 6ocaty YLUiH Po60T TasanaiTbiH Xepnepai TaHbIMai KasMaybl YLiH po6oTTbIH,
EfeH Xyfblll K1hasfbl 83 OpHbIHA KOVibIHbI3. anpblHpa, TabanapipbikTa, AaNi3ae HemMece Tap Xepnepae TYPMaHrbi3.
recem Eckepty:

- POBOTThI anfall peT narifanaHfaHaa Kegepri kentipe anatblH 3aTTapabl Aep Ke3iHA4e XUHan any yLwiH Tazanay kesiHae poboTTbiH, i3iHEH XYPiHi3.
- Tactap, 6bonart Wwapnap »aHe olbIHLLbIK 6enLweKkTepi CUaKTbl KaTTbl 3aTTapabl HemMece KypblibiC KaNAbIKTaphbl, LWblHbI CbIHbIKTAPbl MEH Lieresep CUsKTbl
OTKip 3aTTapAbl COPbIN aIMaHbI3, aniTrnece efeHHiH 6eTi CbipbINbIN KeTyi MyMKiH.
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Y KonpaHap anpbiHaa

1. KopraHbICcTapabl WeLlin asnbiHbi3

Eckepty:ByMipAiK KbINWAaKTbl OPHbIHA ChIPT eTiM TYCKeHLLe NTepin OpHaTbIHbI3.

394

3. 3apsagTay CTaHUMACLIH KabblpFaHbIH XaHbIHAAFbI
Teric »Kepre opHaTblHbI3 }XaHe OHbl po3eTKafa
KOCbIHbI3

>1,5m >0,5m

Eckeprty:

- 3apsaaTay CTaHUMAChIHbIH anfbliHAA 1,5 M KaLUbIKTbIKTA XaHe OHbIH, eKi
XafblHAa 0,5 M KalbIKTbIKTa 6erge 3aTTap X0K eKeHiHe K83 XeTKi3iHi3.

- TenedoH apkblibl pobOTKa CeHIMAI KOCbINyAbl KAMTaMachl3 eTy
YLWiH poboT neH 3apsaTay cTaHumsacel Wi-Fi aykbIMbIHAA eKeHiHe Ke3
YKeTKI3iHi3.

- 3apsiATay CTaHUMACBIH KYH Cayneci Tikenei TyceTiH Hemece backa 3aTTap
CUrHangbl 6yfatTai anatbiH Xepre opHanacTblpMaHbi3, cebebi byn
pOB6OTThIH 3apsiATay CTaHUMACbIHA OPaslyblHa Keaepri KenTipyi MyMKiH.

4.Po60TTbl 3apaaTay KOHAbIPFbICbIHA OPHATbIHbI3

EckepTy:

- ANfFaLLKbl PeT KoNIJaHy anfblHAA KYPbl/FbiHbl TO/bIFbIMEH 3apsaTtay
YCblHbINaAbl. Byn poboTThiH 3apsATay CTaHUMACbIHA CITTi OpanybiH
KamTamacoli3 etTeji.

- PoboTneH Tasanay KesiHae 3apaatay CTaHLUMAChIH Xbl/MKbITNAHbI3.

Dreamehome KongaH6acbiHa KOCbiNy

1. Dreamehome KongaHb6achbIH XXYKTen any

KongaHbaHbl XKyKTEnN any xaHe opHaTy yLiH poboTTarbl QR KoabIH
cKaHepsieHi3 Hemece app store gykeHiHeH "Dreamehome" i3geH;3.

2. KypblifbiHbI KOCY

Dreamehome KongaHbacbIH allbIn, >XOFapFbl OH, Kak bypbiwTarbl "Q"
TyiMeciH 6acbIn, KypblaFbiHbl KOCY YLWiH QR KOAbIH KaNTafaH CKaHepeHis.
Wi-Fi 6ainaHbICbiH OpHAaTyAbl asKTay YLiH KeHeCcTepAi OpblHAAHbI3.

Eckeprty:

- Tek 2,4 Ty, Wi-Fi-gbl kongangel.

- KonpgaHbaHblH bafgapnamansik Kypanbl KaHapyblHa 6annaHbiCTbl HAKTbI
apekeTTep OCbl HyCKaynbiKTa bepinreH HyckaynapaaH esrewe 6onyebl
MYMKiH. KongaHbaHbIH, afbiMaarbl HYCKACbIHA HeTi3genreH Hyckaynapabl
OpbIHAAHbI3.

3. Wi-Fi napameTtpnepiH KannbiHa KenTipy

"YKeni KoHUrypaumscobl opbiHAanyaa” AaybCTbik KeHeciH ectireHwe (O xaHe (O
TyimMenepiH 6ip yakblTTa 6ackin yctan TypbiHbI3. Wi-Fi nHAMKaTOPbIHAA TyPaKThl
aK TYCTiH, XaHybl Wi-Fi napameTpnepiHiH CaTTi KannbiHa KenreHiH bingipes,i.

EckepTty: Erep ci3fiiH po60TbiHbI3 KONAaHbara caTTi Kocbina anmaca, Wi-Fi
napameTpniepiH KannbiHa KenTipin, KypblafbiHbl KaiTa KOCbIHbI3.

c

Wi-Fi nhgukatopbl o

- OLUIPYAI: BalinaHbiC OpHAaTbIAMagb!

+ XKbINAaM XKbINbINbIKTAWTBIH aK TYC:
Kocblny HyKTeci Kocblnyaa

+ Basy XbINbINbIKTaNTbIH aK TyC:
BaiinaHbIC opHaTbINyAa

+ TypakTbIC aK Tyc: baiinaHbic
OpHaTbIAbI
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R NaiipanaHy »onbl

1. Kynncanbl KOCKbILL
Po60OTThI KOCY YLUiH TeMeHTi XafblHAaFbl KOCY/BOLUIPY nepHenik axbipaTkplLUTh
6acbIHbI3.

2. Kocy/ewipy

Po60TThI Kocy yiiH (D) TyiiMeciH 6acbin 3 cekyHf, ycTan TypbiHbI3. KyaT
VNHAMKATOPbI XaHybl Kepek. PO6OTTbI 3apsaTay CTaHLUMACbIHA KOWbIHbI3,
po6oT aBTOMATThI TYPAE KOChINbIN, 3apsaTana 6actaybl kepek. PO6OTTbI
oLUipY YLUIH OHbl 3apafTay CTaHUMACkIHAH KallblkKka Kowbir, (D TyiMeciH
6acbin, 3 cekyHA, ycTan TypbiHbI3.

3. KapTaHbl Xepen xacay

enini BipiHLWi peT banTafaHHaH KeliiH KapTaHbl Xbl1gam )acay yLiH
KongaHbagarbl Hyckaynapabl OpbiHAAHbI3, COHAA POBOT KapTaHbl Tazanamai
akK )acal bactarigbl. KapTa xacay npoueci poboT 3apsigTay CTaHUMACbIHA
opanfaHfa XaHe KapTa aBToMaTTbl TypAe CaKTanfaH Ke3ge askranagbl.

4. Tazanaygbl 6actay

Po6OT KOCbIIFAHHAH KeitiH Tazanayabl 6actay yuwiH () TyimeciH 6acbiHbi3.
CopaH KeliH poboT MapLpyTThl Aan 6enrinen, xxvektep MeH Kkabblipranapabl
»KaKkcblnan tasanangpl, apTblHLLA XKYMbICTbIH, MYKUST OpbIHAANFaHbIH
KaMTaMachbi3 eTy yLiH ap 6enmeHi S-tapi3gai vpri,u,e Tasanangbl.

'

'

T

'

'

'

'

'

'

'

'
R | - ===

j
Eckepty: Erep Ci3 TeK LUAaHCOPFbILUTHI KOMAAHCAHbI3, EAEH XYFbILL TECEMHIH,
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5. Tazanay pexumi

Pob60oTTa TepT Tazanay pexumi 6ap: AblbbiCCbI3, CTAaHAAPTTbI, KyaTThbl XaHe
Typ6o. CTaHgapTThl pexnum KanbinTbl 60nbin Tabbinagbl. KongaHbaga
Tasanay pexunMmiH kepcetyre bonagbl.

6. Kigipic/ynkbl pexxumi

Po60T KOCbINIbIN TYyPFaHAA OHBbI KifipTy YLWiH Ke3 KenreH TyiMeHi 6acbiHbi3.
Erep po6oT 10 MMHYTTaH apTblk KigipicTe Typca, 0N aBTOMaTThl TYpAe VKbl
pexumiHe etefi. PoboTTafbl 6apbik MHANKATOPNAP CoHeai. POBOTTbI 0OATY YLUiH
poboTTafbl Ke3 KenreH TyiMeHi 6acbiHbi3 HemMece KongaHbaHbl NanganaHbiHbI3.

Eckepty: Erep poboT Kifipic pexnMiHe eTin, 3apsaTay CTaHUMsCbIHA Koliblca,
afbIMAAFbl Ta3anay TancbipMachl askranagbl.

7. DakTappgbl KeTipy

Po6OT Kigipic pexvMiHe KOlbliFaHAa HEMeCe KyTy pexnMiHae bonfanaa,
JakTapabl KeTipy pexuMiH icke Kocy yLwiH 1) TyiMeciH 6acbkin 3 cekyHA ycTan
TYPbIHbI3. By pexumae poboT e3iHiH arftHanacbiHAafbl 1,5%1,5 MeTpAik WapLubl
niwiHAj ayMakTbl Tazanangpl. akTapabl KeTipy askTanfaHHaH KeriH pobot
aBTOMaTThbl TypAe 6actankbl OPHbIHA 0Pasbin, XyMbICbIH TOKTaTaAbl.

Eckepty: [lakTapAbl KeTipy pexunMiH icke KoCy poboTTbIH afbiMaafbl Tasanay
TancbipMachlH askTangbl.

8. Mazanamay (DND) pexumi

Po6oT Ma3zanamay (DND) pexxvMiHe aybICTbIpbIfiFaHAa, POBOT Tazanaygsl XKanfactbipa
anmarigbl XaHe KyaT nHAuKaTopbl ceHegi. DND pexvMi apeTTe 3aybiTTa ewipines.
Kongarba apkblnbl DND pexuMiH koca anacbl3 Hemece DND Mep3iMiH e3repTe anachbi3.
opette DND mep3imi cafat 22:00 neH 8:00 apanblifbiHa KOMbINaabI.

Eckepty:

- XocnapnaHfaH Tazanay TanceipManapbl DND Mep3imMiHae yakbITbIHAA
opblHAanagpl.

- PoboT DND Mep3iMi asikTanfaHHAaH KeiiH TOKTaFraH epiHeH TasapTyapl
Kanfactblpagbl.

ManpanaHy Xonbl

9. XKocnapnbl Tazanay

Dreamehome KongaHb6acbiHaa Tazanay yakbITblH )ocnapnayra 6onagbl. Po6ot
6enrineHreH yakbiTTa aBTOMAaTThl TYPAeE Tazanayabl bactangbl, CogaH KeniH
Tasasnay askTasfaHHaH KeiiH KyaTtasy YLliH 3apaaTtay CTaHUmMsCbiHa opanagbl.

10. KocbiMmwa KongaHba MyMmKiHAiKTepi

KocbiMLIa MyMKIHAIKTepai nanganaHy ywiH kongaHba nHtepdericiHgeri
HycKaynapabl OpbiHAAHbI3. KonaaHbaHblH, HyCKachl XaHapTblaFaH 6onybl
MYMKIH; KOngaHbaHbIH, aFbiMaaFbl HYCKACbIHA Heri3genreH Hyckaynapabl
OpbIHAAHbI3.

11. EgeH cypTy dyHKLUACBIH NaganaHbiHbl3
XKakcbinan Tazanay ywiH 6ipiHLWi egeHAl CypTy CeaHcbiHa AeNiH efeHAi kem
[ereHae vy peT WaHCopFbILLNeH Tazanan anyfa keHec 6epemis.

1) EQeH XyfblL TECeMAi Cynan, apTblK CyAbl Cblfbin TacTaHbi3. Cbizbaga
KepceTinreHaen egeH »Xyfblll TeCEMAI OPHATbIHbI3.

G o

2) CaybITKa Cy KYWMbIHbI3.

=
EckepTy:

- LWaH XMHafblWKa Cy TMMeyi YWiH caybiTKka Cy KyiiMac BypbiH Wah,
MKUHAFbILTHI LIELin any yCbIHbINAAbI.
- XKyFblLL 3aTTbl HEMece aHTUCeNTUKTI KoNaaH6aHbI3.

3) 2-pe 1 PYHKUMSABI LLAH, XNUHAaFfbIWbl 6ap Cy caybiTbl MEH eAeH XYFbILL
XKNHAFbIH POBOTTLIH, @PTKbI KafblHA ChIPT €TKEeH Abl6bIC ecTiireHLwe
nTepin canbiHbI3. Tazanayapl 6acray yuwid () TyiimeciH 6acbiHbI3 Hemece
Dreamehome kongaHbacblH NarganaHblHbI3.

Eckepry:
- KinemHiH ycTiHae efeH xXyy pyHKUMSACbIH NanganaHbaraH xeH.
- Kaxket 6onca, cy afbiHbIH peTTey yLiH KongaHbaHbl nanganaHbiHbI3.
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Il XKocnapnbl TeXHNKaNbIK KbI3MET KepceTy YKocnapnbl TeXHUKanbIK Kbl3MeT KepceTy

PO6OTTHI KakChl Kyiiae ycray yuiH kongaHbana kepek-*Kapakrapabl KongaHy HyckaynapbiHa HeMece TeMEeHAEr )X0oCnap/bl TEXHNKANbIK KbI3MET KBPCETY KeCTeCiHe XKYTiHiHi3.

EpeH KY¥blLl TBCEMIJ,i Tasanay Cy CaybIiTbIH Tasanay
Benwek IZX"C'Z:B?K';'I'i‘nﬁ'?""MET AybICTbIPY Ke3eHi 1. EAEH XYFbILL XNHAKTAMAaChIH any YLWiH efeH XyFblll TOCEeM TYTKACbIHAAFbI 1. CaybITTarbl CyAbl TOTiM TacTaHbi3. Kalita opHaTy anabiHaa OHbl Tek
pcety BekiTKiwTepai 6acbiHbI3. EAEH XyFfbIl TECEMAi efeH XKyFblll TeceM CyMeH Tasanarn, ayaga KypfaTblHbl3.
- CTafbILWbIHAH LUbIFAPbIN aNblHbI3.
EfeH Xyfbll Tecem i)g)ﬁl?gnuaHynaH op 3-6 an canblH v P H
Heri3ri Kbiawak 9p 6-12 aii caliblH
LLlaH >XMHafbILW Cy3rici 2 antaga bip pet
9p 3-6 all canbiH
Bynipnik Kbiawak
3apaaTay CTaHUUSAChIHbIH,
curHan bepy arimarbl
3apsaparay Tynicnenepi EckepTty: CaybITThl TiK KYH Cayneci TyCeTiH epae
Ken 6arbITThl feHrenek
. . /
Bamnep AieiHa 6ip pet 2. EQeH XyFbill TOCEMA| TeK CyMeH Ta3anaHbl3 XaHe KaliTa opHaTy anabiHaa
ayapa FaTbIHbI3.
BafbITTbl nasep Yana Kyp .
ceHcopbl
Xnek ceHcopbl
EHic gatunkrepi
Cy cayblIThl
¥ cay KaxkeTiHLue /
TasanaHbi3.
LLIaH, XXMNHafbILW

EckepTy: AybICTbIpY XWiiri poboTTbl KONAaHyfa barnaHbicTel bonagbl.
HaKTbl MaH-alrinapfa 6amnaHbICTbl KaXeTTinik TybiHAaca, 6enwexrepai
aybICTbIPY Kepek.
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R >Kocnap/nbl TeXHMKanNbIK KbiI3MET KepceTty XKocnapnbl TeXHUKanbIK Kbl3MeT KepceTy

LLlaH, >KMHaFfbILW NeH Cy3riHi Tazanay Heri3ri Kbi/ILWaAKTbl Tazanay Heri3ri geHrenekTi/ken 6arbITTbl gEOHreNeKTi Tasanay

3. Cy3riHi WbIfapbin, OHbIH, cebeTiH akbIpbIH CifKiHi3. 1.KblINWaK KOPFaHbIChIH LWLy XaHe Kbl/IlakTbl po60TTaH KeTepin whirapy

1. 2-ge 1 pyHKUMAbI LIAH, XMHAFbILWbl 6ap Cy CaybITThl WhIFAPbIN any ywiH VLUIH KbINILUAK KOPFaHbIChIHbIH KbICKbILLITaPbIH iLUKe Kapaii 6achiHbI3.

Cy caybITbiH 6ocarty TeTiriH 6acbiHbI3.

'!mm Y \m"
d ” 0
UL

EckepTy: 3aKbiMAan anmay YyLiH Cy3riHi Kbi/ILWaKmneH, caycakneH
HeMmece eTKip 3aTTapMeH Tasanayfa apekerTeH6eH;s.

EckepTy: Ken 6afbITTbl A8HrenekTiH 6iNiri MeH WWHAChIH aXXblpaTy YLiH

2. LLlaH XMHaFfbIWTbIH KaKnafbiH allbif, OHbl Cbi3bafa KepceTinreHaen 4. LLlaH »1HaFfbILL MeH Cy3riHi CyMeH Lualbir, KanTa opHaTnac 6ypbiH LWafblH BypafbIlL CUAKTbI Kypangbl nanganaHbiHbl3.
6ocaTbIHbI3. TONbIFbIMEH KypFaTblHbI3.
A 4‘» 2.KblfllaKKa opasnfaH LWallTbl anbii TacTay YLWiH TUICTi Tasanay KypasbiH BVﬁipﬂiK KbI/1LLAKTbI Ta3a/laHbi3
. narvifanaHbliHbl3.

Bynipnik KbIJILLAKTbI anbin TaCTaHbl3 XaHe Koca bepinreH Tasanay KypanbiH
nanpanaHbin, KbililakKka opanfaH 6apnblk LWAaLThl afbin TacTaHbl3.

L]
l‘-io..-:-
— " > '
Eckepty: o N
- LLaH, XNHAaFbIL NeH Cy3riHi TeK Ta3a CyMeH LWaliblHbi3. XKyfbill 3aTTapabl EckepTy: Herisri Kplillakka opasfaH LallTbl KaTTbl TapTNaHbI3. diiTnece

KON AaHBAaHbI3. KbI/ILLAK 3aKbIMAanybl MyMKiH.
- LLaH, KNHaFfbIL NeH Cy3riHi TeK TONbIK KypfafaH Ke3ge faHa KoNAaHbIHbI3.
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R >Kocnapnbl TeXHUKAaNbIK KbiI3MET KepceTy Akaynapasbl ispey

CeHcopna bl Ta3a/1aHbi3
phapa H Akay Lewim

TemeHperi cypeTTe KepceTinreHaen, CeHcopaap MeH 3apsaray TynicnenepiH )XyMmcak, Kypfak wybepekneH cypTiHi3.

Eckepty: [bIMKbIN Wybepek poboTTbIH XaHe 3apsaTay CTaHUMSHbIH, iLiHAEer ce3iMTan 3neMeHTTepAi 3aKbiMAaybl MyMKiH. Tazanay yLWiH Kypfak WwybepekTi nanganaHblHbI3.
batapesiHblH 3apsaabl ToMeH. PO60TTbI 3apsiaTay CTaHUMACbIHAA KaliTa 3apsATaHbl3 XaHe apeKeTTi KaritanaHbis.
> BarbITTbl Nasep ceHcope! PoboT KocbinMaiAbl batapesiHblH TeMnepaTtypachl TbiIM TEMeH HemMece TbIM »ofapbl. KypbiifbiHbl 32 °F (0°C) xaHe 104 °F (40°C)
apanblifbiHAafbl Temnepatypaga nanganany yCbiHbl1agbl.

3apsaaTay CTaHUMSChI KyaT Ke3iHe xanfaHban Typ. 3apsatay KypblUIFbICbIHbIH, eKi yLbl Aa AyPbIC )KanfaHFaHbIHA K83

Knek
CeHcopbl PoboT KainTa 3apsaTanmMangbl PKETKI3IHI3.
Hawap 6arinaHbic. 3apsaaTay CTaHUMACh MeH poboTTbiH 3apaaTay TylicnenepiH Tasananbis.
o COKTbIFbICYAbl aHbIKTay CEHCOPbI kaHe 6amnep B B
Po60T 3apaaTay cTaHUMACbIHA 3apsiaTay CTaHUMSAChIHBIH aliHanacbiHAA ThiM Ken Kegeprinep 6ap. 3apsaTtay CTaHLMAChIH allbiFbipak Xepre KonblHbI3.
° UHdhpakbibin basynay ceHcop opanmaiiabl 3apaaTay CTaHUMAChIHbIH, curHan 6epy anmarbiH 60caTbiHbI3.
o 3apsATay CTaHLMACbIHA Opasy CeHCopbI
COKTbIfbICYAbIH, afiAbIH any CeHcopbl -
KTBIFICYABIR a7ARIH any P Po60TThI KalTa Kocy , o
3apsatay Tyiticnenepi »3apsaaTay Tyiticnenepi o . Po6OT icTEH WbIKTbI Po60TThI BLWipin, KaiTa KOCbIHbI3.
Erep pobot xayan 6epmece Hemece eLlipinmMece, OHbl MaX6bypnen eLwipy
ywin () TyimMeciH 6acbin 10 cekyHA ycTan TypbiHbi3 Hemece KOCY/BLLIPY
COKThIFbICYAbIH, A nepHesik axblpaTKbILLTbl 6acbiHbi3. COAAH KeriH Po60oTThI Kocy yiwiH (D PoboT 6eTeH AbibbIC Heri3ri kpinwakka, bynipaik Kbiillakka Hemece Herisri AeHrenektepain 6ipiHe 6erge 3aT TypbIn Kanybl MyMKiH.
angplH any ¢ 5D T o COKTBIFBICYAbIH TyMeciH 6achbin, 3 cekyHp, ycTan TypbiHbI3. Lblfapagbl. Po6OTTbI TOKTaTbIM, 6apblK KOKbICTbI ablM TaCTaHbI3.
CeHCo p= anpblH any ceHcopsbl
pbl
batapes
PO6OT BHIMAINIT XOFaPbl NMNTUI-NOHALI 6aTapes XUbIHTbIFbIMEH Po60OT eHpi TiMA LUaH KHaFbIL TONbI. OHbI Ta3anakpis.
KabablkTanfaH. batapes TMiMAI XyMbIC aTKapybl YLWiH KYHAENIKTI KonaaHy TaszanamangbipTnangbl XaHe Cys3ri 6iTenin kanabl. OHbl Ta3anaHbi3.
HapbICbIHAA OHbIH, XEeTKINiKTi 3apsaTanFaHbiHA Ke3 XeTki3iHi3. Erep pobot apTbiHAA WaH Kanabipagbl Heriari KbINLLAKKa 68rae 3aT TYPbIn Kanabl. OHbl Ta3anaHsis.

y3aK YakbIT 60/bl NanganaHbiIManTbiH 601Ca, OHbI BLUIPIM, XUHAMN KONbIHbI3.
LLlamagaH ThicKaTTbl KyaTCbi3gaHyaaH 3aKblMAANyAblH anablH any Kentipmey
YLWiH poboTTbl KEM fereHae vy ainga 6ip pet kaTa 3apsatay Kepek.
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X Axkaynappabl isgey

Akay

Lewim

Po6oT Wi-Fi »eniciHe Kocblna
anmangbi

Wi-Fi xeniciHe Kkocblnyaa kate 6ap. Wi-Fi napameTtpnepiH KannbiHa kenTipin, Dreamehome KongaHbacbiHbIH COHFbI
HYCKACbIH XYKTen asiblHbl3, COAAH KeliH KalTa KOCbINbIN KepiHi3.

OpblHAbI aHbIKTayFa pykcaT 6epinmMeligi. Dreamehome KongaHbacbiHAA OPbIHABI AHbIKTAYFa PyKCaT KOCY/bl EKEHIHE KO3
XKETKI3iH,i3.

Wi-Fi curHanbl ancis. Po6oT Wi-Fi curHanbl »kakCbl Xepae eKeHiHe Ke3 XeTKi3iHi3.
5 'y, Wi-Fi-fa kongay kepceTtinmengi. PO60TTbiH 2,4 Tu, Wi-Fi xeniciHe KOCbINfaHbIHA KO3 »KEeTKi3iHi3.
Nanpananywsl atbl Hemece Wi-Fi kynnacesi kate. [lypbIC NarjanaHyllbl aTbl MeH KYNUACO34i eHrisiHis.

3apaartay cTaHUMAChI

Mopgeni

RCM11

EcenTik Kipic

20,0B = 09A

Po60T »ocnapsbl Tazanayabl
opblHAaMangbl

Pob60oT 6aTapeschiHblH aeHreni 15% TeMmeH 6onaca, »kocrnapnaHfaH Tasanay bactanmangbl.

Cneundukauyunanap
Po6oT
Mogeni RPM1GA
3apaaray yakbiTbl LLlamameH 4 cafat
HomunHangbl KepHey 14,4 B =
HomunHangbl Kyat 40 BT

EcenTiK LWbIfbIC KyaTbl

20,0B = 09A

ToNbIFbIMEH 3apsaaTansaH
po60TThI 3apsaTay CTaHUNACbIHAA
KanablpraHga Kyat )Kymcana ma?

Tonblk 3apsaTansaH poboTThl 3apaaTay CTaHUNACbIHAA KanablpFaHaay eTe as 3/1eKkTp KyaTbl eTe a3 XymcanafbliH
TYTbIHaAbl aHe baTapesiHbIH, OHTANbl XKYMbIC iCTeyiHe KeMeKTecesi.

XKyMbIC Xniniri

2400-2483,5 MI'y,

MakcrManapl Wblfbic
KyaTbl

< 20 gbm

3apagTay KypbiaFbIChl

Cy caybITbIHAH Cy WblKNanabl
6epinmenigi Hemece Tek bipa3s a3
Meswepae Wwolragbibepineai

Cy caybITbIHbIH, ilWiHAe cy 6ap->KOfbIH TEKCepiHi3.
EfEeH >KyFblLL 1aCTaHCa, OHbl Ta3anaHbi3.
EfEeH XXyFblLl TOCEMHIH, NaliganaHyLlbl HYCKAY/blFbiHA CAKeC AYPbIC OPHATbIIFAHbIHA K83 XKeTKi3iHi3.

3apaaTtanyaaHbin 6osFaHHaH
KeWiH poboT Tazanayabl
XKanfactolpmargpl

Pob60oT Mazanamay (DND) pexumiHge TypMaraHblHa K83 XKeTKi3iHi3, 6y OHbIH, Tadanayfbl XanfacTbipybiHa KO/
bepmeng,.

PO6GOTThI KO/IMEH KaliTa 3apafTaraHia HeMece 3apsaTay CTaHUMUACbiHA anapbin KoWFaHAA0PHATKAH Kesae o
Tasanayabl *anfactelpmMangsbi.

MKbIUDKbITKAFAHHAH KeniH
poboT 3apsaaTay CTaHuMsACbIHA
opanMangbl

PO6OTThI XXbUIKbITKAHAA 0/ ©3iH KaliTa OpHaNacTbipybl MyMKiH, an KaliTa opHanacTbipy CaTCi3 OPbIHAANCA, ON KAPTaHbl
KarTa Kypaabl.Erep poboT 3apsaTtay CTaHuMsCbiHaH TbiM anbic 60sica, 0N aBTOMaTTbl TYPAE B3A4iriHeH opana anmaybl
MYMKiH, byn Xafganga poboTTbl 3apsaaTay CTaHLUUACbIHA KOJIMEH KO KaxkeT 6onagpl.

KocbIMLa aknapatTbl any ywiH 6i36eH https://global.dreametech.com cintemeci apKbiibl XxabapnacbiHbl3
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Mopgeni

SAT82H-200090V

EcenTik Kipic

100-240 B~50/60 40,4 A

EcenTiKk WbIfbIC KyaTbl

20,0B == 0,9A

Byn xabAabIKTbl KaNbINTbl NakganaHy KesiHge aHTeHHa MeH

nanfananyLbliHbIH AeHeci a
Kepek.

pacbiHAAafbl KALWbIKTbIK KeMiHge 20 cM 6onybl
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l? BaTtapesiHbl Kagere »KapaTty »KaHe anbin Tacray

KipicTipinreH nutuii-noHabl 6atapesaa KopLuaraH opTafa KayinTi 3atTap 6ap. batapesiHbl KOKbICKa TacTamac 6ypblH BinikTi TeXHMKaNbIk MamaHaap 6atapesHbl
anbin Tactan, OHbl TICTi KalTa eH4ey 3aybiTbiHA TancCbIpFaHblHA KO3 XKETKI3iHi3.

- KYPbIIFbIHbI KOKbICKA TacTaMac 6ypbliH BaTapesiHbl KypblFbIAAH LWbIFAPbIN any Kepek;
- baTapesHbl WbIfapy Ke3ae Kypblifbl 3/1EKTP XKeNniCiHeH axblpaTtbiifaH 60Nybl Kepek.
- BaTapesiHbl Kayirnci3 >kosiMeH Tactay Kepek.

CAK BOJIbIHbI3:

BaTtapesiHbl WblFapbln anmac 6ypbiH, KyaT ke3iH eLwipin, 6atapes KyaTbiH 6apbiHLLIA OTbIPFbI3bIHbI3.

KaxkeT emec batapesnapgbl TMICTi KaTa eHAaey 3aybITbIHAA KaAere XapaTy Kepek

»Kapblibic KayniH 6on4bipMay YLiH KopLlaraH opTa TeMMnepaTypachl Xofapbl 601Maybl THic.

[ypbic NaipanaHbaraH xarpanaa 6atapesparbl CybIKTbIK aFbin KeTyi MyMKiH. [leHeHi3re Tvin KeTKeH )arfaraa CyMeH Wwaiibin, MeaviLMHanblk KeMekke
XKYTiHIHi3.

Anbin Tactay 6oibiHLWA

1. POBOTTbI ayaapbIHbI3, TUICTi KypanMeH poboTTbiH apThiHAaFbl BypaHaanapabl bypan WbifapbiHbi3, COAAH KeliH KaKNakTbl WeLliHi3.
2. batapesHbl Wblfapy ywiH 6atapes MmeH MXB TaKTacblHbIH aPACbIHAAFbI KNeMManapabl aXblpaTbiHbi3.

WEEE (9neKTp »aHe 3/1eKTPOHAbI XKabablKTbIH, 6HAIpIiC KanablKTapblH Kagere »kaparty) Typasbl aknapar

Byn TaHba canbiHfaH Bapnblk BHIMAEP 3NEKTP XKaHEe INeKTPOHAbI XXabablKTapablH KanablkTapbl 6onbin Tabbinagpl (2012/19/EU gnpektnBacbiHa

carikec - WEEE), onapapl CypbinTasMaraH TYPMbICTbIK KanAblKTapMeH apanactbipyfa 6onmainabl. OHbIH OPHbIHA, Ci3 NaaanaHbinfaH

XabablKTbl YKIMET HemMece XeprinikTi Bunik TaralbiHgaraH NanganaHblifaH 3N1eKTP XaHe 3N1eKTPOoHAbI XabablKTbl K3gere )aparty YLiH apHalibl

6enrineHreH )uHay nyHKTiHe Tancbipy apkblabl aAaM AeHCayNbifbl MeH KOpLUafaH OpTaHbl KOPFayblHbI3 Kepek. [ypbIC Kafere )apary xaHe
E KaiiTa eHAey KopLUaraH OpTafa XaHe afiaM AeHCayNbiFbiHA Kepi acep TWTi3yAiH anfblH anyra kemekrecegi. OpHanacybl, COHAAl-ak ocbiHAAN

XKNHAay NYHKTTEPiHiH epexenepi MeH WapTTapbl Typanbl KOCbIMLLA aknapar any yLiH OpHaTyLbIfa HeMece XeprinikTi 6uaik opraHaapbiHa
_—— xabapnacbiHpi3..
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